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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -00.00

WYMAGANIA OGOLNE

00.0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ) Ssfwymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét liniowych kanalizacji $@nnej, grawitacyjnej, énieniowej i sieci
wodochgowej z przydczami w miejScowsci
Zalesie - Gmina Chelama

1.2.Zakres stosowanie ST.
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna,sreeniowa i sieci wodoggowe z przyiczami w
miejscowdci Zalesie - Gmina Chelna.

1.3.Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne zwzane z budow
kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejsoieniowej i sieci wodogigowej z przyjczami

1.4.0kreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obgEmijacymi przepisami, stanogyty
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawéago do dziatania jako ignier lub inspektor
nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do kierowania
robotami i wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.4. Rejestr obmiarébw — akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robdét. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fyniera.

1.4.5. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbbne do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacj
projektowy i specyfikacy techniczr, zaakceptowane przezzimiera.

1.4.6. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwiggie w ptaszczgnie pionowego przekroju
w osi kanalizaciji.

1.4.7. Polecenia Iayniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawaez Irzyniera, w
formie pisemnej, dotygre sposobu realizacji robot lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczralada autorem dokumentacii
projektowe;.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa -esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.10.Kosztorys ofertowy— wykaz robot z podaniem ichsglo (przedmiarem) w kolejrigi
technologicznej ich wykonania.

1.5.0qg6Ine wymagania dotycace robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektowg ST i poleceniami layniera.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeikaWykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiaie@i prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspoétrzdne punktow gtébwnych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjegtowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziabdaa ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru Kamowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z
wykazem podanym w szczegoétowych warunkach umowyzglagniagcym podziat na
dokumentagj projektows:

- Zamawiajcego
- sporadzory przez Wykonawg

1.5.3. Zgodndi¢ robdt z dokumentagj projektows i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynegmrzekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @
jednym z nich & obowjhzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mize wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach
kontaktowych i projekcie budowlanym, a o ich wykyavinien natychmiast powiadoi
Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiafglabzgodne z dokumentag;j
projektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STeda uwazane za warkei
docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach okdlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli sauby¢ jednorodne i wykazywa
zgodnad¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowg lub ST i wplynie to na niezadowada jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponewna koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod ruchem?”).

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotyd w
okresie trwania realizacji kontraktuw; do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaem drogi i organem zajdzagcym ruchem projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia robét w okrési@nia budowy. W zalanosci od potrzeb i
postpu robdt projekt organizacji ruchu powinien¢bgktualizowany przez Wykonawcna
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaiuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczme takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniaf w ten sposob bezpiecmtwo pojazddéw i pieszych.




b)

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczge kxda akceptowane przezdwpniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
SposOb uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych
przez Irzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tie bedzie zatwierdzona przez Ayniera.
Tablice informacyjne dxlg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéy zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen umowry.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chaakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientev@alizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawg dostarczy, zainstaluje i c¢bzie utrzymywé& tymczasowe urgdzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidéech okrélonych
przez Irkyniera, tablic informacyjnych, ktérych ftie bedzie zatwierdzona przez Ayniera.
Tablice informacyjne dg utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez catly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéy zaptacie i przyjmuje §ize jest
wigczony w cen umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢silo przepisow i nhorm

dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oragzie unika
uszkodzeé lub ucgzliwosci dla osob lub whasrsgi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsivie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévdgalojazdowych,
2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnysh,pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgs¢m o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo&arem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez persafgkonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.




1.5.8.

1.5.9.

Materiaty, ktore w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bdg miaty aprobag techniczig wydary
przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatow narodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azasaczeniu
robét ich szkodliwét zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafydechnologicznych wbudowania.zéé wymagaj tego odpowiednie
przepisy Zamawiagy powinien otrzyma zgod: na wycie tych materiatdow od wgiwych
organow administracji gstwowej.

Jeeli Wykonawca wuyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawsj

Ochrona wiasndci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiadzseych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacpdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvczasovy
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore rpdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadéninzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoeria robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyicistalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomiimiera i zainteresowane wtadze orgzltie z nimi
wspOtpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu napra
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentacjach
dostarczonych mu przez Zamaw@ggo.

Ograniczenie obeizer 0si pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na & przy
transporcie materiatdw i wypasania na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie ridnb
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych avag tadunkéw i w sposob agty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone nawviezo ukaiczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawcadrzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniaignlara.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma ob@ek zadbé aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodlh dla zdrowia oraz
niespetniagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje,
socjalne oraz spezi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigrste/a publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robot od daty rozpacia do daty zakéczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakizenia przez lkyniera).



Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowa Iub jej el@m byly w
zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpo@¢ roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow.
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2.1

2.2.

Wykonawca zobowzany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyciiére g w jakikolwiek sposéb zwgzane
z robotami i kdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypelnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob agty bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwole i inne odnéne dokumenty.

MATERIALY.
Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw i urzdzen przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi gpdaee
informacje dotyczce proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatébw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irxyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegmdia nie oznacza automatycznie wszelkie
materiaty z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowazany jest do prowadzenia b&da celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegmdta w sposbdb ggly spetniaj wymagania ST w czasie pegti
robot.

Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wi&cicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiekddet miejscowych wdczagc w to zrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdbw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdw i miejsc pozyskanisskiai
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kulgwaciji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wvterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umoweggowykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafgamowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niecbizie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhgigne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrédet materiatow ¢dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.




2.3.

2.4,

2.5.

2.6.

Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbR materiatdbw mog byc¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni, kedg zachowane

nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewniaon wspéiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @zi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realiaatjowy.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, adz w miejscu wskazanym przezzimiera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdbw do innych robot,znie, dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie przewastiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane na#yerdo czasu gdy ¢ola one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swoja jdka
wiasciwos¢ do robét i byty dosipne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dabzlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z ZAynierem Ilub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

Wariantowe stosowanie materiatdw.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu lub ugdzenia w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrezyciem materiatu lub ugglzenia,
albo w okresie ditszym, jéli bedzie to wymagane dla ba@l@rowadzonych przez tgniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu niezendoy¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgii, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizagbdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi  w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadnzyniera w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonanie robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow®m do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewwlumazliwosé wariantowego #ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyiiera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera, nie
moaoze by pézniej zmieniany bez jego zgody.
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6.1.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostam przez Irryniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robat.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.

Liczba srodkow transportu dilzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym umow
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldospetnid wymagania dotycgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychigabt na osie i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofen na osie
mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdécenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwd& na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigmdnie z umowa oraz za jako
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robot, zh izgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robo6t orafepeniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokasci wszystkich elementow robét zgodnie z wymiaramiz¢dnymi okreglonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi wmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostanjesli wymaga tego kgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonawc
na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irryniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéhot kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentebwy, dokumentacji projektowej i
w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygjynier uwzgédni wyniki
bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wygtijgce przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwzang kwestk.

Polecenia Iayniera kzda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawicpod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Program zapewnienia jakdgci.

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyirera
programu zapewnienia jagm, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposéb wykearyia
roboét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraueijwykonanie robét zgodnie
z dokumentagj projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.
Program zapewnienia jako bedzie zawieré:

a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje,



- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdkoi terminow@¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,

- system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow badazapis pomiaréw,

b) cze¢$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgmzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeztauich wiaciwosci w czasie
transportu,

- spos6b i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow i
wykonywania poszczegoélnych elementow robot,

- spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoséci robot.

6.3.

Celem kontroli robét édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna konrtnalbot i jak@ci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, gekapc personel, spet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier mae zaada® od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoscia zapewniagjca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu b@ad&h czstotliwoi¢ s3 okreslone w ST, normach
I wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takmeslony, Inzynier ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadgjwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem lsadaaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzis wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgc z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewniona madiwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dulzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgzwatpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostan
przez Wykonawe usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenigetsk, w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania probeledy dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawitn badéa wykonywanych przez hkyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabkwepy przez Iayniera
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6.4.

6.5.

6.6.

6.7.

6.8.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegate przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pimie ich wyniki do akceptacji kryniera.

Raporty z badah.

Wykonawca bdzie przekazyw@a Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflajak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jab
Wyniki bada (kopie) kda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
Badania prowadzone przez liyniera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdwiradta ich wytwarzania zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabibt prowadzonego przez Wykonac
bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawi@mikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatéw i prowadgibadania niezaklmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykazs, ze raporty Wykonawcysgsniewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badiaalbo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétino
materiatdw i robdét z dokumentacja projektpw ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg

Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polslkg Norma lub
- Aprobat techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenfyngymagane przez ST, kda
partia dostarczona do roboétedzie posiadéd te dokumenty, oké&tajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbovdazujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnea prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyghla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaieni nazwiska oraz stanowiska
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stuzbowego. Zapisy d1lg czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzadku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgemkds oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy naby wpisyw#& w szczegoIndti:
- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j@&koi harmonogramow robat,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,
- przebieg robat, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w
robotach,
- uwagi i polecenia liyniera,
- daty zaragdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkii z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apiser dokumentaciji
projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robaét,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotycgce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z pude, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robaot.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegab
przedt@one Ireynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Ikyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektant do dziennika budowy obligujezyniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak stmprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polege
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegst
kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposob aigty
w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci materialdw, orzeczenia o jadad
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia fgtoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny by udostpnione na kade zyczenie Iityniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) — (3) rasiace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
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7.1.

7.2

7.3.

7.4.

7.5.

f) korespondengjna budowie,

(5) Przechowywanie dokumentow budowy.
Dokumenty budowy éxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Iriyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

OBMIAR ROBOT.

Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
dokumentacja projektowi ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od wligzku ukaczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji ryniera na gimie.

Obmiar gotowych robot dolzie przeprowadzony z ¢ztdécia wymagana do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw@ Inzyniera.

Zasady okrellania ilosci robot i materiatow.
Dlugosci i odlegtagci pomigdzy wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone
w m3 jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,cba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétliah
zaakceptowane przezzyniera.
Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dolg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w caty okresie trwania robot.

Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST. Bdzie utrzymyw& to wyposaenie zapewnigi w sposob agly
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary tkeda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw
robot, a take w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzeleda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.
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8.2.

8.3.

8.4.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardivazie braku miejsca szkice mplgyc¢
dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiarow, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z laynierem.

ODBIOR ROBOT

. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleencéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbior robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbior robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentvaania ogélnego pagiu
robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem de@mizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
poézniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaolyd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy.

Odbioér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. i@dbroboét
dokonuje lrtynier.

Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecspgo wykonania robot w
odniesieniu do iléci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na f@nie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, 4icz
od dnia potwierdzenia przezziyniera zakaczenia robét i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaxzamzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania robét z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoziea zs realizaci ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikaych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetaigjch i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pekeoavych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czykoo i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komgisjze jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega wganaganej dokumentagcj
projektowg i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedsenvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszog wartaé¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagprzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot spgtzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przygotowa& nastpujace
dokumenty.
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,
2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentovovayni ew. uzupetniajce lub
zamienne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST,

5. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robo6t wieicielom urzdze,

7. geodezyjyn inwentaryzacgj powykonawcg robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopie mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacii
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowanie
dokumentacyjnego nieeta gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z
Wykonawe@ wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap kpdg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyijny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyttdtrawgzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.
9.1. Ustalenia ogolne.
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatnaci jest wartéd¢
(kwota) podana przez Wykonagvwes danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa Ilub kwota ryczattowa pozycji kosdowe] kdzie uwzgédnia
wszystkie czynngi, wymagania i badania skiadeg s¢ na jej wykonanie ok&one dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiaaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.
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9.2.

9.3.

Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogolne.
Koszt dostosowania sido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione vwztagsie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizaggihu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz st@tczeniem kopii projektu Zgnierowi
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posgpu robaot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania Egwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowa
I drenau,

(H tymczasowa przebudawirzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuie:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciel tymczasowych oznakowagionowych,
poziomych, barier §wiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaeichu obejmuije:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
GRAWITACYJNEJ

ST-01 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\Sa wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwgzanych z budowkanalizacji sanitarnej grawitacyjnej wraz z psogtami.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
wykonaniem robot liniowych kanalizacji sanitarngjawitacyjne;.
Zakres roba6t, rodzaje i flo podane $w kosztorysie.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.1. Kanalizacja sanitarna - gikanalizacyjna zewdtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw bytowo-komunalnych.

1.4.2. Kanaly
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dwggacyjnego odprowadzaniaiekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony dqowasladzanigciekow bytowo-komunalnych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanal przeznaczony doagm#nia nieruchomimi z siecy kanalizaciji
sanitarne;.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony dem@riasciekdw, z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony doerdmia sciekdw z kanatlow oraz kanatow
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewretrznej mniejszej
niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamigio wysokdci wewretrznej rownej lub wikszej nz 1,0
m.

1.4.3. Urzzdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgWwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaajipna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz nankalch prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczongatenia, co najmniej
dwéch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.
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1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzidakalizacyjna maga dodatkowy przewod
pionowy umaliwiajacy wytracenie nadmiaru energéciekdw, sptywajcych z wyej potazonego
kanatu doptywowego do #j potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwlazowdlepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesm btworu
wilazowego, spetnigga funkcje studzienki patzeniowe).

1.4.3.6. Przepompowniziekdéw - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urgzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywssiekow z poziomu
nizSzego na Wiszy.

1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczgsézstudzienki lub komory przeznaczona do czweno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegidpomicdzy rzdng dolnej powierzchni
ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdmory, a rgdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pg#zeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony
do zefcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryyta przykrywagca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elemeneliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewkzk
rewizyjnych lub komaor kanalizacyjnych, uiiwiajacy dosep do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmaanalizacyjnej pomedzy kinety a sciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okilenia podstawowe gszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w 00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotygae robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST
00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe
2.2.1. Rury z PVC, .

— Rury kanalizacji zewgtrznej, kielichowe, dczone na uszczejkgumows, wykonane z
niplastyfikowanego polichlorku winylu PVC-U @160,2@0, @250 klasy SN8, gikie S,
SDR 34.

2.3. Studzienki kanalizacyjne

Studnie patzeniowe, przepadowe i rewizyjne wykénagodnie z KB-4.12.1 z kgow
zelbetowych (kgg dolny studni sprefabrykowany z dnem studni) @13@@ykrytych plyg
zelbetows nadstudziern ustawiorm na zelbetowym piefcieniu odcyzajsgcym z wlazem typu
ciezkiego klasy D400, wykonanym zeliwa sferoidalnego. Wihazy ustawina betonowych
pierscieniach dystansowych, pasai@o istniejcej rzdnej terenu.
Styki kregdw studziennych po stronie wegtrenej i zewgtrznej wyrobé doktadnie wodoodpomn
zapraw cementow. Studnie zaizolowazewretrznie dwukrotnie "Bityzolem-R" oraz jednokrotnie
lepikiem na gagco. W dnie studni wykorgakinety zgodnie z kierunkiem przeptywaiekow.
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Studnie na przykanalikach wykahaworzywowe PP @600/670 w systemie z foeFniem
betonowym odeaizajacym i wkazemzeliwnym klasy D400 - @600.

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienkl 1,20 (powyej wejcia kanatéw) powinna liywykonana z:
- kregow zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08,

Komora robocza pomej wegcia kanatbw powinna liywykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadago wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07.

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o detaosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe naky wykonywa jako:
- wiazy zzeliwa sferoidalnego okgte o przéwicie 600 mm klasy D400, wysokékorpusu
150mm , wg PN-93/H-74124 (EN124).

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.

2.4. Beton
Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.poem odpowiadd wymaganiom BN-
62/6738-07.

2.5. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501

2.6. Sktadowanie materiatdw

2.6.1. Rury kanatlowe z PVC.

Magazynowane rury z PVC powinny dyabezpieczone przed szkodliwym dziataniem
promieni stonecznych temperajuwyzsz niz 40° C i opadami atmosferycznymi. Disze
skitadowanie powinno odbywaie w pomieszczeniach zamkihych lub zadaszonych. Rur nie wolno
nakrywa uniemaliwiajac przewietrzanieRury z winny by skiadowane tak diugo jak to rdove
w oryginalnym opakowaniu (wzkach). Powierzchnia sktadowania powinn& Ipyaska, wolna od
kamieni i ostrych przedmiotow. \A4ki mazna sktadowé po trzy jedna na drugiej, lecz nie ey
niz 2 m wysokdci w taki sposéb, aby ramkaazki wyzszej spoczywata na ramceazki nizsze;.
Gdy rury sktadowane gs(po rozpakowaniu) w stertach nayezastosowa boczne wsporniki,
najlepiej drewniane lub wykmne drewnem w maksymalnych aogsich, co 1,5 m. Gdy nie jest
mozliwe podparcie rur na catej diugm, to spodnia warstwa rur winna spoczywsa drewnianych
tatach o szerok@i minimum 50mm o takiej wysokoi, aby kielichy rur nie lgaty na ziemi.
Rozstaw podpér nie wkszy niz 2 m.

Rury o rinychsérednicach i grub&ciach powinny by sktadowane oddzielnie, a gdy nie jest
to mazliwe, rury o najgrubszejciance winny znajdowasic na spodzie. W stercie nie powinno
znajdowa sie wigcej niz 7 warstw, a take nie wyej niz 1,5 m.

Rury powinny mée na obu kacach zalepki, ktore powinny bg zdjcte dopiero
bezpdrednio przed monf@m zhczy.

2.6.2. Keqi

Kregi mazna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem,nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa. Bkiadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania
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wysokas¢ sktadowania nie powinna przekraéZg8 m. Sktadowanie powinno uaiovia¢ dostp do
poszczegolnych stoséw wyrobdow lub pojedynczyciyéw.

2.6.3. Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dysktadowane z dala od substancji dziggch
korodupco. Wtazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowanrdanpa by
utwardzona i odwodniona.

2.6.4. Kruszywo

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podio w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET
3.1. Ogllne wymagania dotyg® sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyk&zaic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciggarek mechanicznych,
- beczkowozdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w 00.00 ,Wymagania ogoélne™4pkt

4.2. Transport rur kanatowych z PVC.

Rury w wizkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej §tugsa
uwagi na specyficzne wdaeiwosci rur PVC naley przy transporcie zachowanastpujace
dodatkowe wymagania:

e przewdz rur mee by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi

« przew6z powinno siwykonywa: przy temperaturze powietrza od G do + 30°C

* na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle

* wysokas¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza

* wytadunek rur w wizkach za pomeagcpodndgnika widtowego z ptaskimi widtami lub

dzwigu z belky

e przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywa cate] dlugéci na poditodze

pojazdu, pojazd musi posiadesporniki boczne w rozstawie max 2m, rury sztyyszne
winny znajdowa si¢ na spodzie

e przy diugdgciach rur wekszych nk diugas¢ pojazdu, wielk€¢ zwisu rur nie mege

przekraczal m

4.3. Transport kigow.

Transport kggow powinien odbywa sig samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieezgmzed uszkodzeniem przeramych
elementow, Wykonawca dokona ich usztywnienia przestosowanie przektadek, rozporéw i
klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich metiém.

Podnoszenie i opuszczanieeg@w o srednicach 1,2 m, natg wykonywa za pomog minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomierni®baodzie prefabrykatu.
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4.4. Transport wiazow kanatowych

Wiazy kanatlowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposoéb
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rmgleikiad&
na paletach po 10 szt.gcky¢ tasma stalowy.

4.5. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregaciji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankijezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgjej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.6. Transport kruszyw
Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposéb zabezpiegaaj
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgasani

4.7. Transport cementu i jeqgo przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w 00.00 ,Wyanagogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczentamale oznaczy je w
terenie za pomackotkdw osiowych, kotkowswiadkdw i kotkéw kravedziowych.
Wytyczenie robot powinno lgywykonywane przez geodet uprawnieniami.
Projektowan os kanatu (przewodu) natg oznaczy w terenie w sposob trwaty i widoczny z
zalazeniem ciagu reperow roboczych. Punkty na osi trasy haleznaczy za pomog drewnianych
palikow, tzw. kotkdbw osiowych z gwalziami. Kotki osiowe naley wbi¢ na kadym zatamaniu
trasy i osiach wszystkich studzienek, a na odcinkpmostych, co okoto 30-50m. Na Ziym
odcinku naley utrwali¢, co najmniej 3 punkty. Kotkiwiadki wbija sé po obu stronach wykopu, tak
aby istniata meliwos¢ odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robéteidhie zabudowanym
repery robocze natg osadza w scianach budynkow w postaci hakow lub bolcowadCreperow
roboczych naley nawigzat do reperéw sieci gstwowej. Szkice sytuacyjne reperow i iclkedre
Wykonawca przekee Inzynierowi.

Przed przygtieniem do rob6t ziemnych nale wykona urzadzenia odwadniage,
zabezpieczafe wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowyrmgruntowymi. Urzdzenia
odwadniajce naley kontrolow& i konserwowa przez caty czas trwania robét. Okemia wod
gruntowych nalgy dokonywa, gdy woda uniemdiwia wykonywanie wykopu. Obgaenia wod
gruntowych naley przeprowadza tak, aby nie zostata naruszona struktura w padio
wykonywanego obiektu, anizev podtazu s3siednich budowli.

W trakcie realizacji robét ziemnyctalety nad otwartymi wykopami ustawitawy
celownicze umgliwiajagce odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodaz kontrod
rzgdnych taw. tawy celownicze nalg montowa& nad wykopem na wysoké okoto 1 m nad
powierzchng terenu w odgpach wynoszcych okoto 30 m. Lawy powinny miewyraznie i trwate
oznaczenie projektowanej osi przewodu. Gérne kdawe celownikdw naley ustawt zgodnie z
rzednymi projektowanymi za pome@c niwelatora. Potgenie celownikow naley sprawdza
codziennie przed rozpogaem montau przewodow.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykortazgodnie z norsp BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-B-10736.
Wszystkie napotkane przewody podziemna trasach wykonywanych wykopow,
krzyzujacych se¢ lub biegrmcych rownolegle z wykopem powinny dyzabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone wippapewniajcy ich eksploatagj
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Wykopy nalgy wykonywa jako liniowe o s$cianach pionowych umocnionych i
skarpowych. Metody wykonania robot - wykopuecinie lub mechanicznie) powinny dy
dostosowane do gbhokasci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanegogBpraechanicznego
lub istniepcego uzbrojenia.

Przy zbtianiu s¢ do istniejcego uzbrojenia wykopy bezwzghie wykonywa recznie.
Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewirznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje: si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umoaigmn i uszczelnienie stykdw. Umocnienia
scian naley prowadzé w miark jego gtbienia. Nadmiar gruntu z wykopu powinien ¢by
wywieziony przez Wykonawcna odkiad.

Wejcie po drabinie do wykopu winno &ywykonane z chwil osiggniecia gkbokasci
wiekszej ni 1m od poziomu terenu, w odleg§én nieprzekraczagej 20 m.

Dno wykopu powinno byréwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunuginta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné taykonane bezpoednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zdjie tej warstwy Wykonawca wykongaoznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

Przy wykonywaniu wykopow w beZpednim gsiedztwie istnigjcej budowli na gfbokadici
rownej lub wekszej né glebokas¢ posadowienia tych budowli nale je zabezpieczy przed
osiadaniem i odksztatceniem.

Tolerancja dla ¢dnych dna wykopu nie powinna przekracza 3 cm dla gruntow
zwig¢ztych, + 5 cm dla gruntdw wymagaych wzmocnienia. Natomiast tolerancja szekgko
wykopu wynosi + 5 cm.

W miejscu krzapwania s¢ ciggow pieszych z wykopem nale wykona& przykrycie
wykopdw z barierkami dla przgjia pieszych.

W celu zabezpieczenia wykopow przddraam wod z opadow atmosferycznych powinny
by¢ zachowane, co najmniej ngstijace warunki:

- gorne krawdzie bali przyciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegagy teren

- powierzchnia terenu powinna dywyprofilowana ze spadkiem urmaviajagcym
tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu

5.4. Przygotowanie podta

Przewody naley uktad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio Przed
przysgpieniem do wykonywania podia naley dokon& odbioru technicznego wykopu. Rodzaj
podiaza zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

Rurochgi i studnie uktad& na podsypce piaskowej grifmdo 15cm. Na odcinkach gruntow
niengnych dokonéa wymiare gruntu do poziomu rsmego, stosdc pod rurocigi i studne tfawe
Zwirowg 0 wysokdci 20cm po zagszczeniu.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i gébokas¢ posadowienia
rurociggu powinny spetni@ponizsze warunki:.
Spadki te nie magby¢ jednak mniejsze:
— dla kanatéw crednicy do 0,2 m - 5,%o,
Ggbokas¢ przykrycia przewodow powinna wynosi,20m. Przy mniejszych zaplieniach
zachodzi konieczrig odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanalowe z PVC.

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. i padt@agodnie z pkt. 5.4. mina przysipic¢
do wykonywania montawych robot kanalizacyjnych. Rury mma uklada przy temperaturze
powietrza od 0 do +3fC.

Przy ukfadaniu pojedynczych rur nadnykopu, z uprzednio przygotowanym pagdm
nalezy:
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e wsfepnie rozmiécic¢ rury na dnie wykopu

» wykon& zfgcza, przy czym rura winna byiprzednio obsypana warsfwwchronm 30 cm ponad
wierzch rury z wydczeniem odcinkéw pgézenia rur. Osiegtzonych odcinkéw rur mugzsie
znajdow& na jednej prostej, co nale uregulowé odpowiednimi podktadami pod odcinkiem
wciskowym.

Polczenie rur PVC odbywagska pomog ztacz:
» kielichowych §czonych na uszczejlgumows

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utzonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczeptay wykonywaniu przykanalikow
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa przykanalika powinna byprosta, bez zatamaw planie i pionie

— minimalny przekréj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,16 m

— wiaczenie przykanalika do kanatu @by wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej,

— spadki przykanalikow powinny wyn@sod min. 15%o0 do max. 400%0 z tym,ze przy spadkach
wigkszych od 25060 nalery stosowa rury zeliwne,
kierunek trasy przykanalika powinienctggodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,

— wiaczenie przykanalika do kanatu powinna:lwyykonane pod &em min. 45, max. 96,

— wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzignidaczeniowy nalezy dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 60,0 cm. W przypadku
konieczndci wiaczenia przykanalika na wysadm wickszej naley stosowa przepady (kaskady)
umieszczone na zewtnz pozascianky studzienki,

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych aglprzestrzeganastpujacych zasad:
- studzienki naley wykonywa na podsypce piaskowej gr. 15cm. Na odcinkach gmmtiengnych
dokon& wymiare gruntu do poziomu rfmego, stosur pod studri zagsszczom podbudow
Zwirowa gr. 20cm.
— w przypadku gdy rénica rzdnych dna kanatéw w studzience przekracza 0,60leiynatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,
— studzienki spadowo - kaskadowe powinny éngpad w postaci rury pionowej usytuowanej na
zewrgtrz studzienki.
Sposob  wykonania studzienek (przelotowych, agmé#niowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgorgymbolem KB-4.12.1(7, 6, 8)
Studzienki rewizyjne sktad@pie z nasgpujacych czsci:
komory roboczej,
komina wtazowego,
dna studzienki,
wiazu kanatowego,
stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ndiewysok@&¢é minimum 1,8 m. W przypadku studzienek
ptytkich, (kiedy gebokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenu poewalaj
zapewnt ww. wysokaci) dopuszcza giwysokaé¢ komory roboczej mniejgzniz 1,8 m.

Przy przejciu rur kanalizacyjnych PVC przeziany komory stosowatuleje ochronne z
uszczelk.

Kineta w dolnej cgci (do wysokdci rownej potowie srednicy kanatu) powinna mie
przekréj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzediiony pionowymisciankami do poziomu
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maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kiardrasy kanatu kineta powinna raiksztait
luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w padku zmianyrednicy kanatu powinna ona
stanowé przegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Wiazy ustawé na betonowych piécieniach dystansowych, pasaivdo istniejcej rzdnej
terenu. Studnie uzbrdiw zeliwne stopnie wiazowe w odleglmwach pionowych 0,30m. Studnie
ustawt na podsypce piaskowej gr 15cm

5.5.5. Izolacje

Rury kanalizacyjne z PVC oraz studkiez PP nie wymagaj zabezpieczenia
antykorozyjnego ani z zewtrz ani wewmtrz.

Studzienki betonowe zabezpiecza przez posmarowanie z zeytrz dwukrotnie izolag
bitumiczry, oraz jednokrotnie lepikiem na ggo.
Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

5.5.6. Zasypanie wykopdw i ich zagczenie

Zasypka i zggzczenie gruntu nie powinno spowoddéweszkodzenia ulmnego przewodu
i obiektow na przewodzie. Gruliowarstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznepdonierzch
przewodu powinna wynaSi co najmniej 0,30 m. Zasypanie kanatu przeprowaglgan trzech
etapach

» etap 1 - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatlowyatylaczeniem odcinkow
na zczach
* etap 2 - po probie szczekwd ztagcz rur kanatowych wykonanie warstwy ochronnej
w miejscach patzen
* etap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimyng|ijpnax wielkas¢ czastek nie
przekracza 30 mm, warstwami z jednoczesnym esaganiem i rozbidek
deskowa i rozpor scian wykopu. Zasypywanie rur w wykopie naleprowadzé
warstwami gr. 30 cm. Materiat zasypkowy powiniené pwnomiernie ukladany i
zag:szczany po obu stronach przewodu.
W drogach stosowazagszczenie gruntu 95% wakm Proctora, w pozostatym terenie 90%
wartasci Proctora
Utozenie rur na gbokasci ponad 4 m wymaga szczegblnego nadzokyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénaadania materiatdbw do
betonu i zapraw i ustdlirecept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobat.
Kontrola zwizana z wykonaniem kanalizacji powinna¢hyrowadzona w czasie wszystkich faz
robét zgodnie z wymogami normy PN-92/B-10735. Wympikzeprowadzonych baflanalery uzna
za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla danej fazy robdt zgstapetnione. Jeeli
ktorekolwiek z wymaga nie zostatlo spetnione, nale dary faze robot uzna za niezgods z
wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek przeprdzkabadania ponowne.

W szczegdlngci kontrola powinna obejmowa
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— sprawdzenie kdnych zataonych taw celowniczych w nag#aniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadnécia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniermywod

— badanie i pomiary szerokd, grubdgci i zag;szczenia wykonane] warstwy podéoz kruszywa
mineralnego |

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowioi utozenia przewodéw,

— sprawdzenie prawidtowéci uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikéw zagszczenia poszczegdllnych warstw zasypu,

— sprawdzenie kdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpakwvtazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

- badanie materiatowzaytych do budowy kanatéw przez poréwnanie ich ceclwymaganiami
okreslonymi w Dokumentaciji projektowej i ST w tym:
na podstawie dokumentow ich cech z normanegrdotowymi, a testami
producentow lub warunkami olitenymi w ST oraz bezpgoednio na badania specjalistyczne

- badanie szczel&a rurochggéw i studzienek polega na napetnieniu wod
odpowietrzeniu przewodoéw i pomiarze ubytkow wod/ przypadku stwierdzenia
ich nieszczelni@i nalezy poprawt ziacza, a w razie niemibwosci oznaczy miejsce wycieku

wody przerwa badania do czasu usgaia przyczy nieszczelngi

- inspekcja kamerowania kanatow dla ustaleniagopadci utozenie i spadkdéw

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno
Wynosi wiecej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleottegtaci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powiprzekraczat 5 mm,
odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie m&ipno
przekracza-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppok10%
projektowanego spadku (przy zikézonym spadku),

- wskanik zagszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.5,

— rzedne studzienek kanalizacyjnych i pokryw studziepelinny by wykonane z doktadricia
dox 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w 00.00 ,Wymigagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgdIne zasady odbioru robo6t

Ogolne zasady odbioru robot podano w 00.00 ,Wymagagolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
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8.2. Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
— roboty montaowe wykonania rur ochronnych i przeciskowych
— wykonane studzienki kanalizacyjnej,
- wykonana izolacja,
— inspekcja kamerowania
— zasypany zaggzczony wykop.

Odbior robdt zanikarych powinien by dokonany w czasie umliwiajagcym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.

Dtugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50
m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebraneghkiaacji obejmuje:
- oznakowanie robdét,
— dostave materiatdw,
- wykonanie robét przygotowawczych,
— wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnienigian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podim,
— ufozenie przewoddéw kanalizacyjnych, przykanalikéw, siudtudzienekciekowych,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,
— wykonanie inspekcji kamerowania
— zasypanie i zagzczenie wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa reltie do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo nawierzchni drogowych

4. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glinynateacyjna

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniacinsswany na gaco

7. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdline wymaagabadania

8. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wiayggu lekkiego)

9. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, Cvidazy typu c¢zkiego)

11. PN-H-74080-01  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
12. PN-H-74080-04  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

13. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
15. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny
03,04, 07

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarye
16. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betd&regi betonowe relbetowe.
17. PN-99/B-10729 Kanalizacja. Studzienki kareadyjne
18. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kamalyme. Wymagania
I badania przy odbiorze
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19.

20.

21.

22.
23.

24.
25.

PN-93/H-74124  Zwigzenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montoewa
nawierzchniach zytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady
konstrukcji, badania typu i oznakowania

PNEN — 13476-1 Systemy rurowe z tworzyw catych dla podziemnych
bezcknieniowych instalacji kanalizacyjnych.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Robotynaie. Wymagania i badania przy
odbiorze

PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemnematyania ogolne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy ote/alta przewodow wodaggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. G#eaia, symbole, podziat i opis gruntéw

PN EN 1610 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych.

10.2. Inne dokumenty

26.

27.

28.

Instrukcja zabezpieczania przed kagdanstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgdzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8Y)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @aziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kggi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rusggw z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazomdjmatyzacji Warszawa 1996r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI CI  SNIENIOWEJ

ST- 02 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI ClI SNIENIOWEJ

1.WSTEP

1.1.Przedmiot S.T.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej,veymagania dotycge wykonania i odbioru
sieci kanalizacji gnieniowej z tworzyw termoplastycznych z polietyleRE.

1.2.Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuimperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.3 Zakres robét obgtych S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyggowadzenia robot zezanych z budow
kanalizacji sanitarnej émieniowe]

Zakres robot, rodzaje i idoi podane sw kosztorysie.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technigz @ zgodne z obowrzujacymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,Wymaganiadbwe”.

1.5.0g0Ine wymagania dotycrce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstoz Dokumentacja
Projektowg, ST i obowjzujagcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedn
poleceniami layniera oraz te, ktére uzyskagproba¢ Inzyniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00 Wymagania ogolne pkt. 1.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty

2.1.1. Materiaty do robét technologicznych

Materialy do wykonania przewoddéw i uzbrojenia ruggébw naley stosowa zgodnie z
Dokumentagj Projektova, opisem technicznym i rysunkami.

Materiaty niezlegdne do wykonania przedmiotu zamdéwienia niniejszegkresu wynikajcego ze
Specyfikacji obejmuje ponsze zestawienie:

- Rury PE — 100 SDR-17, PN 10 wg PN-81/C-89204.

- Ksztaltki PE-100, SDR 17, PN 10.

- Zasuwy naowe dosciekdéw na dinienie 1MPa, nierdzewne z uszczelnienienakiim,
montowane mgidzy kotnierzowo zgcznikami kotnierzowymi jednostronnymi dla rur PE, z
trzpieniem krotkim.

- Tabliczki informacyjne do zasuw.

- Skrzynki uliczne do zasuw.

- Tadma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania wésgaz uradzen towarzyszcych winny posiada
odpowiednie atesty i certyfikaty, jakie ob@®iljg w zakresie bratowym oraz powinny odpowiada
rodzajom materiatéw przgfym dla danego systemu.
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Kazda partia materialu dostarczonego na bugdpawinna posiadadeklarac zgodndci, oraz by
oznakowana w spos6b wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprat do robot technologicznych

Sprzt uzywany do robot powinien odpowiaglpod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym
w 0gollnym opisie organizacji i metod robét zaako@nych przez toyniera.

« Zuraw samochodowy

» Spycharka kotowa lubagienicowa

» Koparka podsbierna

* Pompa wirnikowa spalinowa 61-80 m3/h

» Sprzt do zagszczania gruntu

» Wciggarka mechaniczna

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w
0goInym opisie organizacji i metod robdt, zaakceyatoych przez layniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatdbw nale stosowdéd samochody skrzyniowe oraz dostawcze o odpowiedniej
diugcici skrzyni tadunkowej, tak, aby wolne e rur wystajce poza skrzygitadunkows nie byty
diuzsze nk 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.
» Samochad skrzyniowy do 5 Mg

» Samochod dostawczy do 0,9 Mg

» Samochd6d samowytadowczy do 10 Mg

* Ciagnik kotowy

* Przyczepa skrzyniowa

* Przyczepa ditycowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania zgodnie z ST 00.00 ,Wynragagolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty ziemne.

5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nakgprowadzt trag i zagkbieniem zgodnie z ¢%cig graficzry i
zachowaniem odlegtei od istniejcego uzbrojenia podziemnego:

. w przypadku skrzzowania przewodow wodaggowych z kanalizacyjnym, feli odlegta¢
jest mniejsza od 0,5 m, nalena przewodzie wodagijowym zastosowarure ochronm o
dtugasci 2,0 m

. odlegta¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a gdzeniami energetycznymi naie
zachowé wg norm PN/E05100 i PBUE oraz PN/E05125.

. odlegta¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a infrastrukitelekomunikacyja nalezy

zachowa wg normy zaktadowej TP: ZN-96/TPSA-004
W miejscach koniecznych do zaémia rur ostonowych, przewody — nafedokon& na klockach
podporowoslizgowych.

Zasady konstrukcyjne podpélizgowych:

* nie powinno wystpowa ugiccie przewodu pomgdzy podparciami

» podpory nie powinny giznajdow& bezpdrednio za pajczeniami rur i w rozgpie mniejszym od
0,6 m
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W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych pracenmme naley wykona recznie oraz
bezwzgédnie przestrzegasposobu zabezpieczenia dlkomego przez aytkownikdw istniegcego
uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (monixprzewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne mor#a przewodow.

Roboty montaowe naley wykona wg ,Warunki techniczne wykonanie i odbioru robat ¢l —
Roboty budowlano-montawe” oprac. C.0.B.-R.T.L ,Instal”, PN-73/B-10735aar zargdzenia
M.B. i P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

1. Przestrzegazaprojektowanych spadkéw sieci.

2. Montaz przewodéw z PE mma wykonyw& przy temperaturze °G do 30C, a hcznie z
elementamieliwnymi i stalowymi w temperaturze niezsizej od 8C.

3. Sposéb montar przewoddw powinien zapewiiaitrzymanie kierunkow spadkéw zgodnie z
dokumentacja technicgn Do budowy przewodow magby¢ uzywane tylko rury, ksztaftki i
taczniki z niewykazujce uszkodze

4. Rurochgi uktadane w ziemi winny méepodiaze naturalne stanowge nienaruszony rodzimy
grunt sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymdia powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480 dag¢
sie wyprofilowat wg ksztattu spodu przewodu (w celu zapewnienia j@ggarcia na dnie wzdtu
diugcici na ¥4 obwodu) niewykazage zagraenia korozyjnego.

5. Grubaci warstwy zabezpieczgjej naturalne podi® przed naruszeniem struktury gruntu
powinna wynosi 0,2 m. Odchylenie grulsoi warstwy nie powinno przekracza 3 cm.

6. W drogach naley zastosowa przewody w rurach ostonowych wg warunkow éksaych przez
zarzdcg drogi. Gebokas¢ posadowienia przewody w przejach przez drogi minimum 1,5 m.

5.1.2.2. Uktadanie przewoddw na dnie wykopu.

1. Budow rurochgu rozpoczyna giod punktéw wztowych.

2. Montaz przewodéw z PE powinien odbywasic na powierzchni terenu a ngshie
opuszczony do wykopu. Maksymalna di&gamontowanego ruroggu jest zwjzana z
rozstawem wziow. Monta weztdw zawierajcych ckzka armatue i ksztattki zeliwne
nalezy montowa oddzielnie nagpnie hczy¢ w wykopie z utaonym rurocigiem.

3. Uktadanie przewodu nie by przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu peadto
Podtaze profiluje s¢ w miar uktadania odcinkow rurogju. Przewdd po ufe@niu powinien
scisle przyleg& do podtaa catej swej diugii, w co najmniej w ¥4 swojego obwodu.

4. Wyrownanie spadkow rury przez podktadanie pod kawatkow drewna, kamieni lub gruzu
jest niedopuszczalne — rura wymaga podbicia ng diigosci.

5. Obsypk naley wykonywa& z zachowaniem dogiu do dotka monteowego. Doiki
montaowe ulegaj zasypaniem piaskiem po probie szczébnatacz danego odcinka.

6. Odchylenie osi utbonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powimprzekracza
0,10 m, a rénica rzdnych wzadnym punkcie przewodu nie powinna przekracz,05 m.

5.1.2.3. G¢bokaos¢ utozenia, umieszczenie wzglem uzbrojenia podziemnego.

1. Gl¢bokas¢ utozenia przewodow bezpaednio w gruncie okiga norma PN-92/B-10735.
Minimalng gtebokas¢ przykrycia dla sieci kanalizacyjnej pragjpowyzej 1.5 m.

2. Glebokai¢ utozenia przewodow powinna byaka, aby przykrycie gruntem mierzone od
wierzchu rury do terenu nie byto mniejsze nmowna gibokas¢ przemarzania terenu
powiekszona o 0,4 m.

3. W przypadku konieczrigi utozenia przewoddw na mniejszeghbkaici, naley wykona&
zabezpieczenie przed zamarzaniemekow.

5.1.2.4. laczenie elementow.
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Elementy wykonane z PE modpy¢ taczone, oprocz elementéw z PCV- rownie elementami

wykonanymi z innych elementéw takich jaeliwo, kamionkazelbet

1. Podhczenie rur PE odbywagska pomog zigcz:

» Zgrzewanie doczotowe,

» Zgrzewanie z zastosowaniema elektrooporowych,
* Na zhczki zaciskowe,

* Kotnierzowe,

2. SzczegO6lowe warunki mora poszczegolnych gtz okrdlaja Instrukcje Producentow
poszczegolnych systemow. Batenia powinny zapewniaszczelné¢ przy cénieniu roboczym i
prébnym.

3. Podczas patzenia rur PE poprzez zgrzewanie ngldezwzgtdnie przestrzedainstrukciji
producenta oraz zwrdcuwag na prawidtowe przygotowanie elementéw zgrzewartych
e Wyroéwnanie kacow rur,

« Jednakowa grul¢ zgrzewanych elementéw,
» Ustawienie zgrzewanych rur osiowo,
« Temperatura zgrzewania 210-220 stopni C

5.1.2.5. Monta elementéw uzbrojenia.
Przy montau elementow uzbrojenia ruragow naley przestrzegapodanych zasad:
1. Zasuwy, zawory oraz wszelkie ksztattki odgale, naley montowa& zgodnie z
Dokumentagj Projektovs w trakcie budowy przewodu.
2. Na trojnikach, kacowkach sieci i zalamaniach najezastosowabloki oporowe.
3. Zasuwy, zawory nalgy ustawté na fundamencie betonowym.
4. Obudowy zasuw odcingych naley umocné w promieniu 30 cm za pomgcpiyt
betonowych prefabrykowanych lub wykonywanych na rogta budowie.

5.1.2.6. Préba szczelfm przewodu.
Utozone w wykopie przewody nalg podd& probie szczelni zgodnie z norm PN-70/B-10714
oraz z PN-92/B-10735. Prélnydraulicz nalezy wykon& w celu sprawdzenia wytrzymadig rur i
szczelnéci ztagcz w przewodach, z zachowaniem gpsjgcych zasad:
1. Proke cisnienia naley wykon& po utazeniu przewodéw i przysypaniu z podbiciem rur
gruntem, oraz po zamkjaiu wszystkich odgakien.
2. Odcinki do préb nie powinny lBywicksze nk 300 m dla wykopdw umocnionych oraz nie
wiecej niz 600 m dla wykopow otwartych.
3. Wszystkie zdcza powinny by odkryte, oraz w petni widoczne i dephe.
4. Po napetnieniu ruroggu woda i odpowietrzeniu naig przewod pozostawina 12 godzin w
celu ustabilizowania.
5. Dla przewodow ttocznych przeprowadza probe pod cénieniem prébnym nie mniejszym
niz 0,9 MPa (9 kg/cm2).
6. Proke szczelnéci mazna uzna za pozytyws, jezeli w czasie 30 minut po ustabilizowaniu
sie cisnienia na poziomie 0,9 MPa nie zaobserwujgeggo spadku.

Wyniki préb szczelnéci powinny by ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestorskiegozytkownika sieci.

5.1.2.7. Plukanie, odpowietrzenie.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw proby szczeébkiaurochg naley podd& ptukaniu wywajac

w tym celu czystej wody wodagjowej. Pedkos¢ przeptywu wody w przewodzie powinna
umazliwi ¢ usungcie wszystkich zanieczyszarepowietrza z przewodu.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00 ,Wyaaia Ogolne”
6.2. Roboty montaowe
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Kontrole jakasci rob6t montaowych naley przeprowadz zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.

Nalezy przeprowadz nastpujace badania:
1. Zgodndci z Dokumentacja Projektaw
2. Materiatdw zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodoéw:
- glebokasci utozenia przewodu,
- ulozenia przewodu na podio,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenie spadku,
- zmiany kierunkow przewodow,
- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
- zabezpieczenia przed korgzzgsci metalowych,
- kontrola pofczen przewodow,
- kontrola izolacji.
4. Sprawdzenie posadowienia studzienek i pokrywzexa/ch,
5. Szczelnéxi przewodu.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji produoize dla
stosowania materialbvie zastosowane materiaty spetaiafymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 00.00 ,\Wjana Ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem.

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ST 00.00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 8.

Przy odbiorze nalg/ sprawdzi:
Zgodna¢ wykonania rob6t z DokumentadpProjektovy.

- llos¢ wykonywanych robét.

- Droznos¢ przewodow.

- Szczelné¢ przewodow.

- Jaka¢ wbudowanych materiatow.
Rozr&nia st dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia budowy,
mianowicie:

- odbiory czsciowe,

- odbiory kaicowe.
8.1. Odbidr techniczny cesciowy.
Odbiorem objte s poszczegolne fazy robot podlegag zakryciu przed catkowitym zakezeniem
budowy. Poza tym magto by fragmenty robét lub zakezone elementy budowy, co, do ktérych
Inwestor zgtosit zastrzenie czéciowego odbioru. Odbiér ten powinien dgokonany komisyjnie
przy udziale inspektora nadzoru inwestycyjnego, rdiigika budowy oraz przedstawiciela
uzytkownika. Odbior ten powinien By potwierdzony protokétem Komisji, z podaniem
ewentualnych usterek i terminu ich usioia.

Zakres odbioru egciowego obejmuje:
1. Sprawdzenie zgodgoi wykonanego odcinka z DokumentacProjektows, w tym w
szczegOlnéci zastosowania materiatow.
2. Sprawdzenie prawidtowoi montau odcinkow przewodu, a w szczeg&oibzachowania
kierunkow, spadkow, petzer, zmian kierunku.
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3. Sprawdzenie zabezpiegzedcinka przewodu, a w szczegdooprzy przejciach przez
przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.

4. Sprawdzenie prawidtowgi zamontowania uzbrojenia, zasuw i innych elementé

5. Przeprowadzenie proby szczedoio

8.2. Odbidr techniczny kaicowy.
Odbiorem tym oljty jest przewod po catkowitym zakeczeniu robot, przed przekazaniem przewodu
do eksploatacji lub odcinka przewodu w wypadku, gdgze by ona wczéniej oddany do
eksploatacji. Przy odbiorze &koowym naley przediay¢ Komisji dokumenty zgodnie z
obowigzujgcymi w tym wzgtdzie zargdzeniami:

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowsieej wodocigowej,
swiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,
protokoty préby dinieniowej,
protokoty ptukania,
zestawienie diugei wodocigu w rozbiciu n&rednice

Ponadto czynnii odbioru ka@icowego polegajna:

1. Sprawdzeniu protokotéw odbioru gziowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w
nich postanowig, usung¢ usterek i innych niedomafgaw szczegolngi sprawdzeniu
protokotéw prob szczelroi.

2. Sprawdzeniu aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgkdniagc wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumentaamontowania uzbrojenia i innych
elementow.

Odbior kaicowy powinien by dokonany w obecrdoi przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i iytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokétami.

Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalery je uwzgkdni¢ w protokole, podagr jednoczénie termin ich usugtia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podane w ST. 00.00 ,Wymagania Ogdélne” pkt.

9.2. Platnggé.

Platng¢ nalery przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnjakasci robot, w oparciu o wyniki
pomiardw, inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcpefz sredniej ceny jednostkowej 1 mb
rurociggéw, uwzgedniagcej koszt wykonania wszystkich robot wystijgcych przy budowie
poszczegodlnych odcinkdw ruragiow.

Patndg¢ nastpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokument&ujojektovs oraz z zakresem robot
wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robét obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie traiggi,

- zabezpieczenie wdzer podziemnych w wykopie,

- pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karaa@pni drzewa, prz@jie przez rzek
itp.),

- Zakcia pasa drogowego,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez rozpgaician wykopu i inne rozvgzania
projektowe,

- odwodnienie wykopow na czas prowadzenia robot,

- przygotowanie podiea rodzimego lub podsypki z piasku o grédid®20 cm,

- ulozenie rur wraz z uzbrojeniem,
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- wykonanie paiczer spawanych, kotnierzowych, zgrzewanycjtzionych na uszczejk

- utozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,
- wykonanie uzbrojenia,

- przeprowadzenie proby szczedop ptukania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- oznakowanie uzbrojenia,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

- przeprowadzenie odbioréw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060
PN-81/B-10725
PN-81/B-10733

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
PN-91/B-10728
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05

PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

PN-B-10736:1999

PN-EN 752—2
PN-EN 752—6

PN-EN 1761:2001

PN-EN 1610
EN-12050 -1

Rury polietylenowe. Metody bada
Ksztaltki polietylenowe dgcgenia rur polietylenowych. Metody
bada.
Siewodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypaosania.
Terminologia.
Wodoeggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
Wodoeggi. Przewody @inieniowe z tworzyw sztucznych.
Wymagania i bath przy odbiorze.
Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadidnea.
Ruryeliwne cinieniowe do pajczen.
Studzienki wodagowe
Rury polietylenowe. Wymiary.
Rury polietylenowe. Wymagania techne
Wodoggi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki
stosowania.
Bczniki kotnierzowe do wodomierzy.
Przewody podziemne. Roboty ziemnem&fyania i badania przy
odbiorze.
Roboty ziemne — Wykopy otwaiteprzewodow
wodagowych i kanalizacyjnych.
Zewatrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.
Zewttrzne systemy kanalizacyjne —¢$¢ 6. Uktady pompowe.
Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowej.
Budowa i badania przewodawaiizacyjnych.
Przepompowsa@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych
- Zasady budovipadanie — CG&¢ 1: PrzepompownigciekOw
zawiegag fekalia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-03
PODZIEMNE SIECI WODOCI AGOWE
ST-03 PODZIEMNE SIECI WODOCI AGOWE.
1. WSTEP
1.1 Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejywymagania dotycgce wykonania i odbioru
sieci wodocigowych wraz z przgczami.

1.2 Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuimperetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robo6t liniowych sieci wodaggowej.

1.3. Zakres robét obgtych S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyqarowadzenia robot zwzanych z budowa
przewodow wodoagigowych.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techngz s zgodne z obowizujacymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,Wymaganiaotee”.

1.5 Ogodlne wymagania dotycyce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentacja
Projektows, ST i obowizujgcymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgedn
poleceniami liayniera oraz te, ktére uzyskagprobag Inzyniera.

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w WO.00.00 Wymagania ogolne pkt. 1.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty

Materiaty do wykonania przewodow i uzbrojenia ruggoéw naley stosowa zgodnie z

Dokumentagj Projektovs, opisem technicznym i rysunkami.

Materiaty niezlkdne do wykonania przedmiotu zamdéwienia niniejszegkresu, wynikajcego ze

Specyfikacji obejmuje possze zestawienie:

- Rury cénieniowe PVC typ 125, PN1,0MPa, kielichowggzonych kielichowo na wecisk z
uszczelly gumowy, przeznaczone do przesytania wody pitnej w siécmawretrznych.

- zmiany kierunku, trojniki, ksztattki - systeme PVC typ 125PN 1,0MPa

- Hydranty tamane @80 zeliwa sferoidalnego gt. 1,7m osadzone na kolaropaiym z
przedhika poziomy i cokotem kolanowym. Kolumna hydrantu i rura nasad zabezpieczona
farbg epoksydow, dzwon z dwoma wyprowadzeniami docay. Hydranty odgjte od sieci
zasuwami kotnierzowymi j.w. @80 zadznikiem zeliwnym jednokotnierzowym @80/90. Na
réwni z terenem na obwodzie hydrantow, na podsyskowej montowazelbetowe elementy
ostonowe - potéwkowe z otworem.

- Zasuwy:zeliwne, kotnierzowe, wodoggowe PN-16 @80 i @100 z uszczelnienienghkkim i
zeliwnymi facznikami jednokotnierzowymi @80/@90 i @1000110. @&y uzbrojone w
przedhizony trzpier ostonety rurg PE, obudow do zabudowy w ziemi i skrzygkzeliwng.
Trzpienie armatury zakezy¢ w skrzyncezeliwnej, obl@zonej na rowni z terenem typowym
elementenrelbetowym (z otworem) na podsypzeirowej gr 15cm. Korpus armatury ociepli
30cm warstw keramzytu granulowanego przykrgasem folii gr 0,5mm.

- studni wodomierzowe, systemowe, izotermic&#00 tworzywowe PP
- Zawory przelotowe
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- Zawory zwrotne

- Zawory antyskaeniowe

- Zestawy wodomierzowe z pokzeniem elastycznym

- Tabliczki informacyjne do zasuw i hydrantow.

- Skrzynki uliczne do zasuw.

- Ta&ma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania wt si@docigowg oraz uradzer towarzyszcych winny
posiadé odpowiednie atesty i certyfikaty jakie ob@®iljag w zakresie bratowym oraz powinny
odpowiadé rodzajom materiatdw przgfym dla danego systemu.

Kazda partia materialu dostarczonego na bugdpawinna posiadadeklarac zgodndci, oraz by
oznakowana w spos6b wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprt do robot technologicznych

Sprzt uzywany do robo6t powinien odpowiaglaod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym
w 0gollnym opisie organizacji i metod robot zaakog@nych przez thyniera.

« Zuraw samochodowy

» Spycharka kotowa lubagienicowa

» Koparka podsbierna

e Sprzt do zagszczania gruntu

» Wciggarka mechaniczna

» Urzadzenia do wykonania przewiertu sterowanego

Sprzt budowlany powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i ilgci wymaganiom zawartym w
0go6lnym opisie organizacji i metod robét, zaakceyatoych przez layniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatdw nale stosowdéd samochody skrzyniowe oraz dostawcze o odpowiedniegj
diugcici skrzyni tadunkowej, tak aby wolne ioe rur wystajce poza skrzyritadunkovg nie byty
diuzsze nz 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatdw aglprzestrzegainstrukcji producenta.

» Samochdd skrzyniowy do 5 Mg

» Samochod dostawczy do 0,9 Mg

» Samochdd samowytadowczy do 10 Mg

* Przyczepa skrzyniowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania zgodnie zZWO 00.00 ,Wymagargolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty ziemne.
5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nale prowadzé trag i zagkbieniem zgodnie z ¢%cig graficzry i
zachowaniem odlegtoi od istniejcego uzbrojenia podziemnego:

. w przypadku skrzyowania przewodow wodaggowych z kanalizacyjnym, jeli odlegtaé
jest mniejsza od 0,5 m, nalena przewodzie wodogijowym zastosowarure ochronn o dtugagci
20m

. odlegtad¢ migedzy projektowanymi odcinkami sieci a gdzeniami energetycznymi naie
zachowa wg norm PN/E05100 i PBUE oraz PN/E05125.
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W miejscach koniecznych do zaémia rur ostonowych, przewody — natedokon& na ptozach
podporowoslizgowych

Zasady konstrukcyjne podpélizgowych:

* polgczenia rur nie magspoczywa i opiera Si¢ 0 rur ostonovy

* nie powinno wysipowa ugiecie przewodu pomdzy podparciami

» podpory powinny siznajdowa bezpdrednio za pajczeniami rur i w rozgpie 0,5 m

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych pracenmme naley wykona recznie oraz
bezwzgédnie przestrzegasposobu zabezpieczenia dlkomego przez iytkownikdw istniegcego
uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (monixprzewodow

5.1.2.1. Warunki ogélne mor#a przewodow.

Roboty montaowe naley wykona wg ,Warunki techniczne wykonanie i odbioru robat d —
Roboty budowlano-montawe” oprac. C.O.B.-R.T.L ,Instal”, PN-73/B-10735aarzaradzenia
M.B. 1 P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

Przestrzegazaprojektowanych spadkéw sieci.

Montaz przewodéw z PVC mma wykonywa przy temperaturze °C do 30C, a hcznie z
elementamieliwnymi i stalowymi w temperaturze niezsizej od 5C.

Sposob montar przewoddw powinien zapewwiautrzymanie kierunkow spadkow zgodnie z
dokumentacja technicanDo budowy przewodow mady¢ uzywane tylko rury, ksztattki igczniki

Z nie wykazujce uszkodze

Rurochgi uktadane w ziemi winny mée podiaze naturalne stanowge nienaruszony rodzimy grunt
sypki, naturalnej wilgoci o wytrzymadoi powyzej 0,05 Mpa wg PN-86/B-02480 dap st
wyprofilowa¢ wg ksztattu spodu przewodu (w celu zapewnieniap jegarcia na dnie wzdiu
diugcici na ¥4 obwodu) nie wykazige zagraenia korozyjnego.

Grubaici warstwy zabezpieczgjej naturalne podi® przed naruszeniem struktury gruntu powinna
wynosi 0,2 m. Odchylenie gruoi warstwy nie powinno przekracza 3 cm.

5.1.2.2. Uktadanie przewodow na dnie wykopu.
1. Budow rurociggu rozpoczyna giod punktow wztowych.
Maksymalna diug@& montowanego ruroggu jest zwazana z rozstawem qmdéw. Monta
weztdbw zawieragcych cezka armatug i ksztaltki zeliwne naley montow& oddzielnie
nastpnie czye w wykopie z utaonym rurocagiem.
Uktadanie przewodu nie by przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu paadto
Podilaze profiluje s¢ w miar uktadania odcinkéw ruroggu. Przewod po uf@niu powinien
scisle przyleg& do podtaa catej swej diugai w co najmniej w ¥ swojego obwodu.
Wyréwnanie spadkéw rury przez podkiadanie pod kawatkow drewna, kamieni lub gruzu
jest niedopuszczalne — rura wymaga podbicia naj adHiegosci. W miejscach ziczy
kielichowych naley wykona dotki montaowe o dtugéci ca 10 cm dla umidiwienia
wepchnécia bosego kaca rury lub ksztattki w kielichu rury. Ksztatt i alkos¢ dotka
monta&owego musi zapewéiwarunki czystéci — nie dostawania @ipiasku do waetrza
kielicha.
Obsypk naleey wykonywa& z zachowaniem dogiu do dotka montawego. Dotki
montazowe ulegaj zasypaniem piaskiem po probie szczétnatacz danego odcinka.
Odchylenie osi uttonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powiprzekracza0,10
m, a r@nica rzdnych wzadnym punkcie przewodu nie powinna przekracz,05 m.

5.1.2.3. G¢bokaos¢ utozenia, umieszczenie wazglem uzbrojenia podziemnego.

Glebokas¢ utozenia przewodow bezpeednio w gruncie okiga norma PN-92/b-10735.
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Glebokas¢ utozenia przewodow powinna bytaka, aby przykrycie gruntem mierzone od
wierzchu rury do terenu nie bylo mniejszez niumowna gtbokas¢ przemarzania terenu
powiekszona o 0,4 m.

W przypadku konieczrioi utozenia przewoddw na mniejszejegbkasci, nalery wykona
zabezpieczenie przed zamarzaniemekow.

5.1.2.4. laczenie elementow.

Elementy wykonane z PVC mady¢ taczone, oprocz elementow z PVC — rowneelementami
wykonanymi z innych elementow takich jateliwo, kamionkazelbet, PE.

Podhczenie rur PVC odbywacsiza pomog zfaczy kielichowych na wecisk z uszczelka gunipow
Szczegotowe warunki moria poszczegolnych @tz okrélajg  Instrukcje Producentow
poszczegolnych systeméw. Betenia powinny zapewriaszczelné¢ przy cknieniu roboczym i
prébnym.

5.1.2.5. Monta elementéw uzbrojenia.

Przy montau elementow uzbrojenia ruragow naley przestrzegapodanych zasad:
Zasuwy oraz wszelkie ksztaltki odgahe, naley montow& zgodnie z Dokumentagi
Projektowg w trakcie budowy przewodu.
Na trgjnikach, kacowkach sieci i zatamaniach najezastosowa bloki oporowe o ile w/w
wynika z wymaga producenta rur.

5.1.2.6. Préba szczelfm przewodu.
Utozone w wykopie przewody nalg podd& probie szczelni zgodnie z norm PN-70/B-10714
oraz z PN-92/B-10735. Prélnydraulicz nalezy wykon& w celu sprawdzenia wytrzymadig rur i
szczelnéci ztagcz w przewodach, z zachowaniem gpsjgcych zasad:
1. Proéle cisnienia naley wykona po utazeniu przewodow i przysypaniu z podbiciem rur
gruntem, oraz po zamkjaiu wszystkich odgakien.
2  Odcinki do prob nie powinny bywicksze nk 300 m dla wykopow umocnionych oraz nie
wiecej niz 600 m dla wykopow otwartych.
Wszystkie zicza powinny by odkryte, oraz w petni widoczne i dophe.
Po napetnieniu ruroggu wody i odpowietrzeniu naley przewod pozostawina 12 godzin w
celu ustabilizowania.
Dla przewoddéw wodoggowych przeprowadza ¢siproby pod ciénieniem probnym nie
mniejszym nt 0,9 Mpa (9 kg/cm2).
Prolky szczelnéci mozna uzna za pozytyws, jezeli w czasie 30 minut po ustabilizowaniy si
cisnienia na poziomie 0,9 Mpa nie zaobserwugesjo spadku.

Wyniki préb szczelnéci powinny by ujete w protokotach podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcy, nadzoru inwestorskiegozytkownika sieci.

Ptukanie i dezynfekcja.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikdw proby szczeébkiaurochg naley podd& ptukaniu wywajac

w tym celu czystej wody wodagjowej. Pedkos¢ przeptywu wody w przewodzie powinna
umazliwi ¢ usungcie wszystkich zanieczyszare przewodu.

Dezynfekcji podlega séewodociggowa i polega na napetnieniu wyptukanego przewoaagwe
dodatkiem podchlorynu sodu (zalecanezehie 1 litr podchlorynu na 500 litréw wody) i
pozostawienie go na 24 godziny. Po tym czasieewoalery opr@ni¢ z przewodu, a przewod
ponownie przeptuka wodas wodochgowa z jednoczesnym poborem prébek do hkada
laboratoryjnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady.

Ogolne zasady kontroli jakoi podano w Specyfikacji Technicznej WO.00.00 ,Wyania
Ogodlne”
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6.2 Roboty montazowe
Kontrole jakasci rob6t montaowych naley przeprowadz zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadzi nastpujace badania
1. Zgodndci z Dokumentacja Projektayw
2. Materialdw zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodow:
-gtebokasci utozenia przewodu,
-utozenia przewodu na podio,
-odchylenia osi przewodu,
-odchylenie spadku,
-zmiany kierunkoéw przewodow,
-zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
-zabezpieczenia przed kor@gzesci metalowych,
-kontrola pojczen przewodow,
-kontrola izolaciji.
4. Sprawdzenie prawidtowoi wykonania studzienek.
5. Szczelnéci przewodu.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji produoize dla
stosowania materialbvie zastosowane materiaty spetaiafymagane normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w WO 00.00 ,Wgan& Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w Specyfikagfiihicznej WO>00.00 ,Wymagania Ogélne”
pkt. 8.
Przy odbiorze naley sprawdzt:
-Zgodna¢ wykonania robot z DokumentadProjektove.
-llos¢ wykonywanych robot.
-Droznos¢ przewodow.
-Szczelné¢ przewodow.
-Jaka¢ wbudowanych materiatow.

Rozr&nia st dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia budoway,
mianowicie:

-odbiory czsciowe,

-odbiory kaacowe.

8.1. Odbidr techniczny casciowy.
Odbiorem objte g poszczegolne fazy robot podleggg zakryciu przed catkowitym zakezeniem
budowy. Poza tym magto by fragmenty rob6t lub zakezone elementy budowy, co do ktérych
Inwestor zgtosit zastrzenie czsciowego odbioru. Odbidr ten powinien dgokonany komisyjnie
przy udziale inspektora nadzoru inwestycyjnego, rduiaika budowy oraz przedstawiciela
uzytkownika. Odbior ten powinien By potwierdzony protokdtem Komisji, z podaniem
ewentualnych usterek i terminu ich usia.
Zakres odbioru egciowego obejmuje:
Sprawdzenie zgoddoi wykonanego odcinka z DokumentacjProjektovs, w tym w
szczegOlnéci zastosowania materiatow.
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Sprawdzenie prawidiowci montau odcinkow przewodu, a w szczegdloo zachowania
kierunkow, spadkow, petzer, zmian kierunku.

Sprawdzenie zabezpiedzeodcinka przewodu, a w szczegdoo przy przejciach przez
przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe.

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania studzienek, zamontowania uzbrojenidzsenek, zasuw
i innych elementow.

Przeprowadzenie préby szczeloo

8.2. Odbidr techniczny kaicowy.
Odbiorem tym oljty jest przewod po catkowitym zakeczeniu robot, przed przekazaniem przewodu
do eksploatacji lub odcinka przewodu w wypadku, gdgze by ona wczéniej oddany do
eksploatacji. Przy odbiorze koowym naley przediay¢ Komisji dokumenty zgodnie z
obowigzujacymi w tym wzgtdzie zaragdzeniami:
-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowsieej wodocigowej,
-$wiadectwa jakéci wybudowanych materiatéw,
-protokoty préby dinieniowej,
-protokoty ptukania,
-protokoty dezynfekcji,
-wyniki bada laboratoryjnych wody pitnej po dezynfekciji,
-zestawienie diugmi rurocggow w rozbiciu n&rednice.
Ponadto czynniei odbioru ka@icowego polegajna:
-Sprawdzeniu protokotéw odbioru gziowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych whni
postanowi@, usungé usterek i innych niedomagaw szczegolngi sprawdzeniu protokotow
prob szczelngi.
-Sprawdzeniu  aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgkdniagc wszystkie zmiany i uzupetnienia.
-Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumeataamontowania uzbrojenia wodggu i
innych elementow.
Odbiér kaicowy powinien by dokonany w obecroi przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i gytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalezy je uwzgkdni¢ w protokole, podag jednoczénie termin ich usugcia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ogblne wymagania.
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podane w W0O.00.00 ,Wymagania Ogoélne” pkt. 9.

9.2. Platnggé.
Platng¢ nalery przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnjakasci robot, w oparciu o wyniki
pomiardw i bada laboratoryjnych, inwentaryzacji geodezyjnej powykwczej orazredniej ceny
jednostkowej 1 mb ruroggdw, uwzgédniajcej koszt wykonania wszystkich robot wystijgcych
przy budowie poszczeg6lnych odcinkow rusggéw.
Ptatng¢ nastpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokument&ujojektows oraz z zakresem robot
wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.
Cena wykonania robot obejmuije:
-roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie traiggi,
-zabezpieczenie wdzer podziemnych w wykopie,
-pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karaaie pni drzewa, prz@jie przez
rzek itp.),
-dostarczenie materiatow,
-wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez rozigai@ian wykopu i inne
rozwigzania projektowe,
-odwodnienie wykopdéw na czas prowadzenia robot,
-przygotowanie podiea rodzimego lub podsypki z piasku o gréfad®20 cm,
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-utozenie rur wraz z uzbrojeniem,

-wykonanie paczenr spawanych, kotnierzowych, zgrzewanyatzionych na uszczejk
-utozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,

-wykonanie uzbrojenia,

-przeprowadzenie proby szczednp ptukania, dezynfekciji,

-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

-oznakowanie uzbrojenia,

-inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

-przeprowadzenie odbiorow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060

PN-81/B-10725
PN-81/B-10733

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05
PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

Rury polietylenowe. Metody bada

Ksztaltki polietylenowe dgcenia rur polietylenowych. Metody
bada.

Siewodochggowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypaosania.
Terminologia.

Wodoggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Wodoeggi. Przewody @inieniowe z tworzyw sztucznych. Wymagania
i badania przy odbiorze.

Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadidnéa.

Ruryeliwne cinieniowe do pajczen.

Rury polietylenowe. Wymiary.

Rury polietylenowe. Wymagania techne

Wodoggi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki stosania.
Bczniki kotnierzowe do wodomierzy.

Przewody podziemne. Roboty ziemnem&fyania i badania przy
odbiorze
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

ST- 04. PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW.

1 WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwymagania dotycge wykonania i odbioru
przepompowniciekdéw oraz urzdzen towarzyszacych.
Zakres robot obejmuje: roboty budowlano-mantae przy przepompownciekow.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robo6t, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotydmidowy przepompowniciekow dlasciekow

socjalno-bytowych w ramach budowy kanalizacji sami€¢j, grawitacyjnej énieniowej, sieci
wodochgowej.

Prowadzenie robot wykonazgodnie z DokumentagjProjektows — opis techniczny i rysunki.
Zakres robot, rodzaje i i$6 podane s w kosztorysie.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techngzsy zgodne z obowzujagcymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST 00.00 ,Wagania ogdine”.

1.5.0g6Ine wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentag} Projektows, ST i obowazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty
zgodnie z poleceniami kgniera.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1.0g0Ine wymagania dotycgce materiatdw.

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST 00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2.Materialy.
Materiaty niezlgdne do wykonania przedmiotu zamowienia niniejszagaesu wynikajcego
ze Specyfikacji obejmuje parsze zestawienie:

2.2.1. Technologia przepompowni
- zbiornik przepompowni — wykonanie padirabeton.

2.3. Atesty i certyfikaty

Materiaty i uradzenia przeznaczone do wbudowania w przepompo$antkdéw oraz urgdzen
towarzysacych winny posiada odpowiednie atesty i certyfikaty, jakie obawaija w danym
zakresie brarowym.
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3. SPRZET

3.1.0g6lne wymagania dotycace spratu.
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.

3.2.Sprzet.
Roboty zwgzane z wykonaniem przepompowsciekOw oraz urgdzen towarzyszcych,

prowadzone magby¢ przy wyciu nizej wymienionego spetu mechanicznego.

3.1.1. Roboty technologiczne
- Samochod samowytadowczy
- Srodek transportowy
- Zuraw samochodowy
- Koparka
- Spawarka

4. TRANSPORT

Do transportu materiatow i wdzeh nalezy stosowé samochody skrzyniowe oraz dostawcze o

odpowiedniej diugéci skrzyni tadunkowej. W czasie transportu elemeptyepompowni nalgy
zabezpiecz¥ zgodnie z instrukcja producenta.
Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g06Ine warunki wykonania.
Ogolne warunki wykonania zgodnie ze ST 00.00 ,Wyarag ogolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych obejmuije:

- wyznaczenie w terenie przepompowoiekOw oraz urgdzer towarzyszacych przez geodet
uprawnionego. Ponadto wyznacagper roboczy oraz 4 reperoéw roboczych, ktére nale
nawigzat do reperow sieci pastwowej. Wyznaczone punkty nale umiejscowé poza
obrysem wykopu tak, aby byty dephe przez caty czas trwania robat.

5.1.2. Podiae.
Roboty zwjzane z wykonaniem podta obejmug wykonanie:

- podsypki piaskowe]

Roboty wykoné zgodnie z dokumentacProjektova.

5.1.3. Roboty konstrukcyjno-technologiczne.

5.1.3.1.Wymagania ogolne

Pompownigciekdéw dostarczana jest do wbudowania jako kompletraz z wyposaniem.
Bezwzgbdnym warunkiem jest dostarczenie przepompowni p@gieej parametry

okreslone Dokumentagj Projektows. Przepompownie dostarczane na cate zadanie ineygséy

powinny pochodzi od jednego producenta.

Charakterystyka przepompowni:

*  zbiornik z polimerobetonu @1500 x 5700 z arma®ix dn 80

e pompy MSV-80-112L o mocy 11,0kW — szt. 2

* armatura kpl: zasuwy odcingge, zawory zwrotne (korpusgliwne),
» piony ttoczne ze stali kwasoodpornej

* prowadnice pomp ze stali kwasoodpornej

» zlgczasrubowe ze stali kwasoodpornej

» konstrukcje stalowe ze stali kwasoodpornej: wlabsioktny zamykany na kiodk
zabezpieczony przed przypadkowym opadiem + krata bezpiecastwa z tworzywa,
pomost obstugowy uchylny zzarowy kraty przeciwpdglizgowa, drabina do zégia na dno
zbiornika, deflektor ttumicy naptyw, konstrukcje wsporcze;
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» kominki wentylacyjne nawiewny i wywiewny z PVC (z#pieczone przed wrzuceniem do
pompowni ciat statych);
* nasada stéacka @52,
» ancuchy pomp i ptywakéw ze stali kwasoodpornej
* Kkpl. uktad sterowania typ RZS, z rozdzielphimmieszczon na postumencie obok
ogrodzenia. Standardowe wypegsaie rozdzielnicy elektrycznej obejmuje:
- obudowe z niepalnego tworzywa poliestrowego,
- sterownik mikroprocesorowy typu SP;
- wytgcznik gtowny;
- wytgcznik przeciwporaeniowy r&znicowopgdowy;
- zabezpieczenie przegeniowe dla kadej z pomp;
- zabezpieczenie przeciw zanikowi i zamianie kolgpndaz (czujnik zaniku i asymetrii
faz),
- zabezpieczenie przepgiowe klasy C,
- zabezpieczenie pomp obwodem stgoyin tzw. 1-2 (Szeregowo p@izone w pompie
wytaczniki termiczne i wydcznik wilgotngciowy);
- zabezpieczenie pomp przed prac,suchobiegu”;
- gniazdo serwisowe 230V;
- gniazdo z przekznikiem do zasilania z agregatwgotworczego,
- licznik czasu pracy oraz liczby aaken dla kazdej z pomp;
- sterowanieg¢czne lub automatyczne;
- sygnalizowana praca pomp;
- akustycznawietlng sygnalizacj awarii;
- oswietlenie wewntrzne,
Rozdzielnica wspotpracuje z ptywakowymi sygnalizatoi poziomu typu MAC-3 wyznaczgjymi:
1. Poziom SUCHOBIEG (blokada pracy pomp);
2. Poziom MIN (wyhczanie pomp);
3. Poziom MAX (wkczanie pomp),
4. Poziom ALARM (whczenie sygnalizacji akustycziw4etine)).
Uktad sterowania realizuje ngptijace funkcje:
- naprzemiennej pracy pomp;
- w przypadku jednoczesnego gatenia pomp, pompy zgzap Sic z okr&lonym
przesungciem czasowym (nayczenie blokada niiwosci jednoczesnej pracy dwoch pomp),
- w momencie dizego naptywu wfcza s¢ automatycznie druga pompa (poz. ALARM);
- w przypadku awarii jednej z pomp, peaprzepompowni przejmuje automatycznie druga
pompa,;
- przy sterowaniugcznym jest maliwos¢ spompowanidciekow ponkej poziomu MINIMUM;
- przehczenie pomp po 20 min.ggtej pracy;
- chwilowe zadczenie pompy po 7 godzinach postoju i poziondieekdw powyej
»suchobiegu”,
po przerwie w zasilaniu uktad zapewnia kontyngigmocesu pompowania bez koniec&rio
ponownego ustawienia parametrow pracy.

W przepompowni PSV zastosofvanonitoring kompatybilny z istniggym systemem na terenie
Gminy Chetnig. System umdiwia zdalna kontrole i sterowanie pgaprzepompowni. Bytkownik
moze zdalnie wykona zmiany nastaw lub dokotdazmiany konfiguracji pracy pompowni. O
wszystkich krytycznych sytuacjach jest powiadamiabgzzwiocznie — dgki transmis;ji
zdarzeniowej.

5.1.3.2.Monta przepompowni.
Montaz zbiornika przepompowni nioa wykong po dokonaniu odbioru.
Kolejnos¢ wykonania prac przedstawia siastpujaco:
- wyznaczenie osi montawych,
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- ustawienie zbiornika przepompowni na przygotowamgdtazu,
- wykonanie zasypki wykopu,
- monta osprztu i wyposaenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady.
Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne” poz. 6.

6.2.Roboty montazowe
Kontrole jakasci rob6t montaowych naley przeprowadz zgodnie z wymaganiami normy PN-
81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadzi nastpujace badania:
1. Zgodndaci z Dokumentagj Projektovs,
2. Materiatow zgodnie z wymaganiami horm
3. Budowa przepompownciekow:
- glebokasci posadowienia
ustawienie konstrukcji przepompowdtiekow
- odchylenia osi przepompowni
- odchylenie spadku
- zmiany kierunkow przewodow
- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem
- zabezpieczenia przed korozjagz metalowych
- kontrola podczen przewodow
- kontrola izolacji.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji prodotze dla
stosowania materiatovige zastosowane materiaty spetaialymagane normami warunki techniczne

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w Specyfikaaghhicznej ST 00.00 ,Wymagania
ogolne poz. 7.

* przepompownidciekdw wraz z wyposaniem oraz urgzenia towarzysge 1 kpl.
(inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza) w tym:
przepompowngciekOw oraz urgdzenia towarzysgee, przyhcza sanitarne i elektryczne — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ST 00.00 ,Wymagania ogolne
poz. 8.

Odbiory naley przeprowadzi dla poszczegolnych rodzajow robot:

Przy odbiorze nalg/ sprawdzé:
» zgodnd¢ wykonania rob6t z DokumentadProjektovs i fabryczna montowanych
urzadzen.
* llo$¢ wykonywanych robot.
» Droznos¢ przewodow i szczelrdé przewodow i palczen.
» Jaka¢ wbudowanych materiatow.
» Zgodndci z normami i projektem wyniki bada pomiarow przewidziane dla rodzajow robot.
» Zgodngci pompowania pomp z zgizorg w DTR charakterystyk
Rozr&nia st dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia budoway,
mianowicie:
« odbiory czsciowe,
* odbiory kacowe.
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8.1. Odbidr techniczny cesciowy.
Odbiorem objte s poszczegolne fazy robot podlegag zakryciu przed catkowitym zakezeniem
budowy. Poza tym magto by fragmenty robot lub zakezone elementy budowy, co do ktérych
Inwestor zgtosit zastrzenie czéciowego odbioru. Odbiér ten powinien dgokonany komisyjnie
przy udziale inspektora nadzoru inwestycyjnego, rdkigika budowy oraz przedstawiciela
uzytkownika. Odbior ten powinien By potwierdzony protokétem Komisji, z podaniem
ewentualnych usterek i terminu ich usiaia.
Zakres odbioru ggciowego obejmuje:
1. Sprawdzenie zgod®doi wykonanej przepompowni i odcinkow rurggdéw z Dokumentag;j
Projektovg, w tym w szczegdlniei zastosowania materiatow.
2. Sprawdzenie prawidtovéoi montau urzdzen i odcinkdw przewodu, a w szczego6dod
zachowania kierunkow, spadkow, gcden, zmian kierunku.
3. Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania pajczen, wpustow i innych elementéw.
4. Przeprowadzenie préby szczedoona eksfiltrag i infiltracje.

8.2. Odbidr techniczny kaicowy.

Odbiorem tym ohjty jest petny zakres robot przepompowni po catkpmitzakaczeniu robdét,
przed przekazaniem przepompowni do eksploatachy Bdbiorze kacowym naley przediayé
Komisji dokumenty zgodnie z obogzujacymi w tym wzgédzie zarzdzeniami:

 inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowgaregpompowni,

* Swiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,

* protokoty dranaosci i instalacji technologicznej,

Ponadto czynnii odbioru ka@icowego polegajna:
1. Sprawdzeniu protokotéw odbioru @ziowego i stwierdzeniu zrealizowania zawartych w
nich postanowig, usung¢é usterek i innych niedomaga
2. Sprawdzeniu aktualdoi sporzdzenia dokumentacji technicznej powykonawczej,
uwzgkdniagc wszystkie zmiany i uzupetnienia.
3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumeatz@montowania wszystkich wdzen.

Odbior kaicowy powinien by dokonany w obecroi przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i gaytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokétami.

Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk jakies usterki,
nalery je uwzgkdni¢ w protokole, podagr jednoczénie termin ich usugtcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgoIne wymagania.

Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w specyfikacji ST 00.00 ,Wymagania
ogolne” poz. 9.

9.2. Platngé
Platnag¢ nalery przyjmowa& zgodnie z obmiarem robot, oeejakosci uzytych materiatow,
oceny jakasci wykonanych rob6t. Naky wykona zakres robét wymieniony w tomie IV .

Cena wykonania robét obejmuje:

* roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie

» zabezpieczenie wdzenr podziemnych w wykopie

* pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karazi@ pni drzewa itp.)
* dostarczenie materiatow

» wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez roziga@an wykopu,

* przygotowanie podia rodzimego lub podsypki z piasku

* utozenie rur wraz z uzbrojeniem
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» wykonanie pajczen spawanych, kotnierzowych, zgrzewanycjtzonych na uszczejk
* monta przepompowni

* przeprowadzenie proby szczednbptukania

» wykonanie robot niwelacyjnych wraz z nasadzeniami

» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

» oznakowanie uzbrojenia

 inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-74/C-89200

PN-85/C-89202

PN-81/C-89203
PN-85/C-89204

PN-85/C-89205

PN-70/C-89015
PN-70/C-89016
PN-87/H-74051
PN-92/B-10735

PN-B-10736:1999

PN-91/B-10729
PN-EN 752—2
PN-EN 752—6
PN-EN 1761:2001
PN-EN 1610
EN-12050 - 1

Rury z nieplastyfikowanego polichlowinylu. Wymiary
Rury z nieplastyfikowanego polichlokkinylu do rur
sciieniowych
Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastgivanego polichlorku winylu
Rury énieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Wymagania i badania.
Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegm polichlorku winylu.
Instrukcja montaowa uktadania w gruncie ruragow z PCV.
Rury polietylenowe. Metody bada
Ksztaltki polietylenowe dokenia rur polietylenowych. Metody bada
Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadidnea.
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjilgmagania i badania przy
odbiorze.
Roboty ziemne — Wykopy otwaitteprzewodow wodoggowych i
kanalizacyjnych.
Studzienki kanalizacyjne
Zewitrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.
Zewatrzne systemy kanalizacyjne —¢3¢ 6: Uklady pompowe.
Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe).
Budowa i badania przewodawakizacyjnych.
Przepompowsa@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych
- zasady budovipadanie — G&¢ 1: Przepompownigciekow
zawiegag fekalia.

11. UWAGI KONCOWE
Wszelkie prace wykonywanalery w oparciu o ,Warunki techniczne wykonania i odiio

roboét cz. i 117, rozporadzeniem MB i PMB z dn. 28.03.1972 r. w sprawie BbiBy

wykonawstwie robo6t budowlano-moutavych (Dz. U .Nr 13, poz. (3 z dnia 10.04.1972).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-05
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

ST - 05. INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngpg/magania dotycgece wykonania i odbioru

nastpujacych robot elektrycznych zwiaanych z budow kanalizacji sanitarnej w gminie

Chetnra

- zalicznikowe zewetrzne linie kablowe niskiego najgia zasilajce szafy sterownicze
przepompowni SE

- monta rozdzielnic SE

- linie kablowe zasilajce urzdzenia przepompowni

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz prowadzenia robot zezanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych zgodnie z Dwolentacj Projektows, opisami
technicznymi. (uteenie linii kablowych, montarozdzielnic SE)

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacgchinicznej s zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST W.00.00. ,Wymaganigolne”.

1.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditorobdt z
Dokumentac} Projektowa, Specyfikacg Technicza i obowizujagcymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z polecenianiyimera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST W.00.00. ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedhagad niniejszej specyfikacji Sg: s

2.1. Dla linii kablowych niskiego napiecia

2.1.1. kable elektroenergetyczne :

-Kable zzytami miedzianymi o izolacji i powtoce polwinitowejzyta ochronmn
5x4 (6, 10 ) mrhna napicie znamionowe 0,6/1 kV

2.1.2. Rury ziemne

Rura ziemna typu KR

2.1.3. Osprzet i materiaty instalacyjne pomocnicze

- Koncéwki kablowe rurkowe do zaprasowywaniazyeach miedzianych

- Opaski kablowe instalacyjne

- Folia kalandrowa z PVC

- Oznaczniki na kable

- Uchwyty kablowe uniwersalne

- Spoiwo cynowo-otowiane

- Tasma izolacyjna — plastyczna
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2.2. Szafy sterownicze
- szafa zasilaco-sterownicza wraz z wypassniem dla przepompowni. Stosoivazat
producenta pomp lub inne o nie gorszych parametrach

Materiaty do wykonania w/w robot zgdanych z automatyki sterowaniem ugdzen
technologicznych przepompowni oraz aparatury kdmbrpomiarowej stosowazgodnie z
Dokumentagj Projektovs, opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materiatbw przeznaczonych do rob6t mmmwgch powinna nagpi¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu pomieszaz@agazynowych i sktadowisk na placu budowy.

J&ili jest to konieczne ze wzglu na rodzaj materialdw, pomieszczenia magazynavanmy
by¢ zamykane, powinny tdk zabezpiecZa materialy od zewgtrznych wpltywow
atmosferycznych, a w razie potrzeby ufhwia¢ utrzymanie wewgirz odpowiedniej
temperatury i wilgotngci. Place i magazyny zamkité do sktadowania materiatéw, gdze i
maszyn (sprgu zmechanizowanego) stosowanych do robot powilydyalyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowat®@jprzeznaczenia i usytuowane w
sposOb utatwiacy roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantgmienionych przedmiotow.

W czasie transportu i skladowanianke wszystkich rodzajow kabli powinny byabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywargiodowiska.

Materiaty, wyroby i uradzenia, dla ktérych wymagaesiwiadectw jakdci, np.: aparaty, kable,
urzadzenia prefabrykowane itp., naje dostarcz& wraz ze $wiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami wewtrznego odbioru technicznego (w przypadkuadea
prefabrykowanych). Przy odbiorze materialtdw mglezwrécé uwag na zgodn&t stanu
faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET
Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przegniera. Roboty elektroenergetyczne mog
by¢ wykonywane ¢cznie lub przy #@yciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez
Inzyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t Wykooawpowinien dysponowa
sprztem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykoaadego typu robot.
Roboty ziemne wykonywane w pobli istniepcych urzdzen podziemnych winny hy
wykonywane ¢cznie.
Roboty elektryczne prowadzonedg przy wyciu nas¢pujacego sprztu mechanicznego:

e Podngnik montaowy samochodowy

« Zuraw samochodowy do 4 Mg

« Zuraw samochodowy od 7 do 10 Mg

e Spawarka elektryczna transformatorowa 500A

e Elektronarzdzia

4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania robot mogQy¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowelgomBteriatow diugich naky stosowa
przyczepy dhlaycowe, a materialy wysokie nale zabezpieczy w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przesuwaniem.

Bebny z kablami naley przetaczé zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczcebba. Unika
transportu kabli w temperaturzezsiej od — 1%C. W czasie transportu i przechowywania
materiatdbw elektroenergetycznych nalezachowa wymagania wynikajce ze specjalnych
wiasciwosci tych uradzen, zastrzeonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraadidvania aparatury elektrycznej i goizen
rozdzielczych naley przestrzega zalecé wytworcow, a w szczegoldoi: transportowane
urzadzenia zabezpiecgyprzed nadmiernymi drganiami i wsisami oraz przesuwaniemesi
aparatu¢ i urzadzenia ostranie zatadowywéa i zdejmowa, nie naraajac ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok.
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W czasie transportu koe wszystkich rodzajow kabli powinny dyzabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywamirodowiska.
Srodki transportu przewidziane do stosowania:

e Samochéd dostawczy do 0,9 Mg

» Samochdd skrzyniowy do 5 Mg

* Przyczepa skrzyniowa 3,5 Mg

* Przyczepa do przewenia kabli do 4 Mg

e Przyczepa dizycowa do samochodu do 4,5 Mg

e Samochdéd samowytadowczy do 5 Mg

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdélne
Ogolne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST WO.00.00. ,Wymagagiaine”.

5.1.1. Wyznaczenie tras linii kablowych

Wyznaczenie tras linii kablowych nale wykon& przez stiby geodezyjne na podstawie
projektu technicznego linii kablowych oraz map gemgnych z naniesionymi budowlami i
uzbrojeniem terenu. Wytyczenie tras przebiegu kapkona Wykonawca zadania.

5.1.2. Ukfadanie kabli w ziemi.

Kable naley uktada na gkbokasci 70 cm na 10 cm podsypce z piasku. Paada kabla na
podsypce piaskowe] nate go najpierw zasygawarstwy piasku o grubgci 10 cm a nagpnie
warstwg gruntu rodzimego o grubo 15 cm. Tak przysypany kabel nafeprzykry¢ na catej
diugcici trasy folg w kolorze niebieskim o gruboi minimalnej 0,5 mm. Szerokeé folii
powinna by taka aby przykrywata kable ale nie mniej 80 cm.

Kabel powinien by uktadany w rowie ling falista, aby dtuge¢ kabla byta w¢ksza od diugeri
wykopu o0 1 do 3%. Ponadto najepamktaé o pozostawieniu zapasow kabla po okoto 1 m przy
wejsciach do zcz kablowych, szaf zasilgych i uradzen technologicznych w obiektach
kubaturowych.

Kable uktada jedno i wielowarstwowo w zat@osci od ilosci kabli w rowie. Szeroki i
giebokas¢ rowu naley dopasowé do ilosci kabli i ilosci warstw. Zgodnie z norgnPN-76/E-
05125 naley przestrzega minimalnych odlegtéci w rowie pomé¢dzy uktadanymi kablami:
zasilapcymi, sterowniczymi i pomiarowymi. Kable sterowrgécz pomiarowe przy uktadaniu
warstwowym powinny znajdowasic ponizej kabli zasilajcych na napicie dol kV. Ponadto
nalezy je oddzielé przegrod z cegly lub bloczkéw betonowych a odlegtamiedzy kablami
musi wynosé min 15 cm. Ggbokas¢ rowu w takim przypadku musi Bypowickszona o ilé¢
warstw w wykopie.

W miejscach skrzxowan kabli z rurocigami podziemnymi (gazogy, si&€ centralnego
ogrzewania) nalg/ stosowa rury ostonowe stalowe a kable powinnyc¢bykiadane nad
rurociggami. Jeeli kable kda uktadane pod ruroggiem, to miejsce skrzpwania naley
oznaczy przez utgenia nad ruroggiem folii z tworzywa sztucznego.

W miejscach skrzxowan kabla z drogami utwardzonymi oraz pozostatym ugmiem terenu
stosowa rury grubdcienne z PVC. Diug@& ochrony kabla w takich przypadkach musj si
rowna dtugasci skrzyzowania z dodaniem co najmniej 50 cm zdej strony (dla drogi wraz z
kraweznikami). Po wprowadzeniu kabla uszczélmrzepust z obydwu stron. W miejscach
skrzyzowan kabli migdzy sola nalezy przestrzega zasady,ze linia 0 wy:szym napjciu jest
utozona gebiej niz linia 0 nizszym napgciu.

Catas¢ robot wykona zgodnie z norm PN-76/E-05125.

5.1.3. Oznaczenia kabli
Na cate] dtugéci kable zaopatrzyw trwate oznaczniki identyfikacyjne z opisem likablowe].
Napisy na oznaczniku powinny zawiéra
- symbol i numer ewidencyjny linii
- symbol kabla
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- znak uytkownika kabla (mena zrezygnow@jezeli jest jeden gytkownik)
- znak fazy w przypadku kabli jediagowych
- rok utazenia kabla

Oznaczenia powinny lByrozmieszczone w nagiujacych miejscach:

- na pocatku i na kacu linii kablowe]

- w miejscach charakterystycznych takich jak:deig i wyjscia do przepustow, skrzgwan
- c0 10 m na prostych odcinkach kabli

5.1.4. Oznaczenia trasy kabli

Oprocz oznakowania kabla wymagane jest rowoinakowanie trasy linii kablowej.
Oznakowanie takie powinny byimieszczone:

- na pocatku i na kacu trasy

- w miejscach zmian kierunku trasy

- €0 100 m na prostych odcinkach trasy

Oznakowanie naly wykon& na stupkach betonowych wkopanych w zieiab na tabliczkach
umieszczonych w miejscu kabla do budynku.

5.1.5. Uktadanie kabli w kanatach

Kanat kablowy mae by wykonany wscianie, stropie, podtodze lub ziemi. Przykrywanst jea
calej dtugdci ptytami. Wszystkie lub tylko niektore z nich mplgy¢ zdejmowane.

Kanat nie jest przystosowany do poruszanjaobistugi w jego wetrzu. Kanaty powinny:

- by¢ wykonane z materiatow niepalnych

- ograniczéa maksymalnie przenikanie wody

- mie¢ kanaliki odwadniajce do odprowadzania wody

- mie¢ przewietrzanie naturalne lub sztuczne

- by¢ tak wykonane, aby umbwiaty swobodny dosip do wretrza

Odlegtasci miedzy kablami w kanatachy podawane w przepisach budowy, lecz dozwolone jest
bezpdrednie stykanie gina catej dtugéci nastpujacych kabli:

- sygnalizacyjnych

- sygnalizacyjnych z elektroenergetycznymi, pgeyonych do tych samych wdzea

- jednazytowych utazonych w wizce i stanowgcych jedn linie wielofazowg

- zasilapcych uradzenia dwietleniowe, stanovgce tory jednej linii wielofazowe]

5.1.6. Zakonczenia elektryczne kabli

W calu zakdczenia kabli o izolacji z tworzyw sztucznych naigagg znamionowe 0,6/1 kV w

pomieszczeniach witrzowych i w warunkach napowietrznych pod zadas#anstosuje si

zakaczenia bezgtowicowe. Warunkiem koniecznym bezgtowiego zakaczenia kabli o

izolacji z tworzyw sztucznych jest zapieczenie kabli przed wnikaniem do ich¢trza

wody i skroplin. Niektére ze stosowanych metod aakania kabli i przewodow:

- gtdwkowy-konieczyly wielodrutowej jest ocynowany

- sworzniowy-oczko jest wyginane w odpowiednim kidkunco umaliwia jego zaciniecie
podczas przykicania do zacisku

- koncowkowy-specjalna kicowka jest zaciskana, lutowana lub spawana na &agig kabla
lub przewodu

- formowanie kacéwek bezpgrednio nazyle kabla lub przewodu

Zasady doboru, budowy i montaosprztu kablowego s zawarte w katalogach i instrukcjach

poszczegolnych producentow dla danego typu kabla.

5.1.7. Pofgczenia elektryczne przewodow

- powierzchnie stykapych sé elementéw toréw pdowych oraz przekladek i podktadek
metalowych, przewodgzych pgrd, powinny by doktadnie oczyszczone i wygtadzone,
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- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewaakryie powtolky metalowg ogniowg lub
galwaniczn) nalery tylko zmywa odczynnikami chemicznymi i szlifowaass polersk

- powierzchnie zestykOw nalg zabezpieczyprzed korozj wazelip bezkwasow

- pofaczenia nalgy wykona spawaniemgrubami lub w inny sposéb oldleny w projekcie
technicznym

- sruby, naketki i podktadki stalowe powinny lgypokryte galwanicznie warstwmetaliczra

- polaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zalsieawykonywa& za pomog
spawania. Wszelkie pgizenie elektryczne w ziemi nalezabezpieczy przed korozj, np.
przez pokrycie lakierem bitumicznym lub owdoie ta&ma.

5.1.8. Sruby i wkr ety w potaczeniach.

- $ruby i wkrety do czenia szyn oraz przewodow powinny thitaka diugas¢, aby po
skreceniu podczenia wystawaty co najmniej na wysékb2 — 6 zwojow. Nie dotyczy to
srub dostarczanych przez wytw@revraz z aparatem, e zostanie zachowana wysako
sruby ok. 2-3 mm, wystagej poza nakitke.

5.1.9. Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych

- w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowagxapaley polgczy¢ z szyr gniazda
(Srubg stykowy), a przewdd zabezpieczany z gwintem w oprawaghiedleniowych i
podobnym ospkxie przewod fazowy lub ,+-, naly taczy¢ ze stykiem wewgtrznym, a
przewadd neutralny lub -, z gwintem (oprawk

5.1.10.Prace spawalnicze

- prace spawalnicze nale prowadzé tak, aby nie zaniecZgi¢ elementdw izolacyjnych,
aparatow i przewodow odpryskami roztopionego metalu

- prace spawalnicze nale wykonywa w odlegidci bezpiecznej od aparatéw i gdzen
zawieragcych olej lub odpowiednio zabezpieéag uradzenia i aparaty

5.1.11.Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i 0Spgtu

- przed przysipieniem do montas szaf zasilajco-sterowniczych nahy sprawdzt
poprawnd¢ wykonania kanatow kablowych, przepustow szynowyeypoziomowanie ram
nosnych pod szafami

- monta urzadzen rozdzielczych przeprowadznalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montau tych uradzen

- kable naley uktada& w sposdb zapewnigy szybk ich identyfikacg i tatwy dosgp

- odgatzienia od szyn gtéwnych i pagtizenia szyn do aparatéw nie powinny powodéowa
niedopuszczalnych nagjéw i napezen

- w szynach zbiorczych sztywnych stosévealpowiednie kompensatory

- dla podhiczenia szyn i kabli naky stosowd standardowa&ruby z gwintem metrycznym i z
tbem széciokatnym

- hajmniejsze dopuszczalne ogst izolacyjne nalgy zachowa zgodnie z przepisami

5.1.12.Wytyczne do montau zewretrznego

Przed przysipieniem wykonania instalacji kontrolno-pomiaroweplety wykona prace
mechaniczno-spawalnicze i elektryczno-pomiaroweyzane z:

- wspawaniem krécéw pomiarowych

- montaem zaworow regulacyjnych i sitownikow

- montaem przeptywomierzy

- montaem przetwornikdw pomiarowych

Aparatue kontrolno-pomiarow nalezy dostarczy wraz z wysggnikami i zadaszonymi
stojakami pod przetworniki.

5.1.13.Préby montazowe
Po zakaczeniu robot monteowych w obiektach, przed ich odbiorem Wykonawcaaahzany
jest do przeprowadzenia tzw. Prob mantaych tj. technicznego sprawdzenia jéio
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wykonanych robo6t wraz z dokonaniem potrzebnych podw i probnym uruchomieniem
poszczegolnych linii, instalacji, rozdzielnic i gdzen.

5.2.  Warunki szczeg6towe wykonania robo6t elektrycznychdla przepompowni w gminie
Chetmza

5.2.1. Podpiecie kabli i przewodow w zhczach, szafach i rozdzielnicach

Kable elektroenergetyczne w izolacji i powtoce poltowe] na napicie do 1 kV naley
zarobt na sucho poprzez zaprasowywaniend@wek kablowych rurkowych nazytach
przewodow. Kable sterownicze w izolacji i powtocelvpinitowej nalery zarobé na sucho i
bezpdrednio czye z aparatami.
Kable wyposay¢ w trwale oznaczniki koloru czerwonego dla kablkekdtoenergetycznych i
koloru byzowego dla kabli sterowniczych. Na oznaczniku kapesa symbol linii.

5.2.2. Utaenie nasgpujacych linii kablowych energetycznych:

5.2.2.1. Zasilanie szaf sterowniczych

- linia kablowa wykonana kablem miedzianym w izglac powtoce PCV na napcie
znamionowe 0,6/1 kV, 5x4(6,10) mm2 oda kablowo-pomiarowego do szafy sterowniczej
- linia kablowa wykonana kablem miedzianym w izglac powtoce PCV na napcie
znamionowe 0,6/1 kV, 5x2,5 mm2 od tablicy gtdwneglpnku do szafy sterowniczej

- wewretrzna linia zasilajca wykonana przewodem miedzianym w izolacji i paetd@®CV na
napkcie znamionowe 0,6/1 kV, 5x2,5 mm2 od tablicy gti&@vbudynku do szafy sterowniczej
umieszczonej przy (na) budynku

UWAGA

Nalezy zamoéwE pompy i sondy pomiarowe z kablami o didgonystarczajcej na
bezpdredniego wprowadzenie do szafy sterowniczej. Steé@sprzt szczelny IP55.

5.2.4. Uziemianie rozdzielni oraz przewodow ochrarych
Rozdziatu przewodu ochronno-neutralnego PEN naP inaley wykona w zlagczu kablowo-
pomiarowym lub w tablicy gtéwnej budynku. Do rozelni ,RZS” instalacja w systemie TN-S.
Punkt rozdziatu przewodu ochronno-neutralnego PEdNezry uziemt za pomog bednarki
stalowej ocynkowanej 30x4 mm ighdw miedziowanych.
Do uziemienia naley takze podhczye zacisk PE w rozdzielnicach przepompowni.

5.2.5. Szafa zasilajco-sterownicza przepompowni

Przewiduje s monta w szafie mgdzy innymi:

- ukfady kontroli i sterowania pomp zatapialnych

- uktad pomiaru poziomu wody w studni.

- ukfady zabezpieczenia pomp przed pracsuchobiegu

- zabezpieczenia obwodow elektrycznych poszczegoloyzjuzen i aparatow
Przewidziano 2 rodzaje sterowania:

- Podstawowe — sterowanie automatyczne

- Manualne — sterowanigeazne przyciskami umieszczonymi na drzwiach szafSR
Sterowanie odbywasi¢ bedzie poprzez uktady szafy sterowniczej

6 .KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST WO0.00.00. ,Wymagania ogolne”.
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznydulegaj sprawdzeniu w zakresie:
- zgodnéci z dokumentagji przepisami
- poprawnego monial
- kompletnadci wyposaenia
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- poprawngci oznaczenia

- braku widocznych uszkodae

- nalezytego stanu izolacji

- skutecznéci ochrony od porzen

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Urzadzenia, osprg i oprawy elektryczne, aparaty oraz kable i przéyaelektroenergetyczne
powinny posiada atest fabryczny lubwiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz wszystkie
niezlzdne certyfikaty, gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot.
Po utazeniu kabli i zamontowaniu osgttzs, ale przed zasypaniem, nalesprawdzé:
- czy utlazony kabel (rodzaj, liczba, przekrajt) jest zgodny z dokumentacijechniczig
- odlegtaci miedzy kablami
- promienie tukéw kabla na zatamaniach trasy
- czy na prostych odcinkach rowu kabel jestzofoy linig falista
- uszczelnienie rur i innych przepustow
- o0znaczenie kabli (liczba opasek i napiséw na nich)
- prawidtowaci montau przewoddw ochronnych
- wykona pomiary geodezyjne przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary pomontazowe. Po zak@éczeniu robot nalery wykona¢:

préby nap¢ciowe izolaciji

- pomiar rezystancji izolacji

- zachowania gigtosci zyt roboczych

- pomiary rezystancji uziomow i nagirazenia

- skutecznéci ochrony od porzen

- badania linii kablowej n.n.

- sprawdzenia i pomiarow obwodoéw sygnalizacji
badania linii sterowniczych

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST WO.00.00.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST W.00.00maania ogolne”. Jednostka obmiaru jest
m — metr bieacy, szt. —ilé¢ sztuk, kpl. — komplet robo6t elektrycznych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST W.00.00m\Ayania ogolne”.

Przy odbiorze rob6t powinny bylostarczone nagiujace dokumenty:

-Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmiananmizupetnieniami w trakcie wykonywania
robot.

-Dziennik Budowy

-Dokumenty uzasadnigie uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykeania robot.
-Dokumenty dotycgce jakadci wbudowanych materiatow.

-Protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robat.

-Protokoty i zawiadczenia z dokonanych prob maraevych

-Protokoty bada i pomiarow.

-Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow adzen i materiatow.

-Dokumentacja fabryczna zamontowanychadean.

-Dokumentacja Techniczno Ruchowaggdzen.

9. DOSTAWA PLATNO SCI
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST W.00.00. ,Wymagania ogolne”
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Platng¢ nalery przyjmowa& zgodnie z dokumentagji zakresem robot wymienionym w p. 1.3.
niniejszej ST. W oparciu o odbiér faktycznie zamomeéj i wykonanej pracy oraz oceifakaosci
roboét i ocen jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robo6t obejmuje:

zakup kompletu materiatow i wydzer (aparatura, ospezelektryczny,

materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewodgprzt drobny, oprawy, armatura
obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow takich:jaizafy, tablice, pulpity, skrzynki,
stojaki, kasety itp. (kompletnie wypasaych, pomalowanych i oznakowanych)
wynikajacych z opracowanej dokumentacji technicznej pozsmehtami stanowcymi
wyposaenie uradzen technologicznych (te elementgda uwzgkdnione w cenie ugdzen
technologicznych),

transport materiatow i ugglzer na miejsce wbudowania wykonania rob6t meaveych
roboty przygotowawcze i trasowanie

wykonanie podjczenia urgdzen

przygotowanie podima, uchwytow itp.

przygotowanie i zainstalowanie natizi montaowych i ich bieaca konserwagj

drobne roboty budowlane: przerébki fundamentéw,ewahia srub fundamentowych,
wykonanie otworéw wscianach, przez stropy i podiogi do przeprowadzekadli i
przewodow lub osadzenia gniazd itp.

zdjecie i zalaenie plyt podiogi, ptyt kanatowych, o ile jest kenkne niezédnych
przepustow i ich uszczelnienie

zaprawa i tynkowanie bruzd po robotach elektrychnpsadzenie kotkéw rozporowych
wiasciwe oznakowanie i malowanie, wykonanie tabliczgfoimacyjnych

wprowadzenie i podtzenie kacowek przewodow do puszek, odgatikow, skrzynek
wykonanie i tynkowanie wgk pod monta aparatow, osadzenie drzwiczek weeges, o ile
jest konieczne

wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzyimezdzielnie skrzynkowych

monta drobnych konstrukcji wsporczych i émych

wypoziomowanie i umocowanie aparatéw

zarobienie kacowek przewodow

oznaczenie przewodu zerowego

uszczelnienie wylotu ospsta

spawanie dodatkowych kiédw i kotnierzy, rurek, zaworéw gtzek redukcyjnychgtznie z
niezlednym nagwintowaniem i uszczelnieniem, na rwgach i zbiornikach, niezinych
do wykonania kompletnych prac elektrycznych i stariezych

monta zlaczy na przewodach instalacyjnych

wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, miekdw, przetwornikow z punktu widzenia
tatwego dosipu dla obstugi, mdiwosci demontau i prawidtowej pracy oraz wéaiwego
zamocowania do elementéw wsporczych

sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych akresie: rezystancji izolacji i
ciggtosci zyt, zgodndci oznakowania z adresami podanymi w projekcie, now@adzenie
koncow do zaciskow

sprawdzenie przewodow sygnatowych — nieelektrycinye zakresie: odpowiednich
spadkow, meliwosci odpowietrzé i odwodnié, doboru przekroju, odlegtoi od agrodkow
0 zbyt wysokiej lub zbyt niskiej temperaturze, drasci i szczelnéci

wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich kazieych bada (w tym badanie linii,
badanie obwodow elektrycznych, badania i pomiaeminia ochronnego, badanie i pomiar
skutecznéci zerowania),

monta i demonta drabin i rusztow& niezlednych do wykonania robot,

przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

proby montaowe, sprawdzenie dziatania poszczegollnychydmen, o ile jest to maliwe i
sprawdzenie funkcjonaldoi uktadu,

prace porzdkowe
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektaaiddwlanych. Zakres, przedmiot i

wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przeciwpom@niowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed ggtem przegzeniowym.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami

atmosferycznymi lubgczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-64 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecagtwa. Odfczanie izolacyjne igczenie.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo.

Postanowienia ogolrgrodki ochrony przed pozaniem pgdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Stosowaniérodkéw ochrony zapewnigych bezpieczestwo.

Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

PN-IEC 60364-4-481 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Doborrodkéw ochrony przeciwpozaniowej w zalenosci od

wplywow zewrgtrznych.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecastwa. Dobdr srodkdw ochrony w zalaosci od wplywow

zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektdmudowlanych. Dobér i monta

wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obielktbuadowlanych. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Obgialngs¢

pradowa dtugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektdmudowlanych. Dobér i monta

wyposaenia elektrycznego. Aparaturgzeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obiektdbudowlanych. Doboér i monta

wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steroran Uradzenia do odiczania

izolacyjnego i 4czenia.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektdmudowlanych. Dobér i monta

wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Sprawdzanie

odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiekta budowlanych. Wymagania

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Wymagania

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagardotycace uziemié instalacji

urzadzen przetwarzania danych.

PN-74/C89200 Rury z nieplastyfikowanego polichiovkinylu.

Wymiary. (Zmiana Biul. PKNMiJ nr 4/80, poz. 9).

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczngnsalizacyjne o izolacji i powtoce

polwinitowej na nagicie znamionowe nie przekraczeg 6/6 kV. Kable
elektroenergetyczne nargapg znamionowe 0,6/1 kV.

PN-93/E90403 Kable elektroenergetyczne i sygneyipe o izolacjii powtoce polwinitowej

na naptcie znamionowe nie przekraczeg¢ 6/6 kV. Kable sygnalizacyjne na napiecie

znamionowe 0,6/1 kV.

PN-88/E-04300 Badania techniczne przy odbiorach

PN-76/E-90301 Linie elektroenergetyczne prowadzehkanatach
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kablowych oraz w ziemi
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolatyvorzyw

termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na

napkcie znamionowe 0.6/1 kV.
PN-76/E9-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne kablowe. Projektowanie i
budowa.
PN-91/M-42029 Urzdzenia elektryczne. Ogodlne wymagania i badania.
BN-84/3067-00 Sprg elektroinstalacyjny. Rury i z&zki elektroinstalacyjne z
tworzyw sztucznych. Wymagania i badania.
PN-82/E-01003 kczniki niskonapjciowe. Oznaczenia umowne.
PN-88/E-01100 Oznaczenia wiellcd i jednostek miar iywanych w elektryce.
Postanowienia ogodlne. Wielkd podstawowe.
PN-89/E-05012 Urmdzenie elektroenergetyczne. Dobor silnikow elektnych i ich
instalowanie. Ogolne wymagania i odbior techniczny.
PN-90/E-05025 Obliczanie skutkéwapibw zwarciowych.
PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskogapwe.
Wymagania dotycgce zestawow badanych w petnym i niepetnym zakitessih typu.
PN-90/E-06150/10 Aparatura rozdzielcza i sterowaicskonagjciowa. Przepisy ogolne.
PN-90/E06150/20  Aparatura rozdzielcza i sterowniagkonapgciowa. Wyhczniki.
PN-86/E-06291 Zaciski gwintowe dgckenia przewodow o przekroju do 120 mm2 w
wyrobach elektroinstalacyjnych.
PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewnione przez @bydkod IP).
PN-91/E-90100 Przewody elektroenergetyczne  ogoélnegwzeznaczenia  do
odbiornikdw ruchomych i przesoych. Ogdélne wymagania i badania.
PN-90/E-93003 Whwiczniki samoczynne do zabezpieczaniadem elektrycznych.
PN-76/E-93050 kczniki do uradzen i aparatow na nagtie do 500 V i pgdy do 63 A.
Wymagania i badania.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbi&tabot Budowlano-Montawych. Instalacje
elektryczne.
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