SPECYFACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

ZADANIE: Budowa Gwietlenia hybrydowego na terenie gminy Chetrma

( 24 punkty w tym 1punkt z dwiema oprawami)

BRANZA ELEKTRYCZNA
OBIEKT: Montaz stupow hybrydowych

ADRES: - Browina dz. 61/2 ( 1 szt.),
- Stawkowo dz. 132/4 ( 2 szt.),
- Bielczyny dz. nr 95 ( 2szt.),
- Mirakowo dz. nr 217/1 ( 1 sztdwiema oprawami),
Swigtostaw dz. nr 18 (1szt.),
- Nowa Chetma ul. Szczypiorskiego dz. nr 91/28, 95/1 ( 5szt.),
- Nowa Chetma ul. Szafarnia dz. nr 52/11 ( 5szt.),
- Liznowo dz. nr 26 ( 3szt.),
- Kuczwaty dz. nr 188 ( 4 szt.).

INWESTOR: Gmina Chetva ul. Wodna 2 87-140 Chehsa

KOD CPV 45316110-9
INSTALOWANIE URZADZEN OSWIETLENIA DROGOWEGO

DATA OPRACOWANIA : 05-2015r.
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1. Wstep
1,1 Typ robét
CPV 45316110-9 — Instalowanie udzehr oswietlenia drogowego
CPV 31121340-5 — Elektrownie wiatrowe
CPV 31712331-9 - Fotoogniwa
1,2 Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji techniczngjg/magania dotycce wykonania i odbioru robot w zakresie budowy
Ggwietlenia hybrydowego na terenie Gminy Cheém
Inwestor: Gmina Chetra ul. Wodna 2, 87-140 Cheha

1,3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jestainikiem do dokumentéw przetargowych przy zlecamaalizacji montau
dgwietlenia hybrydowego na terenie Gminy Chaém

1,4 Zakres robét aftych ST

Zakres robét obilych specyfikagj zawiera wszystkie czynda zwiagzane z wykonaniemswietlenia hybrydowego
zgodnie ze zgtoszeniem robot.

1,5 Okrélenia podstawowe
Okrglenia podstawowe w STaggodne z obowizujacymi w tym zakresie normami.
1,6 Ogdlne wymagania dotyice robét

Pracownicy powinni posiaéladpowiednie zaviadczenia kwalifikacyjne.
Wykonawca robo6t odpowiada za j&kozgodnd¢ ze specyfikag)

2. Materialy

2,1 Wymagania ogélne

Materiaty do wykonaniadietlenia hybrydowego stosowagodnie z normami oraz zasadami wiedzy technicznej

2,2 Materiaty podstawowe

Wykaz materiatéw podstawowych:

1) stup stalowy ocynkowany,

2) fundament F — 150V/43 lub dobrany indywidualniestigpa,

3) wysiegnik ,

4) skrzynia na akumulatory — 600x600x300 wykonanataie rserdzewnej lub tworzywa zabezpieczona przed
dostpem oséb trzecich,

5) oprawa éw. LED 2x28W — dwa niezakee moduty po min 28W, 24V DC barwwiatta biata, skuteczr$é
swietlna min 110Im/W, szerokidt rozsytu, klasa szczelda IP 65, trwald¢ diody min 50 000h, obudowa —
odlew aluminiowy, temperatura pracy -30st.C do +.50s

6) turbina wiatrowa — moc znamionowa 400W trojfazo24DC, pedkos¢ startowa min 2m/s,
predkos¢ tadowania 2,5m/s, nag bezpéredni, hamulec elektromagnetyczny,

7) panel fotowoltaiczny monokrystaliczny o mocy mix 280W montowany nad opraw

8) akumulatorzelowy 2 x 200Ah, 12V( z wyprowadzonymi przewodami),

9) kontroler hybrydowy WWWS06 A-24 (lub inny o réwnaimych parametrach).

3. Sprzet
3,1 Wymagania ogélne

Roboty ziemne wykonywaecznie i mechanicznie przyzyciu sprztu sprawnego pod wzglem technicznym.



3,2 Sprzt do wykonania zadania

Wykaz:

- koparka 0,15m3,

- podndnik samochodowy hydrauliczny,
- zuraw samochodowy

4. Transport

4,1 Wymagania ogélne
Liczbasrodkow transportu powinna gwarantaiwaykonanie robét zgodnie z projektem budowlanym ,
ST i wskazaniach Nadzoru Inwestorskiego w termirsi&lonym w umowie.

4,2 Srodki transportu

Wykaz:

- samochod dostawczy do 0,9t,

- samoch6d skrzyniowy,

- przyczepa diycowa.

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t rigl@rzewozé z zachowaniem zasad wydanych
przez wytwércow poszczegoélnych elementow.

5.  Wykonanie rob6t
5,1 Wymagania og6lne
Prace naly prowadzt po wytyczeniu geodezyjnym.
Przed przyspieniem do realizacji inwestycji nalg przeprowadzi szkolenie pracownikow.
Zachowaostraznos¢ przy robotach w pobtu czynnych urgdzen elektroenergetycznych,
gazowych wod-kan oraz telefonicznych..
Prace odbywssic beda w pasie drogowym.
Przed rozpoeziem rob6t naley wystpi¢ o zagcie pasa drogowego do zagzy drogi.
5,2 Monta fundamentow.
Monta fundamentoéw przeprowadzzgodnie z wytycznymi monia.
Fundament ustagviecznie na 10 cm warstwie zgggczonegawiru,
Wykop nalgy wypetnic gruntemzwirowo - piaskowym z zagzczeniem.
5,3 Monta stupéw
Stup osadzina fundamencie i dokeic.
Stup ustawitak aby wika znajdowata giod strony granicy pasa drogowego.
Wyregulowéa posadowienie stupa.
5,4 Monta turbiny wiatrowe;j.

Turbire wiatrowa po zmontowaniu i podézeniu przewodéw zamontowaa wierzchotku stupa.
Podczas monta turbing unieruchomi.

5,5 Monta paneli PV

Podiczy¢ przewody do paneli PV, Panele nalenontowa na konstrukcji wg zalegeproducenta.

5,6 Monta opraw

Na stupie na wysokoi ok. 6m zamontow@awysiegnik i nastpnie zamontowaoprave wraz z przewodami.

5,7 Monta akumulatoréw

Akumulatory umigci¢ w gruncie w skrzyni wykonanej ze stali nierdzewlnigj tworzywa
zabezpieczonej przed dgmm oso6b trzecich.

5,8 Monta kontrolera hybrydowego

Kontroler zamontowawe wrce stupa ,wykonapofczenia oraz programowanie systendwietlenia hybrydowego.



5,9 Monta uziemie
Wykoné& uziemienia punktowe systemu<R30Q

6. Kontrola jako $ci
6,1 Badania przed przysieniem do robot

Wykonawca przed przysieniem do robét dostarczy deklaracje zgadn@E,
zawiadczenia o jak&ei lub atesty na materiaty.

6,2 Badania w czasie robo6t

W czasie robo6t przeprowaélbadania elementéw instalacji ktore ulegagkryciu.
Po zakaczeniu robét przeprowadzi

- badanie rezystanciji izolacji przewodow,

- badanie rezystancji uziemje

- badanie natenia dwietlenia.

7. Obmiar rob6t

7,1 Obmiar robot nakly wykona w/g dokumentacji oraz innych ustalakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

8. Odbidr robdt.

Po zakaczeniu robét Wykonawca robot dostarczy:

- prot. odbioru robét zanikajych,

- atesty, certyfikaty, deklaracje zgoétiona materiaty,

- instrukcje monta i eksploatacji istotnych elementow,

- dziennik budowy ( w przypadku gdy jestwadzony),

- kosztorys powykonawczy ( w przypadku jgtmagany w/g umowy)

9. Przepisy zwhpzane
9,1 Normy

PKN-CEN/TR 13201-1; 2007 @vietlenie drog — C&¢ 1 Wybor klas éwietlenia.

PN-EN 13201-2;2007 @vietlenie drog — C&¢ 2 Wymagania éwietlenia.

PN-EN 13201-3 ;2007&ietlenie drog — C&¢ 3 Obliczenia parametrowswietleniowych.
PN-B-06050; 1999 Roboty ziemne budowlane, Wymagarzakresie wykonywania badl@rzy odbiorze.
PN-EN 60598-1 Oprawyswietleniowe — Czs¢ 1; wymagania i badania ogoélne.

PN-EN 40-1;2002 Stupyswietleniowe — Terminy i definicje.

PN-EN 40-3; 2004 Stupyswietleniowe.

PN-EN 40-5; 2004 Stupyswietleniowe.

PN-EN60904-1; 2007 Elementy fotowoltaiczne.

PN-EN 61215;2005 Naziemne moduly fotowoltaiczn&/} P krzemu krystalicznego.
PN-EN 61727;systemy fotowoltaiczne ( PV).
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Uwagi

- w realizacji przestrzega zasady PN-E i obowjzujace przepisy.

- teren rob6t zabezpieczy przed dosepem os6b nieupowanionych
- zabezpieczy interesy osoéb trzecich,

- po zakaiczeniu robét teren uporzidkowag.



