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1. WSTEP
L.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robét drogowych i towarzyszacych w ramach przebudowa drogi gminnej nr 100521 Cw
miejscowosci Browina gm. Chelmza.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t w ramach zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét ebje¢tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspéine dla robdt objetych
szczegblowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegélnych asortymentow robot.

1.4. Okre§lenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy calo$¢ techniczno-uzytkows
(droga) albo jego czesé stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny ( korpus ziemny, wezel).
1.4.2. Pobocze - wyznaczony pas terenu przy jezdni zabezpieczajgey krawgdZ jezdni przed uszkodzeniami.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych,
shuzgcy do notowania zdarzen i okolicznodci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbiorow rob6t, przekazywania polecenn i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem/ Kierownikiem projekfu, Wykonawca i projektantem. '
1.4.5, Inzynier/Kierownik projektu/inspektor ‘nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wymaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.10. Konstrukcja nosna {przg¢sio lub przesta obiektu mostowego) - czgéé obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustréj niosgey dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.11, Korpus drogowy - nasyp lub ta czeéé wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni,
1.4.13. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w

formie wyliczeni, szkicdw i ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez InZzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakoSci materialéw oraz robot.
1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projekhu,

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania 1 rozkiadania obciazeti od ruchu
na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.



a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezefi w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudows.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnoéci podbudowy lub profilu 1smlejqcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzei od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sklada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - géma czg§é podbudowy spelniajaca funkcje nodne w konstrukeji nawierzchni.

Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwéch warstw.

) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢é¢ podbudowy spetniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzehni lezacej powyzej.

h) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4. 17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na ptaszezyZnie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i kizew6w. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i §rodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.19. Pobocze - czgéé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuZaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.20. Podioze nawierzchni - grunt rodzuny lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci

przemarzania.

1.4.21. Podloze ulepszone nawierzchni - gérma warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie InZyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw

zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji pro_)ektowej

1.4.24. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita

modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)

istniejacego polaczenia.

1.4.25. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bgdgcego przedmiotem robét.

1.4.26. Kosztorys ofertowy - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich

wykonania .

1.4.27 Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢éé terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - cz¢$é przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbna catosé

konstrukeyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie

moze polegaé na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz

ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonanych robét, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg projektows, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okre$lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i
wspolrzedne punktéw giéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoéé za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geedezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szezegSlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacjg projektows oraz projektowa
dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
— Wvykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawea opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnoé¢ robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekiu stanowig czesé umowy, a wymagania okre$lone w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,Ogolnych warunkach umowy™).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczesi w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, kiéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznoéei, wymiary podane na pismie sg wainiejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odezytn ze skali rysunku.

Wizystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli
musza wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedzialu tolerangji.

W przypadku, gdy materialy Iub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$é elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania rachu publicznego oraz utrzymania istnigjgcych obiekiéw
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W zalezmosci od potrzeb i postgpu rob6t
projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w
ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest
to nicodzowne ze wzgledéw bezpleczenstwa

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace be;dz; akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilociach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzynicra/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykaitczania robot Wykonawca bedzie:



a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw 1 norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujge sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacjg, magazynéw, skladowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

2) érodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoécia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, ha terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Wiszelkie materfaly odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobatg techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na §rodowisko.

Materialy, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakoficzeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymad
zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za wrzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawea zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla

wszelkiego rodzaju robét, ktore maja byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzefi podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze oraz bgdzie z nimi wspoipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawea bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujgey minimalne niedogodnodci dla
mieszkaticow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomogci i dotyczgcych korzystania z wlasnosei i drég
wewngtrznych. Jednakze, ant Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowa sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy

transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika proj ektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
polecié, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace



nadmierne obcigzenie osiowe nie beds dopuszezone na §wiezo ukoriczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawea bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenistwa i
higieny pracy.

W szezegdlnosei Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét 1 za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do rob6t
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoniczenia robét przez Inzynicra/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowief podczas prowadzenia robét.

Wykonaweca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajgc kopie zezwolen 1 inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikfe z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub

specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13, Rownowainoéé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé
majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. '

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartodciowe, budowle oraz inne pozostalo$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowa¢ zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych poleceri Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opéznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydluzenie czasu
wykonania rob6t i/lub wysoko$é kwoty, o ktérg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowg.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego Zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego Zr6dla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego 7rodia w sposob ciagly speiniaja wymagania SST w czasie realizacji robét.



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i
Zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem, usunigciern i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bgdzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.4. Przechowywanie i skfadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwosci i byly dostgpne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdérni materialéw

Wytwornie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatéw mogg by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bgdg stanowi¢ podstawg do akceptacji okreslonej
partii materialéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, musza byé
spelnione nastgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspétpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcey, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekeji i badafi w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ jub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaler
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu,
nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wptyna
nickorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatéw,

Liczba $rodk6w transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreélonyml w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spe%mac wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spehiajace tych warunkéw moga byé dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako§¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnoé¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu,

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$émie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw
robét beds oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materiatéw i- robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkecji 1 przy badaniach materialéw,
dos$wiadczenia z przesziosei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawcg w czasie
okrelonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod groZba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytuiu
poniesic Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawea jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okredli¢, zamierzony
sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
robét zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogbding opisujgea:

- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

— sposéb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegélnych elementéw

robét,

—  gystem (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badar),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposéb i forme¢ przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesé szezegblowa opisujacg dla kazdego asortymentu robot:



—~ wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, Spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratg ich wiasciwoéci w czasie transportu,

~ sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

—  spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagngc
zatozong jako$¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét i jakoéci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, whaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwoé¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowsg.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu éwiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekeji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawezych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, Ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$é tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaii materiatéw ponosi Wykonawea.

6.3. Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem
wytypowane do badar.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé zapewniong mozliwo$é udziatu w - pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawee i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projekiu Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialéw, kiére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunicte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonaweca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnic z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projekiu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pigmie ich wyniki do akeeptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.



6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie poZniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzorn lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢
mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robot z
wymagzaniami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badat wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i
robét z dokumentacja projektows i SST. Moze réwniez zleci€, sam Iub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtémych lub dodatkowych badafi niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtémych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonaweg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopuscié¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. ceriyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnodéé z kryteriami techmicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnodci lub certyfikat zgodnosei z:

~ Polskg Normg lub

- aprobata techniczng, w przypadku wyrob6w, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

53 objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktére spelniaja wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okre§lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie pofrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajgcego i
Wykonawee w okresic od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod dmgim, bez przerw.

Zalgczone do dzienmika budowy protokoly i inne dokumenty begda ozmaczone kolejnym numererm
zalgeznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcey i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczeg6lnodci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw
robot,

— terminy rozpoczecia i zakohczenia poszezegdlnych elementéw robét, _

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagl i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,



— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
—  zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnoéci geodezyinych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
~ dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat, :
— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
inne istotne informacie o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnief do wydawania polecefi Wykonawcy robét.

(2) Ksiagzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksiazki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jako§ci materiatéw, recepty robocze i kontrolme wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

{(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokely odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokument6éw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w

formie przewidzianej prawem,
Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dia Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane

do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okre§laé faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresic obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiatéw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszezenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukofczenia wszystkich robét. Bledne dane zostana
poprawione wg instrukgji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.



Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoicia wymagana do celu miesigeznej platmosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreflonym w umowie [ub oczekiwanym przez Wykonawcg i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci rob6t i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuiz linii osiowej.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako
diugoé¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzgdzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujgcych to Wykonawcea bedzie posiadaé wazne Swiadectwa legalizacji.

Wizystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcee utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takie
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i
Jjednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupemione odpowiednimi szkicami
umigszezonymi na karcie ksigzki obmiar6w. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie
oddziclnego zalgeznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ¢zesciowermu,
¢} odbicrowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnermu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbi6r rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czeéci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbi6r bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
nie poiniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakosé i ilo§¢ robét ulegajgeych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych 1 w oparcin o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacia projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy
Odbiér czgsciowy polega na ocenie ilodei 1 jakodci wykonanych czeéei robot. Odbioru czgéciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik

projektu.



8.4. Odbiér ostateczny robdot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilogci,
jakoscei i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbicr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia rob6t i przyjecia dokument6éw, o ktérych mowa
w punkeie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badari i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacja projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalef przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajgcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rebét uzupelniajacych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoéci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowsa i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszona wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagah przyjetych w dokumentach
Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowad nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala sporzgdzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badari i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
geodezyjna inwentaryzacjg powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjne]j inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczy rob6t”.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.



Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnodci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreflone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytk6éw i fransportu
na teren budowy,
—  wartoéé pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
~ podatki obliczone zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagah ogdlnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektn
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniemn kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu 1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczerstwa ruchu,

(c) przygotowanie teremy,

(d) konstrukcje tymezasowej nawierzchni, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(e) tymczasowa przebudowe urzadzen obeych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

(b} utrzymanie plynnoéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2003 Nr 207, poz. 2016 z pézniejszymi zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z doia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiérld oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108, poz. 952 ,956).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U.2004 Nr 204, poz. 2086).
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ROBOTY POMIAROWE .
WYZNACZENIE TERENU ROBOT I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D.01.01.01

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z powierzchniowym i liniowym wyznaczeniem terenu rob6t 1 punktéw wysoko$ciowych w ramach
zadania: ,,Przebudowa drogi gminnej nr 100521 C w miejscowosci Browina gm. Chelmza®.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t dla zadania wym. w 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie w terenie drogi , poboczy i innym elementéw
objetych zadaniem wymienionym w punkcie 1.1, dlugos¢ drogi zgodnie z przedmiarem robét.

1.3.1. Wyznaczenie sytuacyjne i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem sytuacyjnym i punktéw wysoko$ciowych wchodza:
a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokos§ciowego punktéw giéwnych i punktow
posrednich,

b) uzupemienie dodatkowymi punktami

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
wlatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne — wszystkie punkty zatamania.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1, Ogdlne wymagania dotyczgce materialow

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D- (0.00.00
»Wymagania ogdélne”
2.2, Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw giéwnych nalezy stosowac pale drewniane z gwoZdziem lub pretem stalowym, o

dhugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania, powinny mie¢

frednice od 0,15 do 0,20 m i dhugodé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane frednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolee stalowe Srednicy 5 mm i dhagoéei od
0,04 do 0,05 m.

Howiadki” powinny mie¢ dhugos¢ okoto 0,50 m i przekr6j prostokgtny.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

3.2. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia sytnacyjnego i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac sprzgt gwarantujgcy uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i
wspohrzedne punktéw gléwnych oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi€ obliczenia 1
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych i reperéw roboczych. Blgdy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznia sig od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Wiszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawcg
$wiadomie Tub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkéw
Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktéw gléwnych

Tyczenie nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowe;.

Punkty gléwne i w punkty posrednie powinny znajdowac si¢ w odleglosciach zaleznych od charakterystyki
terenu , lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm.
Rzedne nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakoéci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokoéciowych nalezy
prowadzié¢ wedhug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowq jest kilometr (km) dla robét liniowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru roboét

Odbiér robét zwigzanych z wytyczeniem w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych i punktéw wysokosciowych,



- uzupehienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktdéw wysokosciowych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukeja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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WYCINKA DRZEW I KRZEKOW
D-$1.02.01

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegbiowej specyfikacji techniczne] s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzewoéw w ramach zadania: ,,Przebudowa drogi gminnej nr
100521 C w miejscowosci Browina gm. Chelmia®.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot .

1.3, Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z usunigciem
drzew w ramach zadania wymienionego w punkcie 1.1.
Do wycinki drzew i krzewéw przewiduje si¢ ilo§¢ zgodng z przedmiarem robdt wraz z karczowaniem i

wywiezieniem dhuzyc, karpiny i galezi.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoélne wymagania dotyczace robét podanc w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystgpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzewow

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow nalezy stosowac:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny (frezarki) przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew,
- drodki transportowe

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

|
Oooaog

Ogtlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym lub ciggnikami z przyczepa.
Pnie przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢
transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Zasady oczyszezania terenu z drzew i krzewéw

Roboty zwiazane z usunigciem drzew obejmujq wyclecie drzew, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po

wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew .

Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wiagciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rgbnym,
ustalonym przez Inxyniera.

W miejscach dokop6w i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalezy oczyécié z rodlinnosei, wykarczowac pnie i usunqé korzenie tak, aby zawartos¢ czgsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przckraczala 2%.

W miejscach nasypéw teren nalezy oczyémé tak, aby czesci roélinnodei nie znajdowaly si¢ na
glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w
punkcie 5.3.

Roélinnoéé istniejaca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. JeZeli roglinnosé, ktéra ma by¢ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

5.3. Usunigcie drzew i krzewow

Pnie drzew znajdujace si¢ w pasie robét ziemnych, powinny by¢ wykarczowane

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypelni¢ gruntem przydatnym do
budowy nasypéw i zageécié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne™.

Doly w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymezasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sig

w nich wody.
Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace wartosc jako
material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracily tej wlasciwosci w czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostalo$ci po usunigtej ro§linnosci

Sposéb zniszczenia pozostalo§ci po usunigtej rodlinnosci powinien by¢ zgodny z wskazaniami
InZzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie Jakoém robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usumf;cia rolinnoéci,
wykarczowania korzeni i zasypania doléw. Zageszczenie gruntu wypeimajqcego doty powinno spelniaé
odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa rob6t zwiazanych z usunigciem drzew jest:
— 0  sztuka,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ pkt 8.



8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélre ustalenia dotyczace podstawy platnosci

QOgolne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obgjmuje:
— {0 wyciecie i wykarczowanie drzew,
- O wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie galgzi na kor¢ drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci pe wykarczowaniu,
— [ zasypanie dolow,
0  uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robat,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
D-01.02.04

1.WSTEP
1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorka clementéw ulic w ramach zadania: ,,Przebudowa drogi
gminnej nr 100521 C w miejscowo$ci Browina gm. Chelmza’’.

1.2, Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot .

1.3. Zakres robét obj¢tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiérka:

Nawierzchnie i rodzaj materiahu do rozbiurki zgodnie z przedmiarem robét.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okrelenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoilne wymagania dotyczgce robét

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw
Nie wystgpuja
3. SPRZET
3.1, Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drogi moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez InZyniera:

— spycharki,

- ladowarki,

— samochody cigzarowe,
- zrywarki,

— koparki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki
Materiaf z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja nsuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacja projektows, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Gruz i materialy nie przewidziane do ponownego wbudowania , powinny byé usunicte z terenu budowy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robat
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6. -
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiérkowych .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Og6lne zasady obmiaru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych z rozbitrka jest:

—dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Og6lne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 8,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt obejmuje:



- wyznaczenie powierzehni przeznaczonej do rozbidrki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materialéw z rozbiorki,

— wyrévwnanie podioza i uporzagdkowanie terenu rozbidrki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP dotyczace prowadzenia robot rozbidrkowych, transportu gruzu i zabezpieczenia terenu rozbiérki'
przed dostepem oséb trzecich.

Normy

1. BN —77/8931-12 -Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu.
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
D-04.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robGt zwigzanych z wykonywaniem koryta oraz z

profilowaniem i zaggszczaniem podioza gruntowego w ramach zadania: ,Przebudowa drogi
gminnej nr 100521 C w miejscowaosci Browina gm. Chelmza®,

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe do wykorzystania przy zlecaniu robét
okreélonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem koryta i przygotowaniem podtoza przezmaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni:
- glebokosé koryta pod jezdnig zgodnie z przedmiarem robét
- glebokosé koryta pod poboczem zgodnie z przedmiarem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreglenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.3.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
2. MATERIALY

Nie wystgpuja.
3.SPRZET
3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Og6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ sig
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwoéci gnmtu podioza.

4. TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2, Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystgpié¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze



przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgods
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywadé sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Koryto glebokosci 15 cm wykonaé spycharka, w poblizu istniejacego uzbrojenia i w miejscach trudno
dostepnych wykonaé roboty recznic podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wyprofilowaé i zagescic.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezedniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac naciagniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprz¢tu, a w szezegélnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone s4 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania rob6t zatadowaé na $rodki transportu i wywieZ¢ na
odlegtosé 10 km

Profilowanie i zageszezenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4, Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiezé dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagescié warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika -
zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowad réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezpoérednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszezania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego W tablicy 1. Wskaznik
zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu lekki

Gorna warstwa o grubosei 20 cm 1,00
Na glebokoéci od 20 do 50 cm od powierzchni podioza

1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszezenia, kontrolg zaggszezenia nalezy oprzeé na metodzie obciazen phytowych. Nalezy okre$li¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$é gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnogci optymainej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniv powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczyé podtoze przed nadmiermnym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania
kolejnej warstwy mozna przystapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakoéci robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta i
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwodé
i pomiar6w badan i pomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta 10razyna 1 km
2 | Rowno$é podiuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$¢ poprzeczma 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ¥ 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie * i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzedne wysokosciowe

~ Zageszczenie, wilgomosé | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach giéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podloza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze r6inié si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz
+10 cm i -5 cm.
6.2.3. Réwnodéé koryta (profilowanego podloza)

. Nieréwnosci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa ata zgodnie z normg
BN-68/8931-04 .
Nierdwnoéci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowq latg.
Nierowno$ci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4, Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm,

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

0$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigeej niz :+ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okre§lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jedli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odksztatcenia, to
wartosé stosunku wtornego do pierwotnego modulu odksztatcenia, okre$lonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.



Wilgotnosé w czasie zaggszczania nalezy badaé wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancig od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioZa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 ¢m, wyréwnanie i
powtorme zaggszezenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
_  zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na érodki transportowe i odwiezienie na odktad,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,
- zaggszczenie,
~ utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

7. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduty odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie phvta

4, BN-63/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fata

5. BN-77/8931-12 Ommaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
D-02.00.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych w ramach ,,Przebudowa drogi gminnej
nr 160521 C w miejscowosci Browina gm. Chelmza®.

1.2. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
remontu drogi i obejmuja:
a) wykonanie wykop6w w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,

1.3. OkreSlenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spehiajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.,

1.3.3. Wysoko§¢ nasypu lub gleboko§¢ wykopu - réinica rzgdnej teremu i rzednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mnigjsza niz 1 m.

1.3.5. Nasyp éredni - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.3.7. Wykop phytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.8. Wykop Sredni - wykop, ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.9. Wykop gleboki -~ wykop, ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.3.10. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwiazanych z trasg
drogowa.

1.3.11. Wskasnik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
WZOor;

gdzie:

Py - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruniu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),

pis - maksymalna gestodé objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], shuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.3.12. Wskaznik réznoziarnistoéci - wielkosé charakteryzujgca zaggszczalnosé gruntéw niespoistych, okreslona
wg WZoru:

Jeo

d10

U=

gdzie:
dso - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
d1o - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.3.13. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkosé charakteryzujaca stan zaggszczenia gruniu, okresiona

Wg WZOTE



o Ee
E1

gdzie:

E; - modul odksztafcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.3.14. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Og6ilne wymagania dotyczaee robét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1, Ogélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D- 00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzgledem przydatnegei do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione poza
teren budowy tylke wowczas, gdy stanowig nadmiar objetodci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objgtosci robot
ziemnych, zostaly za zgoda InZyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze Zrédet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera. .

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, okre§lone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad na miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru

Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 {4]

Lp. | Wyszezegélnie | Jed- Grupy gruntéw
ne
wlhadciwosci | nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — TUMOSZ — piasek pylasty | malo
niegliniasty — zwietrzelina | wysadzinowe
—  Zwir gliniasta — glina piasz-
— pospotka — rumosz czysta
— piasek gruby gliniasty zwigzla, glina
— pilasek §redni |- 2Zwir gliniasty zwigzla, glina
— piasek drobny |~ pospéika pylasta
- suzel gliniasta ?{W}Eﬂ_a
; — it il piaszczys-
nierozpadowy ty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
- piasek
gliniasty
— pyk, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,




glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartos¢
czastek % :
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 | Kapilarno$¢
bierma Hip m < 1,0 =10 >10
4 | Wskaimik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Og6ine wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprz¢t do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (narzgdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
ladowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacii itp.),
~ transportu mas ziemnych (samochody wywrotki),
- sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjue itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6Ine wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 .» Wymagania ogéline™ pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wyb6r érodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiztu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosei transportu. Wydajnosé Srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzg¢tu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegto$ci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowe] zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegloéci nie zostaty wezesnigj
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Og6lne zasady wykonania robét podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 5.
5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé
wigksze niz % 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robo6t ziemnych nie moze przekraczaé +
lemi-3 cm.

Szerokosé gémej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézui¢ sig od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy
pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetione inne wymagania dotyczace nieréwnofci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych



Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujgtych w
dokumentacji projektowei, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢
urzadzenia, ktére zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby
zabezpieczyC grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajace
prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoeduje ich diugotrwalg
nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak réwniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnigjgcych zbiomikow naturainych i urzadzen odwadniajacych musi byé
poprzedzone nzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4, Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaé¢ jego prawidlowe cdwodnienie w catym okresie
trwania robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sig niwelety.

W czasie rob6t ziemmych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowe] nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mmiejszy niz 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzglednié ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie posigpu robdt ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogotine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia ,
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okre§lonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.
Szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
- wladciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wladciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykenania rob6t

Czynnosci wchodzgce w zakres sprawdzenia jakodci wykonania robét okreslono w pkecie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badait i pomiaréw
Czestotliwo$é oraz zakres badaf i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar ta$ma, szablonem, lata o diugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 | Pomiar szeroko$ci dna prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na
rOwWOwW tukach o R = 100 m co 50 m na hukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzgdnych oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu




6 | Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podiuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu :

3 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokoéé korpusu ziemnego nie moze rozni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz + 10 cm.
6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézmi¢ sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.4. Rownos¢ korony korpusu

Nier6wnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrows, nie mogg przekraczac 3 cm.

6.3.5. Spadek podtuzny korony korpusu

Spadek podiuny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wickszych niz -3
c¢m lub +1 cm.

6.3.8. Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dia ktérych nie mozna okreli¢ wskaZnika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztaleenia To, zgodnie z normg PN-8-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostang whbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wyrmieni je na wiasciwe, na wlasny koszt.

Wiszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okre¢lonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawcg na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wadg za nie majacq zasadniczego wplywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkos¢ potracen za obnizong jako§¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomniary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D- 00.00.00 ., Wymagania og6lne” pkt 9.
Zakres czynno$ci objgtych ceng jednostkows podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01

pkt 9.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

A

PN-B-02480:1986

PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Okreflenia. Symbole. Podzial i opis
gruntow

Grunty budowiane. Badania probek gruntow

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnoéci biemej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Drogi samochedowe. Oznaczenie wskaZnika piaskowego

Drogi samochodowe. Omaczenie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
Ozmaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu



ROBOTY ZIEMNE

WYKONANIE WYKOPOW
D-02.01.01



WYKONANIE WYKOPOW
D -02.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wykopdéw w ramach ,Przebudowa drogi gminnej nr 100521 C w
miejscowosci Browina gm. Chelmia®’.

1.2. Zakres robot objetych S5T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia wykopdéw w czasie remontu
drogi okreslonej w punkeie 1.1
Zakres wykopow:
- mechanicznie wedlug przedmiaru robét

1.3. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.3.

1.4. Ogé6lne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Material wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podloze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeiji nawierzchni podatnych i polsztywnych powinien
charakteryzowaé sig¢ grupa nosnodci Gi. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci,
nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nodnosei G zgodnie z dokumentacja projektowa.

3.SPRZET
QOgolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okre§lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Og6lne wymagania 1 ustalenia dotyczace transportu okreg§lono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Spostb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznodé w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podeigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Qdspojone grunty nie nadaja sig do wykonania nasypéw pod konstrukcje nawierzchni i powinny by¢
wywiezione na wysypisko.

Grunty z wykopéw pod wykonanie kanaléw zostaja uzyte do ich zasypania po zakonczeniu robot
montazowych. Nadmiar wywieziony na wysypisko.

5.2. Wymagania dotyczace zagg¢szezenia i nosnosci gruntu

Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetniaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartodci wskaZnika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych

Strefa korpusu kategoria ruchu
KR3-KR6
Goérna warstwa o gruboéei 20 cm : 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzehni rob6t ziemnych 1.00




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spehiaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je doggécei¢ do wartosei [;, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartodci wskaZnika zageszezenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiggnigte przez
bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartoéci wskaZnika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o
ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo moina sprawdzi¢ no$no§¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modufu odksztalcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszeza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubodé warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynnoéé budowlang. Moze odbywacé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktdre
nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajgeych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosei robot

Ogdlne zasady kontroli jakosgci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodnoéci z wymaganiami okredlonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegéing uwage nalezy zwrécié na:
a) sposodb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznoéci skarp,
c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) dokladno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonfczenie),
e) zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedhig wymagan okredlonych w pkeie 5.2,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
QOgolne zasady obmiaru robét podance w SST 2-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m® (metr szedcienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robodt podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w OST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odikdad, obejmujace; odspojenie, przemieszezenie,
zatadunek, przewiezienie i wyladunek,
— profilowanie dna wykopu, row6w, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



WYKONANIE NASYPOW
D - 02.03.01



WYKONANIE NASYPOW
D -02.03.01
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania

dotyczgce wykonania i odbioru nasypéw w ramach ,,Przebudowa drogi gminnej nr 100521 C w
miejscowosci Browina gm. Chelmza®,

1.2. Zakres robdt objgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
remontu drogi wymienionej w punkcie 1.1. i obejmuja wykonanie nasypéw z ziemi uzyskanej z wykopow w
ilosci wedlug przedmiaru robot ‘

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Og6lne wymagania dotyczace robét
Ogo6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1, Og6lne wymagania dotyczace materiatlow

Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-02.00.01
pkt 2. ‘

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéw powinny spehia¢ wymagania okreélone w PN-5-
02205 :1998 [4]. _
Grunty i materialy do budowy nasyp6éw podaje tablica 1.

Tablica 1. Przydatnos¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-5-02205 11698 [4].

Przeznacze Przydatne Przydatne Tres¢
nie z zastrzezenlami zastrzezenia
T. Rozdrobnione grunty | - gdy pory w gruncie
skaliste miekkie skagsty_m bgd%,m
wypelnione gruntem lub
2. Zwietrzeliny 1 rumosze | materiatem
. liniaste drobnoziarnistym
1. Rozdrobnione . Piaski pylaste, piaski - gdy beda
grunty skaliste twarde gliniaste, pyly piaszczyste whbudowane w
e g i pyly miejsca suche lub
kamieniste, 4. Piaski préchniczne, z Jsca
zwietrzelinowe, wyijatkiem pylastych zabezpieczone od
Eurzngvs_ze ‘iog’czélf({ piaskow prgchnicznych wéd  gruntowych i
r(:)wnigzy glll}niagte b 5. Gliny piaszczyste, powijerzchniowych
3. Piaski grubo, gliny i gliny pylaste oraz |- do nasyp6w nie
Nadolne | érednioi mne o w, _ <35% wyzszych niz 3 m,
warstwy drobnoziarniste, 6. Gliny piaszczyste zabezpieczonych przed
nasypow | naturalne i tamane zwigzle, gliny zwigzle i | zawilgoceniem
pongej g Pi?sgkg“ffl};?{stﬁ z |gliny pylaéte zwigzle oraz | " miejscach suchych
stre omies cii mne grunty o granicy e
przemarza Zwirowo-l?(amieﬁ]istej o$ci wi, od 35 do lub przejsciowo
nia (morenowe) o 60% zawilgoconych
wskazniku_ . 7. Wysiewkl kamienne
réznoziarnis-tosci liniaste o zawartosci -
U=15 %’akcji itowej ponad 2% | - 40 Nasypow me
5. Zuzle wyzszych niz 3 m:
wielkopiecowe i inne zabezpieczonych przed
metalurgiczne ze 8. Zuzle wielkopiecowe i zawilgoceniem lub po




starych zwatow
%powyiqj 5 lat)

Lupkik lat) - gdy zwierciadéo wody
przywegltowe 9 Ttohwki ] gruntowej znajduje sie na
}'_l)rz‘%})a one nie (r)zep a; (;rezywt;g owe Eh;bokoéci wickszej od
. Wysiewki Przep apilarno$ci biernej
kamlglr;e 'ofr it gruntu podioza
zawartoscl ‘raxel) 10. Popioly lotne i - 0 ograniczonej
itowej ponizej 2% miesza%in?/( popiotowo- odatnosci na rozpad -
suzlowe aczne straty masy do 5%
- gdy wolne przestrzenie
zostana wypelnione
materialem
drobnoziarnistym
- gdy zalegaja w

Inne metalurgiczne z
nowego studzenia {do 5

ulepszeniu spoiwamt

migjscach suchych lub sg
izolowane od wody

1. Zwiry 1 pospélki

1. Zwiry i pospotki liniaste
2. Piaski grubo i . Piaski pylaste i
Na 6 $rednio- lig;age iy - pod warunkit]elm 5
agérne | ziarniste . iaszczyste i pyly |ulepszenia tyc tow
warstwy 3. Dolupki 4. Glinypo graﬁcy spoiwami, takimglnaull(:
na- przyweiglowe g?fnnoéci mniejszej niz | cement, wapno, afltywne
sypéww |przepalone %o popioty itp.
stre- zawlerajgce mniej niz | 5. Mieszaniny popiotowo-
fie 15% ziarn mniej- mzlowe z wegla
przemar- | szych od 0,075 mm kamiennego ) - drobnoziarmniste i
Zania 4. Wysiewki 6. Wysiewki kamienne nierozpado-
kamienne ¢ liniaste o zawarto$ci we: straty masy do 1%
uziarnieniu akcjl itowe] >2% o wskazmku nonodcl
odpow1adaiﬁ— 7. Zuzle wielkopiecowe i | w10
cym pospoikom Jub | inne metalurgiczne
Zwirom 3. Piaski drobnoziarniste
W
wykopach - gdy sa ulepszane
i miejgcach Grunty Grunty watpliwe i spgoi)\(vami (I:)ementem,
zerowych | niewysadzinowe wysadzinowe wapnem, ymi
do popiotami itp.)
glebokosci
przemarza
nia
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobdr sprzetu zageszczajacego

W tablicy 2 podano, dla réznych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy doborze sprzgtu
zageszczajacego. Sprzet do zageszezania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze sprzgtu zaggszczajgcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, gruboziarniste | Uwagi
urzadzen zwiry, posp6iki ity i kamieniste 0
przyda
t-
zageszczajacych grubo$é | Mezba | grubodc | liczba | grubod¢ | liczba | nodci
warstwy | przej$é | warstwy | przejéé | warstwy | przej$é | maszy
[m] n *** Im] n FF*E [m] I ke n
Walce statyczne 0,1do0,2 | 4do8| 0,1do | 4do8 | 02do | 4do8 | 1)
gladkie * 0,2 03
Walce statyczne - - 02do | 8do12 | 02do | 8do12 | 2)
okotkowane * 0,3 0,3
Walce statyezne 1 02do0,5|6do8 | 02do | 6do10 - - 3)
ogumione *




0,4
Walce wibracyjne | 04400,7| 4do8 | 0,2do | 3do4 | 03do | 3doS | 4)
gladkie ** 0,4 0,6
Walce wibracyjne 1 03do 0,6 | 3do6| 0,2do | 6do10 | 02do | 6do10| 5)
okotkowane ** 0,4 0,4
Zaggszezarki 03d005|4do8| - - 02do | 4do8 | 6)
wibracyjne ** 0,5
Ubjaki 0,2do0,4{ 2do4 | 0,1do | 3do5S | 02do | 3dod | 6)
szybkouderzajace 0,3 0,4
Ubijaki o masie od 4 do 3doé6 3doé
1 do 10 Mg 2,0do 8,0 10 1,0do | uderzei; 1,0do | uderzen
Zrzucane z uderze 4,0 W punkt 5,0 w punkt
wysokodci od 5 do nw
10 m punkt

*) Walce statyczne sg malo przydatne w gruntach kamienistych.
*¥) Wibracyjnie nalezy zaggszczaé warstwy grubodcei 2 15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczaé statycznie.
**¥) Wartosci orientacyjne, wlasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.
Uwagi: 1) Do zaggszczania gérnych warstw podioza. Zalecane do codziennego wygladzania (przywalowania)
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.
2) Nie nadajg sig do gruntéw nawodnionych.
3) Malo przydatne w gruntach spoistych.
4) Do gruntéw spoistych przydatne sg walce Srednie i cigzkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzo cigzkie.
5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych, pospélek gliniastych i glin plaszczystych.
6) Zalecane do zasypek waskich przekopéw
4. TRANSPORT .
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypow
3.2.1. Przygotowanie podioza w obrgbie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczyé roboty
przygotowawcze.

5.2.1.1. Zaggszezenie gruntu i nofnoé¢ w podtozu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowaé wskaznik zageszezenia gruntéw rodzimych, zalegajacych w strefie
podioza nasypu, do glgbokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto$é wskaznika zageszczenia jest
mnigjsza niz okre$lona w tablicy 3, Wykonawca powinien dogesci¢ podloze tak, aby powyzsze wymaganie
zostato spelnione.

Jezeli warto$ci wskaZnika zaggszczenia okredlone w tablicy 3 nie mogg by¢ osiagnigte przez
bezposrednie zageszczanie podioza, to nalezy podjaé érodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajgce
uzyskanie wymaganych wartoéci wskaznika zageszczenia.

5.2.1.3. Spulchnienie gruntéw w podiozu nasypéw

Przed przystapieniem do budowy nasypu powierzchnia gruntu rodzimego powinna byé spulchniona na
glgbokosé co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej powiazania z podstawg nasypu.

5.2.2. Wybér gruntdéw i materiatéw do wykonania nasypéw

- Wybo6r gruntéw i materiatéw do wykonania nasypéw powinien byé dokonany z uwzglednieniem zasad
podanych w p-keie 2.

5.2.3. Zasady Wykonania nasypow
5.2.3.1. Ogdine zasady wykonywania nasypow



Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej.
W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalezy przestrzegac

nastgpujacych zasad: , ,

a) Nasypy nalezy wykonywaé metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy
powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na calej szerokosci.

b) Gruboéé warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i
sprzetu uzywanego do zaggszezania. Przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢
dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzednie;.

¢) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwiaé
lokalne gromadzenie sie wody.

d) Jezeli w okresie zimowym nastepuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powierzchnia jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinny by¢ uksztaltowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowaniem §cieku. Takie uksztaltowanie gérnej powierzchni gruntu spoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

e) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp. Inzynier moze
dopuscié czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2.3.2. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasyp6w nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszezalng, to
znaczy jest wicksza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 10% jej warto$ci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nast¢pnej warstwy gruntu.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszezegélne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakoficzeniu rob6t ziemnych powinny by¢ réwne i mieé spadki potrzebne do prawidiowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli
warstwa gruntu nie zageszczonego ulegha przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagescic
w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usunigcie wadliwej warstwy.

5.2.3.3. Wykonywanie nasypdw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasyp6w w temperaturze przy ktérej nie jest mozliwe osiggnigcie w
nasypie wymaganego wskaZnika zaggszczenia grunidw.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntéw zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadéw éniegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem
prac nalezy usunaé $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa nie zageszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zaggszezac
ani ukfada¢ na niej nastgpnych warstw,

5.23.4. Zageszczenie gruntu
5.3.4.1, Ogolne zasady zaggszezania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roziozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych warunkéw.
Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszezaé od krawegdzi nasypu w kierunku jego osi.

5.2.4.2. Gruboé€ warstwy

Gruboéé warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$é maszyny zaggszczajacej zaleca sig okreslic
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami podanymi w pkeie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartosci, dotyczace grubodci warstw réznych gruntow oraz liczby przejazdéw rézmych
maszyn do zageszczania podano w pkeie 3.

5.2.4.3. Wilgotnoé¢ gruntu

Wilgotno$é gruntu w czasie zaggszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z tolerancja:
a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach malo i $rednio spoistych +0 %, 2%
Sprawdzenie wilgotnodci gruntu nalezy przeprowadzaé laboratoryjnie, z czgstotliwoscia okreslona w
pktach 6.3.216.3.3.



5.2.4.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zalezno$ci od uziarnienia stosowanych materialow, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé za pomoca
oznaczenia wskaZnika zaggszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtémego modutu odksztalcenia.

Kontrole zaggszczenia na podstawie por6wnania pierwotnego i wiérmego modutu odksztalcenia,
okreélonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998 [4], nalezy stosowaé tylko dla gruntéw grubozlarmstych dla
ktdrych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia I;, wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zageszezenia gruntéw w nasypach, okreslony wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na cafej szerokosci korpusu speliaé¢ wymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu kategoria
ruchu
KR3-KR6
Goérna warstwa o grubosel 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu do glgbokosci
od powierzchni robdt ziemnych:
-02do12m 1,00

Warstwy nasypu na glebokosci od powierz-
chni robét ziemnych ponizej:
-1,2m 0,97

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacii projektowej i SST. W czasie kontroli
nalezy zwréci¢ szezegblng uwage na sprawdzenie:

a) zgodnosci rodzaju gruntu z okreslonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztaltu zboczy, zapewniajgcego ich statecznosé,
¢) odwodnienia,

6.3. Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje badafi i pomiar6w

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
.okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektowej i SST.
Szezegbdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a) badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw,
b} badania prawidiowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
¢) badania zaggszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.2. Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podioza nasypu

Sprawdzenie zaggszczenia nasypu oraz podloza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosei wartosci
wskaZnika zaggszczenia [; lub stosunku modutéw odksztalcenia z warto$ciami okreslonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszeza sig aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia I; powinno by¢ przeprowadzone wedlug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie moduléw odksztatcenia wedtug normy PN-8-02205:1998 [4].

Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowad nie rzadziej niz:

— jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okreslenia wartosci I,
— jeden raz w trzech punktach na 2000 m? warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i wtérmego modutu
odksztalcenia.



Wyniki kontroli zageszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywac do dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podloza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona
przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Og6ine zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny).

Objetosé nasypéw bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunigciu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogo6lne ustalenia dotyczgee podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m*® nasypéw obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robét,
-~ wbudowanie gruntu w nasyp,
- zageszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwiazanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczgce wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy wyréwnawczej pod nawierzchnie w ramach zadania : ,Przebudowa drogi
gminnej nr 16052F C w miejscowosci Browina gm. Chelmza’’,

1.2. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem nizej wymienionych robét:
L WARSTWA ODSACZAJACA (GRUBOSC I POWIERZCHNIA ZGODNIE Z PRZEDMIAREM
ROBOT)

1.3. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczgce robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00

L»Wymagania ogdine”

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania warstw odsaczajacej i odcinajacej jest piasek
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek powinien spehiac nastgpujace warunki:
a) szczelnodcl, okreflony zaleznoscia:

Dis
<5

dss

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamn gruntu podloza,

b) zageszezalnodei, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

U - wskaznik réinoziarnistosci,
deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwg odsaczajgca i odeinajaca,
d10 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwg odsaczajgcg i odcinajaca.
Piasek powinien spei¢ wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 11i2.
Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna miescié si¢ w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia okrelonych w w/w normie.

2.5. Skladowanie materiatow
2.5.1. Skladowanie kruszywa

Kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej i odcinajacej powinno by¢ wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe w innym przypadku Wykonawca robét powinien zabezpieczy¢
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu
skladowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania 0g6ine™

3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw odsgezajgceych i odeinajacych powinien wykazacé sie
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
- walca
- plyty wibracyjnej lub ubijaka mechanicznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robo6t

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetniad wymagania okreglone w SST D-04.01.01
Warstwy odsaczajaca i odcinajaca powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okre$lonymi w niniejszych specyfikacjach.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszezanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkiadane w warstwie ¢ jednakowej grubodci, recznie, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokodciowych. Gruboséé roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zageszezeniu osiagnigto grubosé projektowana,

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienié
kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosdciach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstw odcinajgcej i odsaczajgeej nalezy przystapic¢ do jej
zageszczania.
Zaggszezanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynaé od dolnej krawedzi i preesuwaé pasami
podiuznymi czesciowo nakladajgecymi si¢, w kierunku jej gomej krawedzi,

Nieréwnosct lub zaglebienia powstale w czasie zag¢szezania powinny byé wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuni¢eie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni.

Wskaznik zageszczenia nalezy okre$laé zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgomo$é kruszywa podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10% jej wartoéci, W przypadku, gdy wilgotno$é kruszywa jest wyzsza od wilgotnosei optymalnej,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$é kruszywa jest nizsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszaé.

5.4. Utrzymanie warstwy odsgczajjcej
Warstwa odsgczajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinna by¢ utrzymywana

w dobrym stanie.
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obciaza Wykonaweg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t



Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wiadciwodci kruszywa okreélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badar i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia
warstwy odsaczajacej i odcinajgeej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy wyréwnawczej

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czgstotliwo§¢  badaii
badan i pomiaréw i pomiarow

1 Szeroko§é warstwy 10 razy na 1 km

2 Roéwnoéé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne * 10 razy na I km

5 Rzedne wysokosciowe co 100m

6 Uksztaltowanie osi w|co 100 m

planie *

7 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazde]j dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Zageszezenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie

wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m?

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$E warstwy nie moze sie réznié od szerokoéci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Ro6wnos¢ warstwy

Nieréwnosci podhuzne warstwy nalezy mierzyé 4 metrowa fatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 .

Nieréwnoéci poprzeczne warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata,

Nieréwnosci nie mogg przekraczaé 20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja + 0,5%.
6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé +1 cm i -2 cm.
6.3.6. Gruboé¢ warstwy

Grubo$é warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowe;j z tolerancja +1 cm, 2
cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawy
warstwy przez spulchnienie warstwy na glebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnanie 1 ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi penowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedhug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odsaczajacej okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1.

Wilgotno$é kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy badac wediug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
kruszywa powinna byé réwna wilgotnoéci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.



7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoélne zasady ocbmiaru robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 {metr kwadratowy) warstw odcinajacej i odsaczajgcej.

8. ODBIOR ROBOT

Og6lne zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania og6ine”

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami [nspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnogei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w SST D.00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™
9.2, Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m2 warstwy z kruszywa naturalnego obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowe] i specyfikacji technicznej,
- wyrdwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
- ufrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza

przez obciazenie plyta
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszezenia gruntu
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
D - 04.04.04

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem podbudowy z tucznia kamiennego w ramach ,,Przebudowa drogi gminnej
nr 1600521 C w miejscowosci Browina gm, Chelmza®’.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z

wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennego :

a) podbudowa z gruzu betonowego pod nawierzchnie jezdni o grubosciach, wielkosciach i frakcjach
okreslonych w przedmiarze robét

b) podbudowa z kruszywa wapiennego zgodnie z przedmiarem robét

¢) warstwa wyréwnawcza z mieszanki gruzu betonowego sortowanego o grubosciach, wielko$ciach i frakcjach
okreslonych w przedmiarze robét

d) pobocze z mieszanki posp6tki i gruzu betonowego o grubosciach, wielkosciach i frakcjach okre§lonych w
przedmiarze robot

W/w podbudowy nalezy dopasowaé odpowiednio do drogi zgodnie z dokumentacig projektows i przedmiarem
robot.

Podbudowg z kruszywa lamanego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej,
Jjako podbudowe pod nawierzchnig jezdni . Wedlug wymagan niniejszej specyfikacji nalezy wykonywaé
utwardzenie pobocza.

1.3. Ogélne wymagania dotyczgce robét
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdine”
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D.00.00.00

»Wymagania ogdlne”

2.2, Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania dolnej warstwy podbudowy jest kruszywo tamane o uziarnieniu 0-63 mm
uzyskane z przekruszenia gruzu betonowego.
Do wykonania gérnej warstwy podbudowy nalezy zastosowa¢ destrukt bitumiczny z pokruszenia asfaltobetonu z
rozbi6rek lub z frezowania nawierzchni bitumicznych. Pozyskane kruszywo nalezy posortowaé i wydzielié
frakeje 0,5-32 mm. Na warstwe wyr6wnawcza stosujemy gruz betonowy sortowany o uziarnieniu 0/031,5 mm
Emulsja kationowa K1 65 lub K1 70
Do utwardzenia pobocza nalezy uzy¢ gruz betonowy wymieszany z posp6tka w stosunku 1:1 o uziarnieniu 0-63
mm

2.3. Wymagania dla materialow
Do wykonania podbudowy kruszywa wymienione w punkcie 2.2 nie moga zawiera¢ zanieczyszczen
organicznych.
Emulsja powinna spelnia¢ wymagania normy PN — EN 13808,
Pospotka powinna spelnia¢ wymagania normy PN - B — 11112
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™

3.2. Sprzet do wykonania robdt



Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzgtu:

a) rowniarki lub spycharki

¢) walca statycznego gladkiego

d) walca wibracyjnego

¢) wibracyjnych zaggszczarek plytowych,
) ukladarki,

g) mieszarki

4. Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 »Wymagania og6lne”
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych jeprzed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoélne zasady wykonania robét podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe i nawierzchnie poboczy powinny speinia¢ wymagania okreslone w SST D-
04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg

projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zaggszczanie kruszywa
Grubosé warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekraczaé 20 cm dla warstwy dolnej 16 cm
dla warstwy gornej oraz pobocza grubosci 15 cm zgodnie z dokumentacja.
Kruszywo powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki, spycharki
albo réwniarki. Grubosé rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszezeniu i
zaklinowaniu osiggneta grubosé projektowana.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlaciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.

6. Kontrola jakodci rob6t
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoscei robdt podano w SST D.00.00.00 »Wymagania ogdlne”

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania zalecone przez Inspektora
Nadzoru, Materialy przewidziane do wbudowania pochodza w gtéwnej mirze z recyklingu, w Zwiazku z tym
uzycie ich powinno byé zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania wiasciwosci kruszywa

Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszezeniem. Wyniki
badafi powinny byé na biezgco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.



Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwodcia gwarantujaca zachowanie jakosci robot i zawsze w
przypadku zmiany Zrédta pobierania materialow oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelych powinny
by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczgce nosnosci 1 cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos< oraz zakres pomiar6w podano w tablicy 3

Tablica 3. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thicznia kamiennego

Lp. Wyszezeg6lnienie badan 1 pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokos¢ podbudowy Co 100 m i w miejscach zmian (na lukach)

2 Rownos¢ podiuzna W sposéb ciagly planografem albo co 20 m fata

3 Réwnosé poprzeczna Co 100 m i w miejscach zmian (na tukach)

4 Spadki poprzeczne Co 100 m i w miejscach charakterystycznych

5 Rzedne wysokosciowe Co 100 m i w miejscach charakterystycznych w
osiach i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie Co 100 m i w miejscach zmian (na tukach)

7 Grubos¢ podbudowy W trakcie budowy nie rzadziej niz 1 raz na 400 m2,
przed odbiorem minimum w 3 punktach.

8 Noénos¢ podbudowy Co najmmiej w dwéch przekrojach

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic sig od szerokoéci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Réwnosé podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows latg.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé 12 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm,

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm
6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze réznic sie od grubosci projektowanej o wigeej niz + 2 cm,

6.4.8. Noénosé podbudowy




Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykonaé zgodnie z BN-64/8931-02 .

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie pow1erzchme podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostana
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$é podbudowy jest mniejsza od szerokoéci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$é, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtéme zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glebokosid, zgodme z decyzja Inzyniera, uzupelione nowym materiatem o odpowiednich wha$ciwosciach,
wyréwnane i ponowme zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét
nastapi ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.3.3. Niewtasciwa no$noéé podbudowy

Jezeli noénosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
noénosci podbudowy wyniklo z niewlagciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogé6lne zasady odbioru rob6t podano w SST D- M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI _
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST —M- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykenania 1 m2 podbudowy thuiczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podioza,

- dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,

- rozlozenie kruszywa,

- zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. Przepisy zwiagzane
10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeft obcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarmowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezposrednia



6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoéci zanieczyszczen organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
8. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir mieszanka.
9. PN-8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
10. PN —EN 13808 — Drogowe emulsje asfaltowe
11. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza

przez obciazenie plyta
12 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnodci nawierzchni planografem i latg.
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NAWIERZCHNIA POTROJINIE POWIERZCHNIOWO UTRWALANA
D-05.03.08

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonawstwem podwdjnego

powierzchniowego utrwalenia nawierzchni w ramach zadania ,,Przebudowa drogi gminnej nr
100521 C w miejscowosci Browina gm, Chetmia”,

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem potréjnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchniowego drogi gminnej na lacznej p0w1erzchn1
zgodnie z przedmiarem robot.

1.4. Okreflenia podstawowe
1.4.1. Podwéjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni

Potréjne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polegajacym na
kolejnym rozlozeniu:
~ warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
~ warstwy drobniejszego kruszywa,
— trzeciej warstwy lepiszcza,
— warstwy drobnego kruszywa.
1.4.2, Pozostale okreslenia

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogoine wymagania dotyczace rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow
Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D- 00.00.00
»Wymagania ogélne™ pkt 2.
2.2. Kruszywa
2.2.1. Wymagania dotyczace kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania nalezy stosowaé grysy o waskich frakcjach uziarnienia, speliajace
wymagania normy PN-EN 13043 i wytycznymi WT-1 ,,Kruszywa” 2008 Czg4¢ 1 przy jednoczesnym
uwzglednieniu uscislen zawartych w niniejszych SST.

Do potréjnego powierzchniowego utrwalenia nalezy stosowaé kruszywo lamane o frakcjach: od 2 mm
do 5 mm, 5 do 8 mm, 8/11 mm.



Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuszcza sig kruszywa pochodzacego ze skat
wapiennych.

2.2.2. Skladowanie kruszyw

Wykonawca zapewni skladowanie kruszyw na sktadowiskach zlokalizowanych jak najblizej
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podtoze skladowiska powinno by¢ rowne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezpieczajacej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
sktadowania i poboru. Kazda frakcja kruszywa, jego klasa i gatunek bgda sktadowane oddziclnie, w spos6b
umozliwiajgey ich mieszanie si¢ zaréwno w czasie sktadowania, jak réwniez tadowania i transportu.

2.3. Lepiszcza

2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Do powierzchniowego utrwalenia nalezy zastosowaé, tylko drogowe kationowe emulsje asfaltowe
szybkorozpadowe niemodyfikowane rodzaju K1-65 lub K1-70, spehiajgce wymagania normy PN-EN 13308 —
drogowe emulsje asfaltowe.

Tablica 1. Wymagania dla drogowych emulsji kationowych niemodyfikowanych

Badane wlasciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawarto$¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepko$¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2], °E,
nie mniej niz: 6 B
Lepkos¢ BTA & 4 mm (s), nie mniej niz: - 7
Jednorodno$é, %, # 0,63 mm, nie wigcej niz: 0,10 0,10
Jednorodnosé, %, # 0,16 mm, nie wigcej niz: 0,25 0,25
Trwatosé, %, 0,63 mm po 4 tyg., nic wigeej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %o, nie mniej niz: 5,0 5,0
Przyczepnosé do kruszywa, %, nie mnigj niz: 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, nie wigcej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaleca si¢ stosowa¢ do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia na drogach o ruchu $rednim. Przy ruchu mniejszym od éredniego dopuszcza si¢ stosowanie emulsji

KI1-65.
Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwalen zapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2. Skladowanie lepiszczy
Do sktadowania lepiszczy Wykonawca uzyje cystern, pojemnikéw, zbiorikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaczone do sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie

powinny zawieraé resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowigzany przestrzegaé nastgpujace
zasady: :
- ¢zas sktadowania emulsji nie powinien przekraczaé 3 m-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinna byé nizsza niz +5°C. Przy powierzchniowych
utrwaleniach wykonywanych w warunkach upatu (temp. powietrza powyzej 30°C i nawierzchni powyzej
40°C) maksymalna warto$¢ indeksu rozpadu moze by¢ podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzegtu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”™ pkt 3.
3.2. Rodzaje sprzetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonaweca przystepujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykaza¢ si¢
mozliwoécia korzystania z nastgpujgcego sprzetu:



- szczotek mechanicznych - do oczyszezania nawierzchni i usuwania niezwiazanych ziaren po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,

— skrapiarek lepiszeza - do roztozenia lepiszcza na nawierzchni,

— rozsypywarek kruszywa - do rozlozenia kruszywa na nawierzchni,

- walcéw drogowych - do przywatowania rozlozonego kruszywa.

3.3. Wymagania dla sprzeta

3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca si¢ stosowanie urzadzen dwuszczotkowych, w skiad ktérych wchodzi szczotka wykonana z
twardych elementéw czyszczacych, stuzgca do zdrapywania i usuwania zanieczyszcze, oraz szczotka miekka
stuzgca do zamiatania i usuwania niezwigzanych ziaren kruszywa.

Ze wzgledu na duze pylenie powstajace w procesie czyszczenia, szczotki powinny byé wyposazone w
urzadzenie pochlaniajace pyly oraz umozliwiajace czyszezenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonaweca robét jest zobowigzany do uzycia tylko takiej skrapiarki, ktéra zapewni rozlozenie na
Jjezdni przewidzianej ilosci lepiszcza réwnomiernie, zardwno w kierunku podtuznym jak i poprzecznym. Dla
zapewnienia réwnomiernego rozlozenia przewidzianej ilosci lepiszeza na nawierzchni, skrapiarka powinna byé
wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regulacyjne, pozwalajace na sprawdzenie i
regulowanie parametréw takich jak:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

- ciénienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozujacej lepiszcze,

— predkosci poruszania sig skrapiarki (szczegdlnie dokladny pomiar i wskazanie w zakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

— wysokosci i dlugoéci kolektora do rozkladania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladanego lepiszcza, skrapiarka powinna posiadaé
zbiornik izelowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinien by¢ wyposazony w dysze szczelinowe oraz.
posiadac regulacj¢ wysokosci swego poloZenia nad powierzchnig jezdni, dla zapewnienia réwnomiernego
pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwdch lub trzech dysz. Nie dopuszcza sie stosowania skrapiarek, ktérych
kolektor jest wyposazony w dysze stozkowe. Zalezno$ci pomiedzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametréw takich jak: ci$nienie, obroty pompy predko$é jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza
powinny by¢: zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki.

Skrapiarke mozna uznaé za przydatna do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, jezeli
odchylenia rozkladanego lepiszeza od ilodci zalozonych mieszczg sie w przedziale + 10% w kierunku
podhiznym i poprzecznym.

3.3.3. Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych typow
rozsypywarek kruszywa: ‘
— doczepng do skrzyni samochodu z kruszywenm,
— pchang przez samochdd z kruszywem,
— samojezdna,
- doczepng do skrapiarki.
Ze wzgledu na koniecznoéé uzyskania duzej doktadnodci dozowania kruszywa preferuje si¢ uzycie

rozsypywarek samojezdnych.
Rozsypywarke kruszywa mozna uznac za przydaing do wykonania powierzchniowego utrwalenia, jezeli
pomierzone odchylenia ilosci dozowanego kruszywa nie réznia sie od przewidzianej ilosci wigcej niz o 1 1/m?.

3.3.4. Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawca uzyje walcéw ogumionych wyposazonych w opony o
gladkim bieznikn, ze statym ciénieniem do 0,6 MPa i obciazeniem 15 kN na kolo oraz lekkich walcéw
statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiem, ze nie beda one powodowaly miazdzenia ziaren kruszywa.

4, TRANSPORT
4.1. Qgblne wymagania dotyczace transportu
Ogotlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.



4.2, Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z inrymi materiatami (asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodowe uzywane do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegrodami na
komory o pojemnosci nie wigkszej niz 3 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje przy dnie, aby mozliwy
byt przeptyw emulsji migdzy komorami.

Wyjatkowo, za zgods Inzyniera, dopuszcza si¢ do transportu emulsji beczki lub inne pojemniki stalowe.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Zalozenia ogdlne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym, ktéry pozwala na
uszezelnienie istniejgeej nawierzchni, zapewnia dobre wlagciwosci przeciwposlizgowe warstwy §cieralnej,
natomiast nie wplywa na poprawe jej no$nosci i réwnosei.

Nawierzchnia, na ktérej ma by¢ wykonane powierzchniowe utrwalenie, powinna by¢ wyremontowana,
posiadaé wlasciwy profil podhuzny i poprzeczny oraz powierzchnie charakteryzujaca sig duza jednorodnoscig
pod wzgledem twardosci 1 tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1. Ocena stanu powierzchni istniejace]j nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej ilosci lepiszcza i wielkoéci frakeji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, nalezy oceni¢ stopief twardosci i teksturg powierzchni istniejgeej nawierzchni.
Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanej mozna poshuzy¢ sig klasyfikacja zamieszczong w tablicy 2.

Przy okre$laniu stanu powierzchni dopuszcza sig stosowanie przez Wykonawcg innych metod oceny
stanu nawierzchni zaaprobowanych przez Inzyniera.

Tablica 2. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalanej nawierzchni

Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni Gie;bokoé;:léekstury }

1 Nawierzchniz uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno- HS>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate

5 Nawierzchniz uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno- 1,2<HS<1,7
bitumiczne porowate

3 Nawierzchnia wygladzona, np. mieszanki mineralno- 0,8<HS<1,2
bitumiczne o strukturze zamknietej bez wysigkéw lepiszeza

4 Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykazujaca tendencje do 0,4<HS <0,3
wystepowania wysiekow lepiszcza lub zaprawy

5 Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendencjg do pocenia HS <04
lub z licznymi remontami czastkowymi

1) Pomiar glebokosei tekstury piaskiem kalibrowanym zostal podany dla udciélenia tego parametru.

5.3.2. Ustalenie ilodci grysow

Ustalenie rzeczywistej iloci gryséw zaleca sie dokonaé zgodnie z opracowaniem ,,Powierzchniowe
utrwalenie. Oznaczenie ilo$ci rozkladanego lepiszeza i kruszywa”

Ustalong wg wymienionego opracowania ilosci gryséw dla potrojnego powierzchniowego utrwalenia
nawierzchni nalezy skorygowac:
~ dla plerwszej warstwy grysu o0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%,
— dla frzeciej warstwy grysu o +5%.
Ilo§¢ grysdw zgodnie z dokumentacja projektows.



5.3.3. Ustalenie ilodci lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznej ilo$ci lepiszcza dla kazdego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu
charakteryzujqcego si¢ jednorodnymi parametrami nalezy korzysta¢ z wlasnego do$wiadczenia oraz z zalgcznika
do niniejszej SST ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5 .

5.4. Zapewnienie przyczepnosci aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moze przystapic tylko wowczas, gdy
przyczepnos¢ aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okre$lona zgodnie z norma BN-70/8931-08
bedzie wigksza od §5%,

Jezeli przyczepnos¢ aktywna bedzie mniejsza od 85%, to nalezy ja zwiekszyé przez ogrzanie,
wysuszenie lub odpylenie kruszywa bezposrednio przed jego roztozeniem na nawierzchni.

5.5. Warunki przystapienia do robdt

Powierzchniowe utrwalenie mozna wykonywaé w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jest nizsza od
+10°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowe;.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna by¢ nie nizsza niz +5°C przy emulsji asfaltowe; .

Nie dopuszcza si¢ przystapienia do rob6t podezas opadéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodmonym z Inzynierem, Wykonawca powinien wykonad
odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy sprzgt przewidziany do wykonywania robét spelnia wymagania okreélone w pkt 3
niniejszej SST,
— sprawdzenia, czy dozowana ilo§¢ lepiszcza i kruszywa sa zgodne z parametrami jakie zamierza sie
uirzymywac podczas robét.
Do takiej proby Wykonawca powinien uzy¢ materiatéw oraz sprzetu taklch , jakie beda stosowane do
wykonania robot.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Wykonawca
moze przystapi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez Inzyniera.

53.7. Oczyszezenie istniejacej nawierzchni

Przed przystapieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powinna by¢ dokladnie oczyszczona za
pomocy sprzgtu mechanicznego spetniajgcego wymagania wg pkt 3. W szczegblnych przypadkach (bardzo duze
zanieczyszczenie) oczyszezenie nawierzchni mozna wykonaé przez splukanie woda (z odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschnigcia nawierzchni - wazne przy stosowaniu lepiszczy na goraco).

5.8. Oznakowanie robdt

Ze wzgledu na specyfike rob6t przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia nawierzchni,
Wykonawca w sposéb szczegblny jest zobowiazany do preestrzegania postanowien zawartych w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.4, a dotyczgcych zasad zachowania bezpieczenstwa ruchu drogowego w
czasie prowadzenia robdt.

Znaki powinny by¢ odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymieniane na
nowe. Przy duzym natgzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i wprowadzi regulacje, ruch
wahadlowy za pomocg sygnalizatoréw $wiatet lub za pomocg pracownikéw sygnalistow, odpowiednio
przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywajacy si¢ po wstepnic zaggszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja
utwierdzeniu ziaren kruszywa pod warunkiem, ze predkosé ruchu bedzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajacych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 dé6b od chwili wykonania powierzchniowego utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczenie predkosci
ruchu od 30 do 40 knv/h.



5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozkladana emuisja asfaltowa powinna posiada¢ nastgpujaca temperature:

— emulsja K1-65 - od 40 do 50°C,
— emulsja K1-70 - od 60 do 65°C,

Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na potowie jezdni, to ztacze srodkowe przy drugiej
warstwie powinno byé przesunigte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykonanie powierzchniowego
utrwalenia na catej szerokosci jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni nalezy pamigta¢, ze wlasciwa jednorodnosé i ilo$¢ lepiszcza
uzyskuje si¢ dopiero po uplywie krétkiej chwili od momentu otwarcia jego wyptywu. Zaleca sig, aby w tym
krétkim czasie lepiszcze wyplywato na arkusze papieru rozlozone na nawierzchni.

5.10. Rozkladanie kruszywa

Kruszywo powinno byé rozkladane rownomierng warstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, na $wiezo
rozlozongj warstwie lepiszcza, za pomoca rozsypywarki kruszywa spefniajgcej wymagania okreslone w pkt 3.3.
Odleglo$é pomiedzy skrapiarka rozktadajaca lepiszcze, a poruszajaca sig za nig rozsypywarka kruszywa nie
powinna byé wigksza niz 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uptywa od chwili roztozenia
lepiszcza do chwili roztozenia kruszywa powinien by¢ mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11, Watowanie

Bezposrednio po roztozeniu kruszywa, ale nie pézniej niz po 5 minutach naleZy przystgpi¢ do jego
watowania. Do walowania powierzchniowych utrwalen najbardziej przydatne sg walce ogumione (walce
statyczne gladkie nie sg zalecane, gdyz moga powodowaé miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania whasciwego przywalowania mozna przyjaé co najmniej 5-krotne przejécie walca
ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowo duzej predkosci od 8 do 10 km/h i przy cisnieniu powietrza
w oponach i obcigzeniu na koto okreslonym w pkt 3 niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utrwalenia, pierwsza warstwe kruszywa watuje si¢
tylko wstepnie (jedno przejscie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Na $wiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybkos§¢ ruchu nalezy ograniczy¢ od 30
do 40 kn/h. Diugosé okresu w ktérym nawierzchnia powinna by¢ chroniona zalezy od istnigjacych warunkow.
Moze to byé kilka godzin - jezeli pogoda jest sucha i goraca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chlodnej. :

Na og6t dobre zwiazanie ziaren kruszywa uzyskuje si¢ w czasie od 24 do 48 godzin. Swiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie moze by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie wczeéniej, az wszystkie
niezwigzane ziarna zostang usunigte z nawierzchni szezotkami mechanicznymi lub specjalnymi urzadzeniami do
podcisnieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jakodci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét '

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza i kruszywa i
przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Badania te powinny obejmowaé wszystkie wasciwosci lepiszezy i kruszywa okreslone w pkt 2
niniejszej SST. W zakresie badania sprzetu, Wykonawca winien przedstawi¢ aktualne swiadectwo cechowania
skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badart i pomiaréw

Czestotliwoéé oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowego utrwalenia
podano w tablicy 3.
6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, wlasciwoscei kruszywa nalezy badac dla kazdej partii. Wyniki
badast powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3. Badania emulsji



Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarczonej partii (Srodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy badac:

- barwe,
"~ jednorodnosc,
— lepko$é i indeks rozpadu.

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw robét powierzchniowego utrwalenia

.. .. . Czestotliwod¢ badan.
Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiaréw ‘Minimalna liczba badai
1 | Badanie wlasciwoscl kruszywa dla kazdej partii kruszywa
2 | Badanie emulsji dla kazdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czystodci nawierzchni | w sposéb ciggly
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozpoczeciem robodt (odeinek
| prébny) i w przypadku watpliwosci
Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpoczeciem robot (odeinek
5 . . )
prébny) i w przypadku watpliwosci
6 .Sp ravtfdzenle'temperatury otoczenia codziennie przed rozpoczeciem robo6t
i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 razy na zmiang roboczy
3 Pomiary _szerokoéc: powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.3.4. Sprawdzanie stanu czystosci nawierzchni

W trakcie prowadzonych robét Wykonawca powinien sprawdza¢ stan powierzchni nawierzchni, na
ktérej ma byé wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2 oraz jej oczyszczenie, zgodne z
wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.
6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie iloéci lepiszeza 1 kruszywa nalezy wykonywaé jak badania testowe, wedlug metod
opisanych w opracowaniu GDDP .
6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw temperatury otoczenia i
nawierzchni co do zgodnoéci z wymaganiami okre§lonymi w pkt 5.5.
6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia statych pomiar6w temperatury lepiszcza, co do
zgodnodci z wymaganiami okre$lonymi w pkt 5.9.

6.4. Badania dotyczace cech geometryczmych wykonanego powierzchniowego
utrwalenia

6.4.1. Szerokosé¢ nawierzchni

Po zakonczeniu robo6t, tj. po okresie pielegnacji, Wykeonawca w obecnoécei Inzyniera dokonuje pomiaru
szeroko$ci powierzchniowego utrwalenia z doktadnoscia do & 1 cm. Szerokos$¢ nie powinna sig rézni¢ od
projektowanej wiecej niz o £ 5 cm.
6.4.2. Réwno$¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu rob6t przygotowawczych przed powierzchniowym utrwaleniem, na istniejgcej
powierzchni dokonano pomiardéw réwnosci, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pomiary takie
nalezy wykonaé w tych samych miejscach i wedlug tej samej metody. Wyniki pomiaréw réwnoéci nie powinny
by¢ gorsze od wynikéw uzyskanych przed wykonaniem roboét.
6.4.3. Ocena wygladu zewnetrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinno si¢ charakteryzowac jednorodnym wygladem zewngtrznym.
Powierzchnia jezdni powinna by¢ rownomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszczu,
tworzgcymi wyrazng gruba makrostrukture. Dopuszcza si¢ zloty kruszywa rzedu 5%.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego potrdjnego powierzchniowego
utrwalenia,

3. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustaleniz dotyczace podstawy platosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnodei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (jednego metra kwadratowego) podwéinego potrdjnego utrwalenia nawierzchni
obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— ftransport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
— dostawe i prace sprzgtu do robdt,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia,
— prace projektowe przy ustaleniu iloéci materiatéw,
— potréjne roztozenie lepiszcza,
~ potrdjne roztozenie kruszywa,
- walowarniie,
~ przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN-12272-1 Powierzchniowe utrwalenie — metody badan cz¢$< 1:
Dozowanie i poprzeczny rozklad lepiszceza i kruszywa

2. PN-EN-13808 Drogowe emulisje asfaltowe

3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczepnosci lepiszezy bitumicznych do
kruszyw

4. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchmiowych
utrwalen stosowanych na drogach...

10.2. Inne dokumenty

1. WT -3 2009. Wymagania Techniczne . Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych.

2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em-94. IBDiM, Warszawa 1994.

3. Warunki Techniczne WT-1Kruszywa 2008 Kruszywa do mieszanek mineralno — asfaltowych i
powierzchniowych utrwalen.

Zatgcznik do SST - ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia, Wytyczne i zalecenia”.

. Program projektowania powierzchniowych utrwalen ,,Allogen”.

SRS



ZALACZNIK

PROJEKTOWANIE POWIERZCHNIOWEGO UTRWALENIA
Wytyczne i zalecenia

1. WSTEP

Zalacznik zawiera material pomocniczy w formie wskazéwek i zalecen dotyczacych wyboru rodzaju
powierzchniowego utrwalenia oraz ustalenia bazowej (teoretycznej) ilosci kruszywa i lepiszcza, jak réwniez
wielkosci korekt w zaleznodci od rézmych czynnikéw majgcych wplyw na okreslenie rzeczywistej ilosci
lepiszcza.

Projektowanie powierzchniowego utrwalenia oznacza precyzyjne ustalenie nastgpujacych parametrow:
~ rodzaju powierzchniowego utrwalenia,

- rodzaju lepiszcza,

— rodzaju i frakcji grysow,

— sposobu zapewnienia dobrej przyczepnosci kruszywa do lepiszcza,
— okre§lenie iloci na 1 m? lepiszeza i kruszywa.

Jezeli droga, na planowanej do wykonania dhugosci, charakteryzuje si¢ zmiennymi parametrami takimi

jak:

- kategorig ruchu na poszczegdlnych pasmach,

— warunkami §rodowiskowymi (otwarta przestrzefi, droga w terenie zalesionym),

— stanem powierzchni istniejgcej nawierzchni (porowato$é, szorstkos¢, twardoéé, jednorodnos¢)

to nalezy dokonaé odpowiedniego podziatu na pasy lub odcinki o jednorodnych parametrach i poddac je
oddzielnej analizie.

2. CHARAKTERYSTYKA POWIERZCHNIOWYCH UTRWALEN
2.1.Cel

Celem powierzchniowego utrwalenia jest uszczelnienie istniejacej nawierzchni oraz zapewnienie
dobrych whasnoéci przeciwpo§lizeowych warstwy $cieralnej. Powierzchniowe utrwalenie nie poprawia
natomiast no$noéci konstrukeji oraz réwnosci istnigjgeej nawierzchni.

Nie zaleca si¢ wykonywania powierzchniowego utrwalenia na nastgpujacych odcinkach drég:

— o0 matym promieniu lukéw poziomych (ciasne zakrety),

— o duzych spadkach,

- w obrebie stref czestego hamowania pojazddw,

~ o migkkiej nawierzchni, podatnej na wciskanie gryséw,

~ o bardzo zréznicowanym stanie powierzchni istniejacej nawierzchni.

2.2. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie jest to najczeéciej stosowany zabieg utrzymaniowy na
nawierzchniach drog o ruchu $rednim i mniejszym. Ten rodzaj powierzchniowego utrwalenia jest wykonywany
zazwyczaj przy uzyciu grysow frakeji od 6,3 do 10 mm.

Przy ruchu lekkim stosowane s3 czgsto grysy frakeji od 4 do 6,3 mm, natomiast przy ruchu cigzkim
zalecane jest stosowanie gryséw frakeji od 10 do 12,8 mm, zwlaszcza na nawierzchniach bogatych w lepiszcze i
wykazujacych tendencje do wystgpowania wysigkéw lepiszcza lub zaprawy. Dla tego rodzaju
powierzchniowego utrwalenia korzystniejszym jest stosowanie lepiszezy bezwodnych ,,na gorgeo” zamiast
emulsji asfaltowych, kt6re wykazujg (przy zbyt duzej ich ilosci) tendencje do splywania po nier6wnosciach
nawierzchni.



2.3. Podwdjne powierzchniowe utrwalenie

Podwdjne powierzchniowe utrwalenie jest to zabieg zalecany szczegélnie dla nawierzchni drég o ruchu
ciezkim, wymaga jednakze jednorodnej powierzchni istniejacej nawierzchni. Pozwala na uzyskame dobrego
uszczelnienia nawierzchni, lecz nie zapewnia zbyt dobrego odprowadzenia wody.

Przy projektowaniu podwéjnego powierzchniowego utrwalenia nalezy przestrzega¢ zasady, aby ziarna
kruszywa drugiej warstwy byly o co najmniej polowe mniejsze od ziarn kruszywa pierwszej warstwy, przy czym
moga tu wystepowac dwa uktady:

a) uklad ciggly - charakteryzujacy sie tym, ze kruszywo stosowane do drugiej warstwy nalezy do drobniejszej
sasiedniej frakcji kruszywa, np. od 10 do 12,8 mmiod 6,3de 10 mm,

b) uklad nieciggly - charakteryzujacy si¢ tym, ze kruszywo stosowane do warstwy drugiej jest frakeji
drobniejszej od sasiedniej frakcji kruszywa uzytego do warstwy pierwszej, np. od 10 do 12,8 mm i od 4 do
6,3 mm.

Uktad nieciagly pozwala na otrzymanie bardziej szorstkiej warstwy $cieralnej w stosunku do ukiadu
cigglego. Pojazdy poruszajace si¢ po takiej nawierzchni powoduja jednak wigkszy halas.

Ukdad ciagly zaleca sig stosowaé przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia na drogach o ruchu
Iekkosrednim oraz na terenie miast i osiedli.

Wielko$¢ frakcji pierwszej warstwy kruszywa zalezy od kategorii ruchu (wigkszy ruch - grubsza
frakcja) i stopnia twardosci utrwalanej nawierzchni.

2.4. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwojnym rozlozeniem kruszywa

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwdjnym rozlozeniem kruszywa jest zabiegiem
polegajacym na roztozeniu na skropionej lepiszczem nawierzchni, pierwszej warstwy grysu, np. frakeji od 10 do
12,8 mm w zmniejszonej ilodci niz stosowana przy pojedynczym powierzchniowym utrwaleniu, a nastgpnie na
roziozeniu drobniejszej frakeji grysu, np. od 4 do 6,3 mm, réwniez w zmnigjszonej ilosci.

Jest to kompromisowe rozwigzanie miedzy pojedynczym i podwojnym powierzchniowym utrwaleniem.
W wyniku tego zabiegu uzyskuje sie szorstka powierzchnig, dobrze odprowadzajaca wodg, lecz
charakteryzujac sie zwickszong hatasliwoscia. Jest ono szczegélnie zalecane dla drog obcigzonych ruchem
ciezkim.

Technologia ta moze byé stosowana tyiko w przypadku dysponowania bardzo dobrym sprzetem i
doswiadczona w tym zakresie ekipa wykonawezg.

2.5. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich”

~ Powierzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich” polega na:
— rozlozeniu na nieskropionej nawierzchni pierwszej warstwy grysu, np. od 6,3 do 10 mm,
— rozlozeniu lepiszcza,
- rozlozeniu drugiej warstwy drobniejszego kruszywa, np. od 4 do 6,3 mm lub od 2 do 4 mm.

Powicerzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich” ma nastgpujace zalety w stosunku do innych sposobéw
powierzchniowego utrwalenia:

— male zuzycie lepiszcza podobnie jak w pojedynczym utrwaleniv,

— dobre powiazanie ziarn gryso jak w podwéjnym utrwaleniu,

~ dobra szorstkosé i dobre odprowadzenie wody jak w pojedynczym utrwaleniu o podwéjnym roztozeniu
grysu,

Powierzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich” moze byé wykonywane nawet na nawierzchniach o
niejednorodnej powierzchni, np. po wykonaniu remontu czastkowego lub po wadliwym wykonaniu
poprzedniego powierzchniowego utrwalenia (zloty kruszywa, pocenie nawierzchni).

Moze by¢ stosowane zaréwno przy ruchu cigzkim jak i przy ruchu lekkim, z tym, Ze przy ruchu lekkim
mozna stosowad drobniejsze frakcje, np. od4 do 6,3 mmiod 2 do 4 mm, natomiast przy ruchu cigzkim i
przy ,,migkkiej” nawierzchni stosuje si¢ frakcje grubsze, np. od 10 do 12,8 mm i od 4 do 6,3 mm lub od 6,3 do
10 mm.

Ten rodzaj powierzchniowego utrwalenia moze byé réwniez stosowany jako warstwa $cieralna drég o
ruchu lekkim, na podbudowach stabilizowanych mechanicznie lub spoiwami hydraulicznymi.

Przy tej technologii nie ma potrzeby ustalania i wprowadzania korekt ilosci lepiszcza.

2.6. Regeneracja nawierzchni

Regeneracja nawierzchni jest to zabieg utrzymaniowy dopuszczony do stosowania na drogach o ruchu
od lekkiego do éredniego wiacznie. Celem tego zabiegu jest uszczelnienie istniejace], juz zuzytej nawierzchni i
przedtuzenie okresu jej eksploatacii.

Do wykonania regeneracji stosuje si¢ kruszywo drobne o frakcji od 2 do 4 mm z nadmiarem w stosunku
do stopnia pokrycia powierzchni.



3. WYBOR FRAKCJI GRYSOW

Przy wyborze frakeji grysow, poza wzgledami ekonomicznymi, powinny byé brane pod uwage
nastepujace parametry:
— rodzaj powierzchniowego utrwalenia,
— kategoria ruchu,
— stan powierzchni utrwalonej nawierzchni, jej jednorodnosé i podatno$é na wtiaczanie.

Przyktadowe frakcje gryséw dla pojedynczego utrwalenia lub pierwszej warstwy podwajnego
utrwalenia, w zaleznoéci od stanu powierzchni i kategorii ruchu podane sg w tablicy 1.

Tablica 1. Zalecane frakcje grysow

Glebokosé rodzaj ruchu
tekstury HS cigzki $redni lekki bardzo lekki
04<HS<08 | 0d10d012,8 | 0d10do12,8 | 0d63do10 | od63do 10
0,8<HS<«1.2 od 10do 12,8 od 10 do 12,8 0d6,3do 10 od 4 do 6,3
12<HS<17 0d 6,3do 10 od 6,3do 10 od 4 do 6,3 od 4do 6,3
1,7<HS od4do6,3 od 4 do 6,3 od4do 6,3 -
HS <04 - od 10do 12,8 od 6,3 do 10 od 6,3 do 10

4. USTALENIE ILOSCI KRUSZYWA NA 1 m?

Dla potrzeb opracowania SST mozna przyjmowaé podane ponizej bazowe ilofci kruszywa, w
zalezno$ci od rodzaju powierzchniowego utrwalenia i przewidywanej frakeji grysow:
a) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie

grys od 10 do 12,8 mm -
grys od 6,3 do 10 mm - od 8 do 9 litréw/m?
grys od 4 do 7 mm - od 6 do 7 litrow/m?

b) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwdjnym roztozeniem gryséw

grys od 10 do 12,8 mm - od 8 do 9 litréw/m?

od 10 do 12 litréw/m?

+orys od 4 do 6.3 mm - od 4 do 5 litréw/m?
grys od 6,3 do 10 mm - od 6 do 7 litré6w/m?
+erys od 2 do 4 mm - od 4 do § litréw/m?

¢) podwdjne powierzchniowe utrwalenie

grys od 10 do 12,8 mm -
terys od 4 do 6,3 mm -
grys od 6,3 do 10 mm - od 7 do 8 litrow/m?
+grysod 2 do 4 mm - od 4 do 5 litréw/m?

d) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie typu ,,sandwich”
grys od 10 do 12,8 mm - od 8 do 9 litréw/m?
+erys od 4 do 6,3 mm - od 6 do 7 littéw/m?

grys od 6,3 do 10 mm - od 6 do 7 littéw/m?
+grys 0od 2 do 4 mm - od 5 do 6 litréw/m?

od 10 do 12,0 litréw/m?®
od 6 do 7 litrow/m?>

€) regeneracja

kruszywo od 2 do 4 mm - od 6 do 7 litréw/m?
Ostateczne ilofci grysow ustala sie doéwiadczalnie w dostosowaniu do rzeczywistego uziarnienia i
ksztattu ziarn wedhug OST pkt 5.3.2,



5. USTALENIE ILOSCI LEPISZCZA NA 1 M2
5.1. Zasady ustalania ilogci lepiszcza

Ilo$é lepiszcza w powierzchniowym utrwaleniu zalezy od bardzo wielu czynnikéw wyszczegélnionych
w pkt 1 niniejszego opracowania i posiada zasadnicze znaczenie i wplyw na wlasciwe powigzanie ziarn grysu
miedzy sobg i z istniejaca nawierzchnia oraz na trwalo$¢ wykonanej warstwy.

Ustalenie dozowania lepiszcza sprowadza sie do przyjecia bazowej ilosci lepiszcza na jednostke
powierzchni (kg/m?), ktdre sa podane w tablicach 2, 3, 4 i 5 dla poszczegblnych rodzajéw powierzchniowego
utrwalenia i stosowanego kruszywa, a nastgpnie na okresleniu poprawek uwzgledniajacych wplyw parametréw
wyszczegélnionych w pkt 1 niniejszego opracowania.

5.2. Bazowe ilodci lepiszcza

Bazowe ilodci emulsji asfaltowej podane w kg/m? zostaly przyjete przy zalozeniu éredniego obciazenia
drogi ruchem, $redniego stanu powierzchni utrwalanej nawierzchni oraz przy $redniej zawartosci ziarn
nieksztattnych.

Tablica 2. Bazowe ilosci emulsji asfaltowej dla pojedynczego powierzchniowego utrwale-

nia
Frakcja kruszywa Rodzaj emulsji w kg/m?

mm K1-65 | K1-75
od2do 4™ 1,10 -
od 4 do 6,3 1,20 1,10
od 6,3 do 10 1,50 ™ 140

od 10do 12,8 - 1,85

*) - dotyozy regenerac)i
*¥) . przy stosowaniu kationowej emulsji asfaltowej w tak duzej ilo§ci, moze nastapi¢ zjawisko jej sptywania
(przed rozpadem) i gromadzenia si¢ w nadmiarze w zaglgbieniach, przy jednoczesnym niedomiarze w wyzszych
partiach powierzchni jezdni. Przed podjeciem stosowania tego typu powicrzchniowego utrwalenia zaleca si¢
sprawdzenie wystgpowania wyzej opisanego zjawiska na weze$niej wykonanym odcinku probnym.

Tablica 3. Bazowa iloi¢ emulsji asfaltowej dla pojedynczego powierzchniowego utrwalenia
z podwdjnym zalozeniem grysu

Frakcje kruszywa w mm Emulsja asfaltowa K1-70 w kg/m?
0d 10do 12,8 + od 4 do 6,3 1,50 ™
0d6,3do10+0d2do4d 1,60

**) pod tabl. 2

Tablica 4. Bazowa ilo¢ emulsji asfaltowej dla podwdjnego powierzchniowego utrwalenia

frakcje kruszywa w mm
od 10 do 12,8 0d6,3do 10 od 10do 12,8 od 6,3 do 10
Warstwa od4do 6,3 od2do4 od4do6,3 od2dod
lepiszcza rodzaj emulsji asfaltowej w kg/m?
K1-65 : K1-70

1-sza warstwa 1,10 1,00 1,00 0,90
2-ga warstwa 1,50 1,30 1,30 1,20
Ogotem 2,60 2,30 2,30 2,10

Tablica 5. Bazowa iloé¢ emulsji asfaltowej dla pojedynczego utrwalenia typu ,,sandwich”



Frakcje kruszywa w mm _ Emulsja asfaltowa K1-70 w kg/m?

1-sza warstwa od 10 do 12,8

2-ga warstwa od 4 do 6,3 L7

I-sza warstwa od 6,3 do 10

2-ga warstwa od 2 do 4 1,55

5.3. Poprawki dla ustalenia rzeczywistej iloéci lepiszcza
5.3.1. Ogdlne zasady ustalenia poprawek

. Przy ustalaniu ostatecznej (rzeczywistej) ilodci lepiszeza, nalezy przeanalizowa¢ dla kazdego
Jednorodnego odcinka drogi parametry i czynniki, majgce wplyw na konieczno$é wprowadzenia korekt do
przyjetej bazowej ilosci lepiszcza.

Parametry majgce wptyw na wielko$é korekty to:
~ ruch (natgzenie, struktura i jego typowy rozktad w przekroju poprzecznym drogi),
~ region klimatyczny, nastonecznienie, wysoko$é n.p.m.,
— spadki podhuzine,
— poraroku,
— rodzaj lepiszcza,
— rodzaj kruszywa (uziarnienie, ksztalt ziaren).

Przy rozwazaniu wplywu ww. parametréw na zmiang ilosci bazowej lepiszcza zaleca sig korzystanie z
systemu ,,Allogen”, jak réwniez z wlasnego doswiadczenia.

W przypadku trudnosci w korzystaniu z tego systemu, zaleca si¢ korzystaé z podanych nizej
orientacyjnych poprawek do bazowej ilosci lepiszcza uwzgledniajgcych kategorie ruchuy, stan powierzehni
utrwalanej nawierzchni i ksztalt ziarn grysu.

5.3.2, Poprawka ze wzgledu na stan powierzchni

Ze wzgledu na stan powierzchni warstwy, na ktérej bedzie wykonywane powierzchniowe utrwalenie,
powinno si¢ stosowaé nastepujgce poprawki:
— przy nawierzchni normaknej gladkiej (D-05.03.08, tabl. 5, Ip. 3) - 0%,
~ przy nawierzchni migkkiej (D-05.03.08, tabl. 5, Ip. 4 i 5) - od -10 do -15%,
— przy nawierzchni chropowatej (D-05.03.08, tabl. 5, Ip. 1i2) - od +5 do +15%.

5.3.3. Poprawka ze wzgledu na kategorie ruchu

W zaleznoéei od kategorii ruchu nalezy przyjmowaé nastgpujace poprawki w stosunku do bazowej
ilodci lepiszeza:

— przy ruchu ciezkim - od -5 do -10%,
— przy ruchu frednim - 0%,
— przy ruchu lekkosdrednim - 0od 0 do +5%.

Ruch drogowy, a zwlaszcza ruch samochod6éw cigzarowych, na skutek wywieranych naciskéw i
wibracji przyczynia si¢ do zageszczania i weiskania ziarn rozlozonego kruszywa w warstwe nizej lezaca (w
nawierzchnig, na ktérej wykonano powierzchniowe utrwalenie), w wyniku czego lepiszcze z czasem catkowicie
pokrywa ziarna kruszywa poczatkowo wystajaca.

5.3.4. Poprawka ze wzgledu na ksztalt ziaren

Przy stosowaniu kruszywa o stosunkowo duzej zawarto§ci ziarn nieforemnych, zblizonej do 20%,
nalezy stosowaé poprawke zmniejszajacg bazows ilos¢ lepiszeza o 10%.

5.3.5. Laczna wielko$¢ poprawek

Suma ustalonych poprawek nie powinna przekraczaé 20% przyjstej bazowej ilosci lepiszcza.

Jezeli {aczna warto$¢ poprawek dochodzi lub przekracza 30%, to wowczas nalezy rozwazyé celowosé
wykonania powierzchniowego utrwalenia nawierzchni i ewentualnie przeanalizowa¢ mozliwo$é wykonania
innego rodzaju zabiegu utrzymaniowego.

Dla pojedynczego powierzchniowego utrwalenia typu ,sandwich” praktyczmie nie stosuje si¢ ww.
poprawek, z wyjgtkiem wykonania tego utrwalenia na bardzo migkkiej (pocacej sig) nawierzchni. W takim
przypadku nalezy przyja¢ zmnicjszona o 10% bazowa ilos¢ lepiszcza. Przy wykonywaniu takiego



powierzchniowego utrwalenia na bardzo porowatej i chionnej powierzchni, nalezy bazowa ilos¢ lepiszcza
zwigkszyé o 10%.



