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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee
wykonania i odbioru robot drogowych i towarzysych w ramactprzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w
m. Swietostaw, g,m. Cheinia.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi d@nimrzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t w ramach zadania wymienionego wkoie 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspélne dla robétetagh
szczegobtowymi specyfikacjami technicznymi dla pasg®inych asortymentéw robét.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcy cata¢ techniczno-iaytkows
(droga) albo jego €&¢ stanowjca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny ( kesziemny, wzet).
1.4.2 Pobocze - wyznaczony pas terenu przy jezdni zabezajcy krawedz jezdni przed uszkodzeniami.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgizujgcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do

notowania zdarzei okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokeapych

odbioréw robét, przekazywania polécennej korespondencji technicznej paaiey Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu/inspektor nadzoru — osolymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawdaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
pasami dziejcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwmaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - & obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub taggz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.12.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.13 Ksigzka obmiardw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z

ponumerowanymi stronami, ghey do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w

formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zgidznikdw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu
przez Irkyniera/Kierownika projektu.



1.4.14.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

1.4.15.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgttych do przejmowania i rozktadania oden od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewnigiych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniagjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ea do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.

Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieré warstw
mrozoochrong, odgiczajca lub odcinagcs.

g) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

h) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4. 17. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitgie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.18.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy meadwnie: obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy uszizen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwo $ciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.20.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowygey pod nawierzchgido gkbokadici przemarzania.

1.4.21.Podlaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pazatolezaca bezpérednio pod nawierzchyi
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.22.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia g¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzuaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.24.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqa@nia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa e$sézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.26.Kosztorys ofertowy - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania .

1.4.27 Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.
1.4.28.Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catasé

konstrukcyjra lub technologiczg zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie
moze polegé na wykonywaniu robdt zwranych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robdt, bezpiearstwo wszelkich czynri@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dzienniéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajgcym podziat na dokumentacprojektow:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektovg oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogtczes¢ umowy, a wymagania okdlene w ch@éby jednym z nich$
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dmlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejndc¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdélnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na @mie  wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateitialls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za warti docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okrg&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqgjrojektovg lub SST i
wptynie to na niezadowakgg jakas¢é elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie egzk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogchem?”)

Wykonawca jest zobowgzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiejcych obiektow
(jezdnie sciezki rowerowe, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemm drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okrési@nia budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien &ya biegaco aktualizowany przez Wykonawd<azda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyankgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsday
ten sposéb bezpiears#wo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzien i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysfpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Irzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycdktorych treéi¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje ize jest whczony w
cere kontraktovy.



1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;gio przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢rlg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bdg miaty aprobag techniczig wydar przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialowsradowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, &pkamczeniu roboét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zéd#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgodt na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheonstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddgeych witacicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeaqie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla

wszelkiego rodzaju robot, ktére majy¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzeh podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamarozpoczcia robét. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjkdhawca bezzwitocznie powiadomizimiera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze orgeltie z nimi wspéipracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiad&za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodroi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeradawy mieszkaniowej wgsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadni.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wigcicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wlasiai i drég
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.



1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw
Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaeaciskow osi na drogach publicznych przy

transporcie materiatdéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleetedne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee
poleck, aby pojazdy nie spelnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghig
nadmierne obgienie osiowe niedurla dopuszczone nawviezo ukaiczony fragment budowy w offvie terenu
budowy i Wykonawca ¢rizie odpowiadat za naprgwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgoznie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglhie przestrzegaprzepiséw dotycreych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia auywane do robét
od daty rozpoazia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweémmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaédjiblpmenty byty w zadowalgjym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktagensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyalaw w odniesieniu
do sprztu, materiatéw lub urmdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeustawiajc kopie zezwol& i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmiwania, obgjzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub

specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&onkretne normy i przepisy, ktére spetia
maja materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggalobowazywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inacze;j.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy ledg uwazane za wlasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa’ zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokg kwoty, o ktég nalezy zwiekszy¢ cere kontraktov.



2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstamirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegddifa nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialéw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezApniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykocaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, lige sk z jego nie przyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigojozliwos$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadlnzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie Ziaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badeymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imastedo czasu gdydula one uyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyawop jakos¢ | whasciwosci i byty dostpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@adgtzlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bugiav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Protdterialtdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okrdone;
partii materiatdw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz byc¢
spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdw przeznaczonych do realizadjot,

¢) Jezeli produkcja odbywa giw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Sper uzywany do rob6t powinien léyzgodny z ofett
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przeygniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidiazyniera/ Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Bytrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacija projektowa lub SST przewidnjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboyzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotyegce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigkaé i innych parametréw technicznyc$rodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw maghby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwaé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,ctazgodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzewnplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementow robét zgodnie z wymiarami ¢dnymi okréglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawew wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wlasny koszt, z wytkiem, kiedy dany hbid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgscikprzez Irzyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziaciaza ich doktadné.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfome SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i roboét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materialdbwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvegie na rozwaarn kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
spos6b wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,



— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz 0séb odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robét,

— system (sposoéb i proced)iproponowane]j kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumagshego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigrowadzenie badg,

- sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wyciganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposoéb i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urglzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i proceddrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementow robdét,

- sposob pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong
jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tameélkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwvykonanie robét zgodnie z umagw

Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiétajagcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jeli niedocagnigcia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépiue do wycia
dopiero wtedy, gdy niedoggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lsaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prétgdetych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatlu w  pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przé/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przeust
na pémie ich wyniki do akceptacji ryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jald.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\wWykonawca i producent materialtdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagizie ocenia zgodndé¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikow wiasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdow i prowadéibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécimoateriatéw i robot
z dokumentagj projektowg i SST. Mae réwnie zleck, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Nornyg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sg objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumegtyvymagane przez SST,4da partia dostarczona
do robot lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbedg dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyiowigzujagcym Zamawiggcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kavca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwgcymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bg dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.



Kazdy zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy érlg czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez iyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaaki harmonogramoéw robét,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@aych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréow
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robdét podleggEh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przediiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdsb przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzaveisposéb cigty w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksjzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodn&i materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki badaykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny lgyudosgpnione na
kazde zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rastiagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od oba@mku ukmczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#amym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcdici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wigciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgilstzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddlg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedesziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotkie w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beds uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redjizulegry zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegageych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdmes¢pu robot.

Odbioru robdét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doentzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidr¢dzie przeprowadzony niezwiocznie,



nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia frynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajicych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z
dokumentagj projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robdt. Odbioru ogciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dliobét dokonuje krynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robét oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot ngst w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez iyniera/Kierownika projektu zakezenia robo6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiggego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddhkajgca roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow rob6t zanikafych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pagowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoid ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pEzeéstwo ruchu, komisja dokona pgten,
oceniajc pomniejszosy wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpay przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksjzki obmiardw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nidg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroznimiz Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzunpahcych wyznaczy komisja.

N

Nookw

© o



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtldtr zwizanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydualzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednost& obmiarovy
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lzdzie uwzgedniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestlo wymagaé warunkéw umowy i wymageogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatoczeniem kopii projektu sgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmig/nikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) przygotowanie terenu,

(d) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikow, krginikdw, barier, oznakowai drenau,

(e) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DZ22003 Nr 207, poz. 2016 z fpdejszymi zmianami).

2. Zarmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcaD20r. w sprawie dziennika budowy, moniai
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1080z. 952 ,956).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U.2004 Nr 204, poz. 2086).
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ROBOTY POMIAROWE
WYZNACZENIE TERENU ROBOT | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zyzdanych
z powierzchniowym i liniowym wyznaczeniem terentbdd i punktéw wysokéciowych w ramach zadania:
Przebudowa drogi gminnej nr 100511 C w mSwietostaw, gm. Chelnza.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy mecaniu i realizacji robét dla zadania wym. w.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajagcymi i magcymi na celu wyznaczenie w terenie drogi, pobadapym elementow
objetych zadaniem wymienionym w punkcie 1.dlygosé drogi zgodnie z przedmiarem robét.

1.3.1. Wyznaczenie sytuacyjne i punktow wysakmwych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z wyznaczeniem sytuacyjnym i punktéw wysolavych wchodz:
a) wyznaczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuaggjnevysokdéciowego punktéw gtdwnych i punktow
posrednich,

b) uzupetnienie dodatkowymi punktami

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) zastabilizowanie punktdw w sposéb trwaty, oclarah przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne — wszystkie punkty zatamania.
1.4.2. Pozostate okikenia podstawoweagszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani®iog”

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padeanSST D- 00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, o
dtugdsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania, powinny iie
srednie od 0,15 do 0,20 mi dtugéod 1,5do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugs
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diugéci od
0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysé@owych naley stosowé sprzt gwarantujcy uzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspoétrzdne punktéw gtéwnych oraz reperéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawegjo, WWykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych i reperéw roboczych.cBy te powinny by usungte na koszt Zamawiggego

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #@ig sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inspektora Nadzoru.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznaczaroboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatize czasie trwania
robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaigo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @diaigtowej realizacji robét naig do obowgzkéw
Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktéw gtéwnych

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowe;.

Punkty gtéwne i w punkty poednie powinny znajdowéssic w odlegtdgciach zalenych od charakterystyki
terenu , lecz nie rzadziejinto 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne w stosunku doimientacji projektowej nie nie by¢ wigksze nk 3 cm.
Rzedne naley wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doganych okrélonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaayraobét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych naley
prowadz¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) .



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest kilometr (km) dla robét liniowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Spos6b odbioru robét

Odbior robét zwizanych z wytyczeniem w terenie ngsije na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefre Wykonawca przedkiada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje robot obejmuje

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych i punkidysokaciowych,

- uzupelnienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanye prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokasciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpgGiK 1983.
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WYCINKA DRZEW | KRZEKOW
D-01.02.01

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej § wymagania dotycge wykonania i
odbioru robét zwizanych z usugciem drzew i krzewéw w ramach zadarffazebudowa drogi gminnej nr
100511 C w mSwietostaw, gm. Chetnia.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi d@ninprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob4t awanych z usugtiem
drzew w ramach zadania wymienionego w punkcie 1.1.
Do wycinki drzew i krzewow przewiduje esiilos¢ zgodry z przedmiarem rob6t wraz z karczowaniem i
wywiezieniem dhayc, karpiny i gadzi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wymagaogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania odgbke 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” 3kt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzewéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzak6w naky stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny (frezarki) przeznaczonkadozowania pni oraz ich usgnia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub eigniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zganych z wygbem drzew,
srodki transportowe

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Iy B

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagag@re” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym lulagmikami z przyczep
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by
transportowane w sposéb nie powegyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(Wymagania ogélne” pkt 5.



5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewéw

Roboty zwjzane z usugtiem drzew obejmygjwyciccie drzew, wywiezienie pni, karpiny i gai poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dol&x ewentualne spalenie na miejscu pozo§tatpo
wykarczowaniu.

Teren pod budoy drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinie bgzyszczony z drzew .

Zgoda na prace zg#ane z usugtiem drzew powinna liyuzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o widciwosciach materiatu tytkowego nalgy wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez byniera.

W miejscach dokopow i tych wykopéw, z ktérych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren naley oczyci¢ z raélinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawaddczesci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyraekraczata 2%.

W miejscach nasypoéw teren naleczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokdsci
do 60 cm poriej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona dmig¢msa, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenierrelieoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonagycto powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzewow

Pnie drzew znajdage sé w pasie robdt ziemnych, powinny bwykarczowane

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6@boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, naidg tymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesi
w nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartdéé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracij wtasciwosci w czasie robot.

5.4. Zniszczenie pozostadoi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostatiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z wskazaniami #gniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogbpie 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplé&gio usungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsarzenie gruntu wypelngggego doty powinno speinia
odpowiednie wymagania olkilene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D- 00000ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarows robét zwizanych z usugciem drzew jest:
- [  sztuka,
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D- 000000ymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneatych
pniach, przed ich zasypaniem.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogolne” fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- [ wyckcie i wykarczowanie drzew,
00 wywiezienie pni, karpiny i gati poza teren budowy lub przerobienieggaha koe drzewr, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu,
[1  zasypanie dotow,
(1 uporadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
D-01.02.04
1.WSTEP
1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegoétowpecyfikacji technicznej (SST)a swymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z rozbiérk elementow ulic w ramach zadaniBrzebudowa drogi
gminnej nr 100511 C w mSwietostaw, gm. Chetnza.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadawiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét .

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikdojycz zasad prowadzenia rob6t asanych z rozbidrk

Nawierzchnie i rodzaj materiatu do rozbiurki zgoglmiprzedmiarem robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oktenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wygaaia ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Og6lne wymagania dotyaze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopi1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Nie wysfpuja
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyrz sprztu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”Jkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zedganych z rozbiérkelementéw drogi mae by wykorzystany sprgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

- spycharki,

- ladowarki,

- samochody erarowe,
- zrywarki,

— koparki.



4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu
Ogblne wymagania dotyee transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagagére” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki
Materiat z rozbiorki maa przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w BS00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe obejmujisunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagprojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Gruz i materiaty nie przewidziane do ponego wbudowania , powinny bysungte z terenu budowy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jadad robét podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogbpie 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych
Kontrola jakéci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych rob6t rozbiérkowych .
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SSTX00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowy robét zwihzanych z rozbiorkjest:

—dla nawierzchni - (metr kwadratowy),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST@00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotye podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:



- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP dotyezxe prowadzenia robét rozbiérkowych, transportizgrizabezpieczenia terenu rozbiorki
przed dostpem osab trzecich.

Normy

1. BN — 77/8931-12 -Oznaczenie wkika zagszczenia gruntu.
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KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
D-04.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikagchhnicznej (SST) gs wymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonywaniem koryta oraz z profilowanierag:szczaniem podia
gruntowego w ramach zadanRrzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w mSwietostaw, gm. Cheinza.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stapodstaw do wykorzystania przy zlecaniu robét
okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
wykonaniem koryta i przygotowaniem pogéoprzeznaczonego do utmnia konstrukcji nawierzchni:
gtebokosé¢ koryta pod jezdnig zgodnie z przedmiarem robét
- gkbokos¢ koryta pod poboczem zgodnie z przedmiarem

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” p& 1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania odghke 1.4.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” 3kt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;zynier maze dopiycié
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmpstopadle
do kierunku pracy maszyny,

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu poditaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagag@rne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-00®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podia, jest maliwe wytacznie za zgog
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Koryto gkbokasci 15 cm wykona spychark, w poblizu istniepcego uzbrojenia i w miejscach trudno
dostpnych wykond roboty ecznie poditaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni wyprofibgw zag:scic.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmaazliwia¢ nacikgniccie
sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w oglsich nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania robét zakeaonasrodki transportu i wywigt na
odlegta¢ 10 km

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umadiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm gze nk projektowane radne podiga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctpiodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowkrujace dla garnej strefy korpusu, wdla koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlrryniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#viik
zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (Is)

Strefa korpusu lekki

Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio

1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podio wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraéZ32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno dyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeizenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez4yniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mgna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopaniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogbtpie 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmiG

Lp. Wyszqzegé!nienie bada Minimalng cas?otliwoéé
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzdne wysokéciowe

6

Zagzszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksataania osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

7

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowg fata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 .

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej azegj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzeej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okralony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszédcekraélonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.



Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &&reych w
punkcie 6.2 powinny hiyynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D- 0000MVymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D- 000DQNymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtd®8T i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogolne” $akt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odkitad,
— profilowanie dna koryta lub podta,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
D-02.00.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikagchnicznej (SST) gs wymagania dotyere
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych w rachaPrzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w m.
Swietostaw, gm. Chetnza.

1.2. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie remontu
drogi i obejmuj:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajjca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.3.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych
w osi hasypu lub wykopu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.3.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbdjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.3.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.3.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.3.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.3.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zwanych z trag
drogowy.

1.3.11. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg
Wzoru:

|, =L
° pds
gdzie:
M - gestosé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy/
Pis - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwod optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stigca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m

1.3.12.Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okslena
wg wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.3.13.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna

Wg wzoru:



gdzie:

E: - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszycihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgiocizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.3.14.Pozostate okridenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@olne” pkt 1.4.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania odghke 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D- 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty patiyel do budowy nasypow mply¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwiadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kzdac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgedihzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zoba@many do dostarczenia
réwnowanej obgtosci gruntow przydatnych zaddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokveilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnycby
wywiezione przez Wykonawama odkfad na miejsce wskazane przez Inspektorzonad

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wegkem wysadzinowsei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnig Jed- Grupy gruntéw
nie
wihasciwosci | nostki| niewysadzinows apliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato
niegliniasty |- zwietrzelina |wysadzinowe
- ZWir gliniasta - glina piasz-
— pospoika - rumosz czysta
- piasek gruby gliniasty Zw!e;z’ra, gl@na
- piaseksredni zwir gliniasty zwigzta, glina
~ piasek drobny| - pospdtka pylasta
- zuzel gliniasta zwigzta
nierozpadowy - i, it piaszczys
ty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
— piasek
gliniasty
- pyl, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta




- it warwowy
2 | Zawart@é
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarna¢
bierna h m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogo6Ine wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéasg mazliwoscig korzystania
Z nas¢pujacego spratu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{&pycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagag@re” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olgjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajné srodkdw
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odleghxi transportu ponad waldd zatwierdzone nie nmi@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkwzone odleghei nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpaie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-00M®,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypéess od osi projektowanej nie powinnydwicksze
niz + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3
cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie a®r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wdej niz 10% jego wartfci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraiczda O cm przy pomiarze
tata 3-metrowy, albo powinny b§ spetnione inne wymagania dotyce nierownéci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgzel, stanowicych elementy systemow odwadmijch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykoéda



urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abeabét ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydwnoa ma obowizek takiego wykonywania
wykopéw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania rob6t spadki, zapewytaj
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplatsteony Zamawiajcego za te czynsoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istngeych zbiornikbw naturalnych i wgdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustiia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrusppowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiaj gce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentgepjektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powiniénntyiejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nal@iwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejriei i sposobu
odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innyaihot na spetnienie wymagdotyczcych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pegti robot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogbtpie 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektov.
Szczeg6ln uwag nalery zwrécic na:
- wtasciwe ukcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ukcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jéko wykonania robét okigono w pkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerolkei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowéw lukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<RL00 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp




7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem exinych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gtpliwych
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach n
1000 n? warstwy

QD

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4.Rownas¢ korony korpusu
Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Btmetrova, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.5.Spadek podiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spi@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.

6.3.8.Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie nima okréli¢ wskaznika
zag:szczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniagl zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. ¥ materiaty nie spetniate wymagé zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na viziwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazupicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonasta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, Iaynier maze uzng wadte za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obnkong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D- 0000QVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest n¥ (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D- 000DQNymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoine” fkt
Zakres czynnézi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02 DK



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

ogrLNE

~

PN-B-02480:1986
PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. G#emia. Symbole. Podziat i opis gruntow

Grunty budowlane. Badania prdaiektow

Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie #uododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu



ROBOTY ZIEMNE

WYKONANIE WYKOPOW
D-02.01.01



WYKONANIE WYKOPOW
D-02.01.01

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikagthhicznej (SST) as wymagania dotycre
wykonania i odbioru wykopéw w ramadPrzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w mSwigtostaw, gm.
Chetmza.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia wykopow w czasie remontu
drogi okrdlonej w punkcie 1.1
Zakres wykopow:
- mechanicznievedtug przedmiaru rob6t

1.3. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okidenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.3.
1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wys¢pujacy w poditau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych powinien
charakteryzowasi¢ grup nosnosci Gi. Gdy podiage nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymasci,
nalezy podiaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpw

3. SPRZET
OgobIne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w SST DO0O2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantosfa stateczn@& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgzevynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcecia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Odspojone grunty nie nadagic do wykonania nasypow pod konstrukcje nawierzchaiwinny by
wywiezione na wysypisko.

Grunty z wykopOw pod wykonanie kanatow zosgtajyte do ich zasypania po zalazeniu robét
montazowych. Nadmiar wywieziony na wysypisko.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraiemnych powinno spetriiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Strefa korpusu kategoria ruchu
KR3-KR6
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych 1.00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to
przed utaeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych




w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalgodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wadbowskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptacji Irzynierowi.

Dodatkowo maéna sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadkfadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzaepowierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzegodndgci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrakizegdln uwag nalezy zwréci na:
a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfo zakaczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreilonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowg jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0210pk® 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypollidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
zag:szczenie powierzchni wykopu,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.



WYKONANIE NASYPOW
D - 02.03.01



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagthhicznej (SST) as wymagania dotyce
wykonania i odbioru nasypéw w ramaéhmizebudowa drogi gminnej nr 100511 C w mSwietostaw, gm.

Chetmza.

1.2. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
remontu drogi wymienionej w punkcie 1.1. i obejgujykonanie nasypéw z ziemi uzyskanej z wykopow w

ilosci wedtug
1.4. Okréleni

przedmiaru robét

a podstawowe

WYKONANIE NASYPOW

D -02.03.01

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-02.00.01

pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypdwipny spetnid wymagania okrédone w PN-S-

02205 :1998

[4].

Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

Na dolne
warstwy
nasypow
pontej
strefy
przemarza
nia

1. Rozdrobnione
grunty skaliste twards
oraz grunty
kamieniste,
zwietrzelinowe,
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i pospotki,

rowniez gliniaste
3. Piaski grubo,
srednio i

drobnoziarniste,
naturalne i tamane
4. Piaski gliniaste z
domieszl frakcji
zwirowo-kamienistej
(morenowe) o
wskazniku
réznoziarnis-tgci
U=15

5.Zuzle N
wielkopiecowe i inne
metalurgiczne ze
starych zwatow
(()powyie_l 5 lat)

. Lupki
przywegtowe

skaliste mgkkie

2. Zwietrzeliny i rumoszg
liniaste o
. Piaski pylaste, piaski
5gllniaste, pyly piaszczyst
I

4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych
piaskoéw préchnicznych
5I" Gll_nyI plasz?zyste,

iny iglin aste oraz
i('?mey 0%\[ Y pZ 35%
6. Gliny piaszczyste
zwiezte, gliny zwkezte i
gliny pylaste zwgzte oraz
Inne grunty o granic
p’g/nnoém w, od 35 do
60%

7. Wysiewki kamienne
?hma_ste 0 zawarkzi
rakcji itowej ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne z
nowego studzenia (do 5
lat)

przepalon

Przeznacze Przydatne Przydatne Tres¢
nie z zastrzeeniami zastrzeenia
1. Rozdrobnione gruni |- gdy pory w gruncie

skalistym fpda
wypetnione gruntem lub
materiatem
drobnoziarnistym

gdy
wbudowane
miejsca suche
zabezpieczone
wod  gruntowych
powierzchniowych
- do nasypéw nie
wyzszych nk 3 m,
zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

- w miejscach suchych
lub przegciowo
zawilgoconych

- keda
W
lu

g

[¢)

- do nasypow nie
wyzszych nk 3 m:
zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje gina

gkebokaici wigkszej od




7. Wysiewki

kamienneo
zawartgci _fra_kcy
itowej ponizej 2%

9. ltotupki przyweglowe
nieprzepalone

10. Popioty lotne i
mieszaniny popiotowo-
zuzlowe

kapilarnaci biernej

gruntu podtaa

- 0 ograniczonej
odatndci na rozpad -
gczne straty masy do 59

- gdy wolne przestrzenie
zostan wypetnione
materiatem
drobnoziarnistym

- gdy zalega w
_m?ej)écach suchych luly s
izolowane od wod

1. Zwiry i pospotki

1. Zwiry i pospotki liniaste )
2. Piaski grubo i . Piaski pylaste i )
srednio- liniaste ) - pod warunkiem
Na gorne | ziarniste . PY_ly piaszczyste i pyty ulepszenia tych gruntow
warstwy | 3. lfotupki 4. Gliny o granicy spoiwami, takimi jak:
na- przyweglowe p’g/nncm mniejszej ni | cement, wapno, aktywne
sypéw w |przepalone 35% ] ) popioty itp.
stre- zawierajce mniej nt | 5. Mieszaniny popiotowor
fie 15% ziarn mniej- zuzlowe z wegla
przemar- |szych od 0,075 mm | kamiennego ) _drobnoziarniste i
zania 4. Wysiewki 6. Wysiewki kamienne nierozpado-
kamienne o gllnla_ste 0 zawarkei we: straty masy do 1%
uziarnieniu_ rakcji itowej >2% 0 WSk&niku N®Nosci
odpowiadaj- 7. Zuzle wielkopiecowe 1 | wp,>10
cym pospotkom lub | inne metalurgiczne
Zwirom 8. Piaski drobnoziarnis
W
wykopach o - gdy s ulepszane
i miejscach| Grunty Grunty watpliwe i spoiwami (cementem,
zerowych | niewysadzinowe wysadzinowe wapnem, aktywnymi
do ) popiotami itp.)
glebokasici
przemarza
nia
3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér sprgtu zag:szczagcego

W tablicy 2 podano, dla #@ych rodzajéw gruntdéw, orientacyjne dane przy daba@prztu

zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien liyzatwierdzony przez fyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaskij spojste: pyty gliny| 9gruboziarniste | Uwagi
urzadzen zwiry, pospofki ity i kamieniste o]
przyda
t-
zagszczajcych grubé¢ | liczba | grubacs¢ | liczba | grubas¢ | liczba | nosci
warstwy | przegc | warstwy| przegé | warstwy| przegé | maszy
[m] n*** [m] n*** [m] n*** n
Walce statyczne | 0,1 do 0,2 4do8| 0,1do | 4do8| 0,2do| 4do8 1)
gtadkie * 0,2 0,3
Walce statyczne - - 02do | 8do12| 0,2do| 8do12| 2)
okotkowane * 0,3 0,3
Walce statyczne | 0,2 do 0,5 6 do 8| 0,2 do | 6 do 10 - - 3)
ogumione * 0,4
Walce wibracyjne | 04 do 0,7 4do8| 0,2do | 3do4 | 0,3do| 3do5| 4)
gtadkie ** 0,4 0,6




Walce wibracyjne | 0,3 do 0,6/ 3do6| 0,2do | 6do 10| 0,2do| 6do 10| 5)
okotkowane ** 0,4 0,4

Zaggszczarki 0,3do05 4do8| - - 02do| 4dos8| 6)
wibracyjne ** 0,5

Ubijaki _ 0,2do0,4 2do4| 0,1do| 3do5| 0,2do| 3do4 | 6)
szybkouderzaie 0,3 0,4

Ubijaki o masie od 4 do 3do6 3do6

1do 10 Mg 2,0do 8,0 10 1,0do | uderzé | 1,0 do | uderzé&
zrzucane z uderze| 4,0 w punkt| 5,0 w punkt
wysokasci od 5 do nw

10 m punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy naley zag:szcza statycznie.

***) Warto $ci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwviadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yan
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadgj sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,giidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelkgskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0Q10pkt 5.
5.2. Wykonanie nasypéw
5.2.1. Przygotowanie podta w obebie podstawy nasypu

Przed przyapieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakeozy¢ roboty
przygotowawcze.

5.2.1.1. Zagszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w strefie
podiaza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskanika zagszczenia jest
mniejsza ni okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powksze wymaganie
zostalo spetnione.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osiagnicte przez
bezpdrednie zagszczanie podim, to naley podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdaliwiajace
uzyskanie wymaganych wakm wskanika zagszczenia.

5.2.1.3. Spulchnienie gruntéw w podipnasypéw

Przed przyapieniem do budowy nasypu powierzchnia gruntu roégiompowinna b§ spulchniona na
gtebokas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej p@aéania z podstagvnasypu.

5.2.2. Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasy

Wybor gruntow i materiatéw do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzghnieniem zasad
podanych w p-kcie 2.

5.2.3. Zasady wykonania nasypow
5.2.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegofilu podhwznego, ktére
okreslono w dokumentaciji projektowe;j.



W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego rownomiernego osiadania malerzestrzega
nastpujagcych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwowg, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by wznoszone réwnomiernie na catej szekako

b) Gruba¢ warstwy w stanie lenym powinna by odpowiednio dobrana w zaieosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zaggzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuwennasipic¢
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Warstwy gruntu przepuszczalnego nglevbudowywa poziomo. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien bybustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczueyppowinien by
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztadtoiy powierzchni warstwy powinno uniesfioviaé
lokalne gromadzeniegsivody.

d) Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powieniz jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinyyuksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowaniéaieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni dguuspoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchnisgpogu w gruncie tworgcym nasyp.

e) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier mae
dopuci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezaikczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2.3.2. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypOw nalg przerwa, jezeli wilgotnasé¢ gruntu przekracza waé dopuszczaly to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o w§cej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego ni¢hovaikliadg nastpnej warstwy gruntu.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernynmigaegniem, poszczegdlne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu robét ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli
warstwa gruntu nie zgagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rgevjestanie osuszyjej i zagsci¢
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.2.3.3. Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w tenmpega przy ktdrej nie jest mbwe oshgniecie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntow zamaggpch lub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie diych opaddwéniegu wykonywanie nasypow powinnodgrzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usurny¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa nie zaggzczonego gruntu zamarzta, to nie pglej przed rozmarzeciem zagszcza
ani uktad# na niej nasfpnych warstw.

5.23.4. Zagszczenie gruntu
5.3.4.1. Ogolne zasady zmgczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raapiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.
Roziazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.2.4.2. Grub& warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozprzegé maszyny zagszczajcej zaleca siokresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartéi, dotyczce grubdci warstw rénych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrgych
maszyn do zagpzczania podano w pkcie 3.

5.2.4.3. Wilgotné¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zggzczania powinna kdyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %72 %
Sprawdzenie wilgotniei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslong w
pktach 6.3.2i 6.3.3.



5.2.4.4. Wymagania dotygze zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, esagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inggo modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z norgnPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla
ktorych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntow w nasypach, ctoey wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na calej szerok@i korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu kategoria|
ruchu
KR3-KR6
Gorna warstwa o gruéoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:
-0,2do1,2m 1,00

Warstwy nasypu na ghokasci od powierz-
chni robot ziemnych pomgj:
-1,2m 0,97

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega ndrktowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wkdimentacji projektowej i SST. W czasie kontroli
nalezy zwrdci szczegélp uwag na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okédonym w dokumentacji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsmigigo ich stateczré,
¢) odwodnienia,

6.3. Sprawdzenie jakoi wykonania nasypow
6.3.1. Rodzaje bada pomiarow

Sprawdzenie jakei wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgdédinp wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagsj dokumentacji projektowej i SST.
Szczeg6ln uwag nalery zwrécic na:
a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.

6.3.2. Sprawdzenie zeggczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zggzczenia nasypu oraz pogéonasypu polega na skontrolowaniu zgcghwartasci
wskaznika zagszczeniadlub stosunku modutéw odksztalcenia z wéetami okrelonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do biggcej kontroli zagszczenia dopuszcza fiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutéw odksztalcenia wedtug noRiyS-02205:1998 [4].

Zagszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

— jeden raz w trzech punktach na 1000warstwy, w przypadku okgétenia wartgci ls,
— jeden raz w trzech punktach na 2000warstwy w przypadku okétenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztalcenia.



Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisyvai dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod nasypem powinnabpgotwierdzona
przez Irkyniera wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest n¥ (metr szécienny).

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach szennych na podstawie obliaze przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegpdoziom gruntu po uswgiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru podano w SST D-02.00.0Bpkt
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
— wbudowanie gruntu w nasyp,
- zagsszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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WARSTWA OSACZAJACA | ODCINAJACA
D-04.02.01

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznefT$ s wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy wyréwnawczej pod namaknie w ramach zadanidrzebudowa drogi
gminnej nr 100511 C w mSwietostaw, gm. Chetnza.

1.2. Zakres robot obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej sfi&acji dotycz zasad prowadzenia rob6t zaganych z
wykonaniem niej wymienionych robét:
l. WARSTWA ODSACZAJACA (GRUBGSC | POWIERZCHNIA ZGODNIE Z PRZEDMIAREM
ROBOT)

1.3. Ogodlne wymagania dotyge robot
Ogodlne wymagania dotyce rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatdw

Ogodlne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pagdev SST D.00.00.00
~Wymagania ogolne”

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatlem do wykonania warstwagmdspce]j i odcinagcej jest piasek
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek powinien spelhigastpujgce warunki:

a) szczelndci, okreslony zalenoscia:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsway odcinajcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianumgu podiaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odsiczapca i odcinajca,
d10 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kyusztworzcego warstw odsiczapcs i odcinajca.

Piasek powinien speétmymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.
Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesaguwinna migcic¢ sie w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia éémngch w w/w normie.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1. Sktadowanie kruszywa

Kruszywo przeznaczone do wykonavaastwy odgczapcej i odcinagcej powinno by wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpw innym przypadku Wykonawca robét powinien zabezpié
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemynin materiatami kamiennymi. Pocdde w miejscu
skladowania powinno liyrowne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotygz sprztu
Ogblne wymagania dotyce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

3.2. Sprzt do wykonania rob6t
Wykonawca przygtujacy do wykonania warstw oglszapcych i odcinajcych powinien wykazasic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
- walca
- phyty wibracyjnej lub ubijaka mechanicznego.

4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyg® transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagandne]

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa nmima przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podar8ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
5.2. Przygotowanie podia

Podtze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-04.01.01
Warstwy odgczapca i odcinajca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektowy, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Rozmieszczenie palikow lub szpiekvinno umaliwiaé nacihgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno byozkladane w warstwie o jednakowej grétiprecznie, z zachowaniem
wymaganych spadkow i¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy linego kruszywa powinna
by¢ taka, aby po jej zggzczeniu osignigto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widocznstjsegregacja kruszywa najeprzed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kocowym wyprofilowaniu warstw odcinggej i odgczapcej naley przyspi¢ do jej
zag:szczania.
Zag:szczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nierowngei lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ywyréwnywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnitcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

Wskanik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotn& kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndéci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wiliyotnos¢ kruszywa jest risza
od wilgotndci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odszapcej

Warstwa odszapca po wykonaniu, a przed alniem nasipnej warstwy powinna kiyutrzymywana
w dobrym stanie.

Koszt napraw wyniktych z nieétawego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKGCSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakbrobot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

6.2. Badania przed przygtieniem do robét



Przed przygiieniem do robo6t Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvarszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia
warstwy odgczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy wyrownawczej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢  bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 |Uksztaltowanie osi  wco 100 m
planie”
7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadZiej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 2000 fn
8 Zag:szczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
kruszywa rzadziej ni raz na 600 M

6.3.2. Szerok& warstwy

Szerolkd warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Rownéc¢ warstwy

Nierownéei podiwzne warstwy natey mierzye 4 metrow tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 .

Nieréwnéxi poprzeczne warstwy nalemierzy¢ 4 metrovy fata.

Nieréwrgzi nie mo@ przekracz&20 mm.
6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy na pasiyukach powinny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy = 0,5%.
6.3.5. Rzdne wysokéciowe

Rénice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.
6.3.6. Grubé&¢ warstwy

Grub& warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragctl cm, -2
cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawy
warstwy przez spulchnienie warstwy natgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wjakoszt. Po wykonaniu tych rob6t nggitponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odszapcej okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Wilgotn& kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé
kruszywa powinna hiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podar®5T D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosflobmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) warstw odcigegj i odgczapce).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podar®ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengagiojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrei podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m2 warstwy z krugzyaturalnego obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym paodiavarstwy materiatu o grukoi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji letcznej,
- wyrownanie utonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiardéw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natueado nawierzchni drogowych.

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoodksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcjzenie plyh

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
D - 04.04.04

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikdeghnicznej (SST)aswymagania dotyegce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem podbudowy z tlucznia kamieonegamachPrzebudowa drogi gminnej nr
100511 C w mSwietostaw, gm. Chelnza.

Ustalenia zawarte w niniejszej sfi&acji dotycz zasad prowadzenia rob6t aganych z

wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennego :

a) podbudowa z gruzu betonowego pod nawierzghazdni o grubéciach, wielkgciach i frakcjach
okreslonych w przedmiarze rob6t

b) podbudowa z kruszywa wapiennego zgodnie z przeémiaobot

c) warstwa wyréwnawcza z mieszanki gruzu betonowegmwanego o grubiach, wielkdciach i frakcjach
okreslonych w przedmiarze robot

d) pobocze z mieszanki pospoiki i gruzu betonowegoubgciach, wielkdciach i frakcjach okrdonych w
przedmiarze rob6t

W/w podbudowy naley dopasowa odpowiednio do drogi zgodnie z dokumendgmjojektovy i przedmiarem
robot.

Podbudow z kruszywa tamanego wykonuje ,szgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgkiowej,
jako podbudow pod nawierzchgijezdni . Wedtug wymagdaniniejszej specyfikacji naky wykonywat
utwardzenie pobocza.

1.3. Ogolne wymagania dotygze robdét
Ogblne wymagania dotyce rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
2. Materialy
2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw
Ogoblne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00
~Wymagania ogélne”

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania dolnej stary podbudowy jest kruszywo tamane o uziarni€niB mm
uzyskane z przekruszenia gruzu betonowego.
Do wykonania gornej warstwy podbudowy riglgastosowédestrukt bitumiczny z pokruszenia asfaltobetonu z
rozbiodrek lub z frezowania nawierzchni bitumicznyBlozyskane kruszywo naleposortowd i wydzieli¢
frakcje 0,5-32 mm. Na warstvwyrownawcza stosujemy gruz betonowy sortowany o uziarnien@80/5 mm
Emulsja kationowa K1 65 lub K1 70
Do utwardzenia pobocza naleuzy¢ gruz betonowy wymieszany z pospdilk stosunku 1:1 o uziarnieniu 0-63
mm

2.3. Wymagania dla materiatow
Do wykonania podbudowy kruszywa vigmione w punkcie 2.2 nie mggawierd zanieczyszcze
organicznych.
Emulsja powinna spetntavymagania normy PN — EN 13808.
Pospotka powinna spetdiavymagania normy PN — B — 11112
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogodlne wymagania dotyce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprzt do wykonania rob6t



Wykonawca przygtujacy do wykonania podbudowy powinien wykéze mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujgcego spretu:

a) rowniarki lub spycharki

c) walca statycznego gtadkiego

d) walca wibracyjnego

e) wibracyjnych zagszczarek ptytowych,
f)  ukiadarki,

g) mieszarki

4. Transport
4.1. Og6lne wymagania dotygz transportu
Ogblne wymagania dotyce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagandana§
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mima przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegsagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podar8ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”

5.2. Przygotowanie podia

Podize pod podbudowi nawierzchng poboczy powinny spetniavymagania okrdone w SST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zegsgczeniem podi@a”.

Podbudowa powinna bywvytyczona w sposéb unltiwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj

projektow, z tolerancjami okrkdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowegisztattowania podbudowy powinnybwczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny Byustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikdéw lub szpiiwinno umaliwiaé nacagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagzczanie kruszywa
Grub@ warstwy podbudowy po zagzczeniu nie me przekracza20 cm dla warstwy dolnej i 6 cm
dla warstwy gérnej oraz pobocza grébtidl5 cm zgodnie z dokumentacj
Kruszywo powinno b§ roztazone w warstwie o jednakowej grudmg przy wyciu uktadarki, spycharki
albo réwniarki. Grub& roztazonej warstwy liunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu ogjgreta gruba¢ projektowan.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedes@m nasgipnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru, gotevwodbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane fgerez
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewilswego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. Kontrola jakdéci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogoblne zasady kontroli jakbrobo6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania zalecone przez Inspektora
Nadzoru. Materialy przewidziane do wbudowania palzhav gtéwnej mirze z recyklingu, w zgzku z tym
uzycie ich powinno by zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania wigiwosci kruszywa

Prébki naky pobier& w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.



Badania petne kruszywa, obepoejocern wszystkich whciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscig gwarantujca zachowanie jakai robét i zawsze w
przypadku zmianyrédta pobierania materiatdw oraz na polecenigiiera. Probki do badepetnych powinny
by¢ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecém Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotygee na@nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Cestotliwoi¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 3

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theckaimiennego

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy Co 100 m i w miejscach zmian (na tukach)

2 Réwnd¢ podiuzna W sposéb ggly planografem albo co 20 m jat

3 Réwnd¢ poprzeczna Co 100 m i w miejscach zmian (na tukach)

4 Spadki poprzeczne Co 100 m i w miejscach changdtygecznych

5 Rzdne wysokéciowe Co 100 m i w miejscach charakterystycznych w
osiach i na jej krawdziach

6 Uksztaltowanie osi w planie Co 100 m i w miejdtamian (na tukach)

7 Grubd¢ podbudowy W trakcie budowy nie rzadziej diraz na 400 m2,
przed odbiorem minimum w 3 punktach.

8 Nasnos¢ podbudowy Co najmniej w dwoch przekrojach

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szeroké podbudowy nie mee r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. Réwné& podbudowy

Nieréwnéi podiwzne podbudowy nalsy mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [11].
Nierownéxi poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tats.
Nieréwngzi podbudowy nie magprzekracz& 12 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy natgebs tukach powinny by zgodne z dokumentacprojektovg
z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rezdne wysokéciowe podbudowy

Rénice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

® podbudowy w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegj niz 5 cm

6.4.7. Grubé& podbudowy

Grub& podbudowy nie mie r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o vécej niz £ 2 cm,

6.4.8. N@nos¢ podbudowy




Pomiary roosci podbudowy naley wykona: zgodnie z BN-64/8931-02 .

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowtpr& wykazuy wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@niiary zostam
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréigorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom %y lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pelrubc¢, do potowy szeroki pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), defie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubagé

Na wszystkich powierzchniach wagioh pod wzgidem grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny bgaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaypdpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitagciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny k&ztvykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena grufmm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtdciwa nagnos¢ podbudowy

Jeeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robét paeWykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zamie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D- 00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosflobmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowluzznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podar®ST D- M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Roboty uznajeesia zgodne z dokumentaqyrojektowy, SST | wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy piatrigi podano w SST —M- 00.00.00 ,Wymagania ogolne”
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 podbudowy thim#ej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatébw na miejsce wbudomani

- rozl@enie kruszywa,

- zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwizane
10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badanian&@zanie zawarfoi zanieczyszczeobcych
N-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badanizn&zanie skladu ziarnowego
N-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badanzn&Zzanie ksztattu ziarn
N-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badanizn&zzanie nagkliwosci
N-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badanizn&2zanie mrozoodporém metod, bezpdredni
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6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badanznd2zanie zawar§oi zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badanzndgzanigcieralnagci w bebnie Los Angeles
8. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo malte do nawierzchni drogowychwir mieszanka.
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudomawierzchnia z ttucznia kamiennego
10. PN — EN 13808 — Drogowe emulsje asfaltowe
11. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczamiduiu odksztatcenia nawierzchni podatnych i pedto
przez obcjzenie plyh
12 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikaegihhicznej $ wymagania dotyere wykonania i
odbioru robdt zwjzanych z wykonawstwem podwéjnggo powierzchnioweigwalenia nawierzchni w ramach
zadaniaPrzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w mSwie¢tostaw, gm. Chetnia.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokunpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét okrdonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem potrdjnego powierzchniowego utrwalerasvierzchniowego drogi gminnej ngcknej powierzchni
zgodnie z przedmiarem robot.

1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1. Podwojne powierzchniowe utrwalenie nawienzch

Potrojne powierzchniowe utrwalenie nawierzchnf biegiem utrzymaniowym polegaym na
kolejnym rozitaeniu:
— warstwy lepiszcza,
— warstwy kruszywa,
— drugiej warstwy lepiszcza,
— warstwy drobniejszego kruszywa,

— trzeciej warstwy lepiszcza,

warstwy drobnego kruszywa.

1.4.2. Pozostate okdienia

Pozostale okgtenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D- 00.00.00 ,Wymagangbdme” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania odghke 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotygz materiatdw

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D- 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Kruszywa
2.2.1. Wymagania dotygee kruszyw

Do powierzchniowego utrwalania najestosowad grysy o wskich frakcjach uziarnienia, spetniag
wymagania normy PN-EN 13043 i wytycznymi WT-1 ,Kmysva” 2008 Czs¢ 1 przy jednoczesnym
uwzglednieniu dcislen zawartych w niniejszych SST.

Do potréjnego powierzchniowego utrwalenia nglstosowad kruszywo tamane o frakcjach: od 2 mm
do 5 mm, 5 do 8 mm, 8/11 mm.

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dapasa st kruszywa pochodego ze skat
wapiennych.



2.2.2. Sktadowanie kruszyw

Wykonawca zapewni sktadowanie kruszyw na sktadcaab zlokalizowanych jak najlikj
wykonywanego odcinka powierzchniowego utrwalenizdiBze skladowiska powinno léyréwne, dobrze
odwodnione, czyste, o twardej powierzchni zabezzigcej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego
skladowania i poboru. Kala frakcja kruszywa, jego klasa i gatuneklidsktadowane oddzielnie, w sposdb
umazliwiajacy ich mieszanie sizaréwno w czasie skladowania, jak rownkgdowania i transportu.

2.3. Lepiszcza
2.3.1. Wymagania dla lepiszczy

Do powierzchniowego utrwalenia najezastosowd tylko drogowe kationowe emulsje asfaltowe
szybkorozpadowe niemodyfikowane rodzaju K1-65 Iub#0, spetniajce wymagania normy PN-EN 13308 —
drogowe emulsje asfaltowe.

Tablica 1. Wymagania dla drogowych emulsji katiogolvniemodyfikowanych

Badane wiéciwosci Rodzaj emulsji
K1-65 K1-70

Zawarta¢ lepiszcza, % od 64 do 66 od 69 do 71
Lepkas¢ wg Englera wg PN-C-04014 [2ZE,
nie mniej nk: 6 }
Lepkas¢ BTA O 4 mm (s), nie mniej @i - 7
Jednorodn&, %, # 0,63 mm, nie wcej niz: 0,10 0,10
Jednorodn&, %, # 0,16 mm, nie wcej niz: 0,25 0,25
Trwatosé¢, %, 0,63 mm po 4 tyg., nie gdej niz: 0,4 0,4
Sedymentacja, %, nie mniegni 50 5,0
Przyczepné&t do kruszywa, %, nie mniej i 85 85
Indeks rozpadu, g/100 g, niegeej niz: 80 80

Kationowe emulsje asfaltowe rodzaju K1-70 zaléeastsowa do wykonywania powierzchniowego
utrwalenia na drogach o ruclednim. Przy ruchu mniejszym écedniego dopuszczagsstosowanie emulsji
K1-65.

Wykonawca do wykonania powierzchniowych utrwiatapewni lepiszcza od jednego dostawcy.

2.3.2. Sktadowanie lepiszczy

Do skladowania lepiszczy Wykonawcayje cystern, pojemnikdw, zbiornikéw lub beczek.
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przeznaneado sktadowania emulsji powinnydgzyste i nie
powinny zawieré resztek innych lepiszczy.
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawest zobowizany przestrzeganastpujace
zasady:
- czas skladowania emulsji nie powinien przekracan-cy od daty jej wyprodukowania,
- temperatura przechowywania emulsji nie powinnéariysza nk +5°C. Przy powierzchniowych utrwaleniach
wykonywanych w warunkach upatu (temp. powietrza ymy3C°C i nawierzchni powsej 40°C) maksymalna
wartas¢ indeksu rozpadu nie by podniesiona do 100 g/100 g.

3. SPRET
3.1. Og6Ine wymagania dotygz sprztu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogélne” 3kt
3.2. Rodzaje spetu do wykonania powierzchniowego utrwalenia

Wykonawca przyspujacy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinieykaza& sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
— szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawieracheuwania niezwizanych ziaren po wykonaniu
powierzchniowego utrwalenia,



— skrapiarek lepiszcza - do rozkmnia lepiszcza na nawierzchni,
— rozsypywarek kruszywa - do rozienia kruszywa na nawierzchni,
— walcéw drogowych - do przywatowania rozémego kruszywa.

3.3. Wymagania dla spgtai

3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca sj stosowanie ugdzen dwuszczotkowych, w skiad ktérych wchodzi szczotkd&onana z
twardych elementéw czyszgzych, shiagca do zdrapywania i usuwania zanieczysacpeaz szczotka rekka
stuzgca do zamiatania i usuwania niegeanych ziaren kruszywa.

Ze wzgkdu na duae pylenie powstage w procesie czyszczenia, szczotki powinng Wwyposaone w
urzadzenie pochtaniage pyly oraz umdiwiajace czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro.

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza

Wykonawca robét jest zobogwany do aycia tylko takiej skrapiarki, ktdra zapewni rozémie na
jezdni przewidzianej iléci lepiszcza rownomiernie, zaréwno w kierunku padigm jak i poprzecznym. Dla
zapewnienia rownomiernego rozémia przewidzianej ikei lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinn& by
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne oraz mechanizmy regyiteegypozwalajce na sprawdzenie i
regulowanie parametréw takich jak:

— temperatury rozkladanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

— predkosci poruszania giskrapiarki (szczegélnie doktadny pomiar i wskaeanizakresie zwykle od 3 do 6
km/h),

— wysokaci i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza.

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozktadanegiszcza, skrapiarka powinna posiada
zbiornik izolowany termicznie. Kolektor skrapiag@winien by wyposaony w dysze szczelinowe oraz
posiadé regulacg wysokdci swego poteenia nad powierzchaiezdni, dla zapewnienia rownomiernego
pokrycia nawierzchni lepiszczem z dwdch lub trzdgbz. Nie dopuszczagsstosowania skrapiarek, ktorych
kolektor jest wyposaony w dysze stikowe. Zaleénosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a nastawami
regulowanych parametrow takich jakémienie, obroty pompy pdkos¢ jazdy skrapiarki i temperatura lepiszcza
powinny by zawarte w aktualnych wynikach cechowania skr&piar

Skrapiarle mazna uzna za przydata do wykonywania powierzchniowego utrwaleniagie
odchylenia rozktadanego lepiszcza oddiatazonych mieszez si¢ w przedziale:r 10% w kierunku
podtuznym i poprzecznym.

3.3.3. Rozsypywarka kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawapewni jeden z porszych typow
rozsypywarek kruszywa:
— doczepy do skrzyni samochodu z kruszywem,
- pchan przez samochod z kruszywem,
— samojezds,
— doczepy do skrapiarki.

Ze wzgbdu na koniecznig uzyskania diej doktadndci dozowania kruszywa preferuje sizycie
rozsypywarek samojezdnych.

Rozsypywark kruszywa mana uzné za przydaty do wykonania powierzchniowego utrwaleniagike
pomierzone odchylenia #oi dozowanego kruszywa niezrtia sie od przewidzianej iléci wiecej niz o 1 I/n?.

3.3.4. Walce drogowe

Do przywatowania kruszywa Wykonawcayje walcoOw ogumionych wypoganych w opony o
gtadkim biezniku, ze statym énieniem do 0,6 MPa i obgieniem 15 kN na koto oraz lekkich walcéw
statycznych o stalowych pancerzach, pod warunkiemije lzda one powodowaty miaizenia ziaren kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagagé@ne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaasartymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.



4.3. Transport lepiszczy

Cysterny samochodoweywane do przewozu emulsji powinnydyodzielone przegrodami na
komory o pojemngci nie wickszej n 3 n?, a kada przegroda powinna ngievykroje przy dnie, aby nidiwy
byt przeptyw emulsji midzy komorami.

Wyjatkowo, za zgodl Inzyniera, dopuszczaesdo transportu emulsji beczki lub inne pojemnilkilstve.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-00®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zalaenia ogolne

Powierzchniowe utrwalenie nawierzchni jest zaldegutrzymaniowym, ktory pozwala na
uszczelnienie istniegej nawierzchni, zapewnia dobre wdawosci przeciwpdlizgowe warstwyscieralnej,
natomiast nie wptywa na poprayjej nasnosci i rownagsci.

Nawierzchnia, na ktérej ma byvykonane powierzchniowe utrwalenie, powinng lgyremontowana,
posiada witasciwy profil podtuzny i poprzeczny oraz powierzclréharakteryzujca sic duzg jednorodnécia
pod wzgtdem twardéci i tekstury.

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia
5.3.1. Ocena stanu powierzchni istpgj nawierzchni

Dla ustalenia rzeczywistej Hoi lepiszcza i wielkéci frakcji kruszywa pierwszej warstwy
powierzchniowego utrwalenia, naleocenté stopie twarddci i tekstuts powierzchni istniejcej nawierzchni.
Przy ustalaniu tekstury powierzchni utrwalanejzmm postay¢ si¢ klasyfikach zamieszczonw tablicy 2.

Przy okrdlaniu stanu powierzchni dopuszcza siosowanie przez Wykonagmnych metod oceny
stanu nawierzchni zaaprobowanych przezhera.

Tablica 2. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalpmawierzchni

7 1)
Lp. Wyglad i opis powierzchni nawierzchni Gebokase tekstury

HS
1 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki raimer HS=>1,7
bitumiczne bardzo otwarte i mocno porowate
5 Nawierzchnia uboga w lepiszcze, np. mieszanki raimer 1,2< HS<1,7
bitumiczne porowate
3 Nawierzchnia wygtadzona, np. mieszanki mineralno- 0,8<HS<1,2

bitumiczne o strukturze zamkitej bez wysikéw lepiszcza|
Nawierzchnia bogata w lepiszcze wykaga tendencje dg 0,4< HS<0,8
wystepowania wysikow lepiszcza lub zaprawy
Nawierzchnia bogata w lepiszcze, z tendguig) pocenia HS<0,4
lub z licznymi remontami estkowymi

4

5

1) Pomiar gibokadsci tekstury piaskiem kalibrowanym zostat podanylzislenia tego parametru.

5.3.2. Ustalenie ikxi gryséw

Ustalenie rzeczywistej ifgi grysOw zaleca sidokona& zgodnie z opracowaniem ,Powierzchniowe
utrwalenie. Oznaczenie #oi rozktadanego lepiszcza i kruszywa”

Ustalory wg wymienionego opracowania skt gryséw dla potréjnego powierzchniowego utrwadeni
nawierzchni naley skorygowé:
— dla pierwszej warstwy grysu 0 -5%,
— dla drugiej warstwy grysu 0 +5%,
— dla trzeciej warstwy grysu 0 +5%.
llos¢ grys6w zgodnie z dokumentagjrojektova.



5.3.3. Ustalenie ikxi lepiszcza

Przy ustalaniu ostatecznejdt lepiszcza dla kalego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu
charakteryzujcego s¢ jednorodnymi parametrami nalekorzysta z wlasnego déwiadczenia oraz z zgdznika
do niniejszej SST ,Projektowanie powierzchniowegimvalenia. Wytyczne i zalecenia” pkt 5 .

5.4. Zapewnienie przyczep§w aktywnej lepiszcza do kruszywa

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawuate przysipic¢ tylko wéwczas, gdy
przyczepnéé aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji flkrex zgodnie z normBN-70/8931-08
bedzie wicksza od 85%.

Jeeli przyczepnét aktywna lgdzie mniejsza od 85%, to naleja zwigkszye przez ogrzanie,
wysuszenie lub odpylenie kruszywa begpeonio przed jego rozkeniem na nawierzchni.

5.5. Warunki przygpienia do robot

Powierzchniowe utrwalenie moa wykonywa w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jestza od
+1(0°C przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowe;j.

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinnd hie nizsza nk +5°C przy emulsji asfaltowej .

Nie dopuszcza siprzystpienia do rob6t podczas opaddéw atmosferycznych.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca powinien wykoha
odcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy spgzprzewidziany do wykonywania robét spetnia wymagankreslone w pkt 3 niniejszej
SST,
— sprawdzenia, czy dozowanadédepiszcza i kruszywazgodne z parametrami jakie zamierzagizymywat
podczas robdét.
Do takiej proby Wykonawca powinierkyt materiatdw oraz spetu takich, jakie bdg stosowane do
wykonania robot.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca
moze przysipi¢ do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawéera po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez hyniera.

5.7. Oczyszczenie istnigjej nawierzchni

Przed przyapieniem do rozktadania lepiszcza, nawierzchnia paaiby dokladnie oczyszczona za
pomog sprztu mechanicznego spetniapgo wymagania wg pkt 3. W szczegolnych przypadkbardzo die
zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchrimaavykona przez sptukanie wad(z odpowiednim
wyprzedzeniem dla wyschgtiia nawierzchni - wane przy stosowaniu lepiszczy na gmo).

5.8. Oznakowanie rob6t

Ze wzgkdu na specyfil robét przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenawierzchni,
Wykonawca w sposob szczegdlny jest zola@any do przestrzegania postanawmawartych w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.4, a dotymzxh zasad zachowania bezpigtstera ruchu drogowego w
czasie prowadzenia robot.

Znaki powinny by odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczodeawiane lub wymieniane na
nowe. Przy diym natzeniu ruchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodnpiawadzi regulagj, ruch
wahadtowy za pomacsygnalizatorovéwiatet lub za pomagpracownikow sygnalistow, odpowiednio
przeszkolonych.

Ruch drogowy odbywagy sk po wstpnie zagszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja
utwierdzeniu ziaren kruszywa pod warunkiem prdkos¢ ruchu lgdzie ograniczona od 30 do 40 km/h.

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sfaagych warunkach atmosferycznych, w okresie od
3 do 4 déb od chwili wykonania powierzchniowegonaienia, Wykonawca spowoduje ograniczenigdgoici
ruchu od 30 do 40 km/h.

5.9. Rozkladanie lepiszcza

Rozktadana emulsja asfaltowa powinna posiawetpujaca temperatuy:
- emulsja K1-65 - 0od 40 do 30,
- emulsja K1-70 - od 60 do 85,



Jezeli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na piéojezdni, to ziczesrodkowe przy drugiej
warstwie powinno b§ przesungte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykanpaiwierzchniowego
utrwalenia na catej szerod@ jezdni w tym samym dniu.

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni malgametaé, ze wiaciwg jednorodnéd i ilosé lepiszcza
uzyskuje s dopiero po uptywie krétkiej chwili od momentu otwia jego wyptywu. Zaleca siaby w tym
krétkim czasie lepiszcze wyptywato na arkusze papieztazone na nawierzchni.

5.10. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane réwnomiegnwarstwa w ilosci ustalonej wg pkt 5.3.2, rfaviezo
roztozonej warstwie lepiszcza, za pomaozsypywarki kruszywa spetnigjej wymagania ok&one w pkt 3.3.
Odlegta¢ pomigdzy skrapiarl rozktadajca lepiszcze, a poruszai si¢ za ni rozsypywark kruszywa nie
powinna by wieksza nk 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jgdtywa od chwili roztaenia
lepiszcza do chwili rozienia kruszywa powinien Bymozliwie jak najkrotszy (kilka sekund).

5.11. Watowanie

Bezpdrednio po rozteeniu kruszywa, ale nie poiej niz po 5 minutach nalgy przystpi¢ do jego
watowania. Do walowania powierzchniowych utrwalejbardziej przydatnegsvalce ogumione (walce
statyczne gtadkie niggzalecane, gdymogs powodowé miazdzenie kruszywa).

Dla uzyskania wkciwego przywatowania mma przypé¢ co najmniej 5-krotne przé&jie walca
ogumionego w tym samym miejscu przy stosunkowgefipredkosci od 8 do 10 km/h i przy @mieniu powietrza
w oponach i obazeniu na koto okrdonym w pkt 3 niniejszej SST.

Przy wykonywaniu podwdjnego powierzchniowego utemé, pierwsz warstwe kruszywa watuje gi
tylko wskepnie (jedno przégie walca).

5.12. Oddanie nawierzchni do ruchu

Naswiezo wykonanym odcinku powierzchniowego utrwaleniabd@g¢ ruchu naley ograniczy od 30
do 40 km/h. Dlugéc okresu w ktérym nawierzchnia powinnaélghroniona zaley od istniejcych warunkow.
Moze to by kilka godzin - jeeli pogoda jest sucha i gma, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody
wilgotnej lub chtodnej.

Na og6t dobre zwizanie ziaren kruszywa uzyskuje si czasie od 24 do 48 godzBwiezo wykonane
powierzchniowe utrwalenie nie by¢ oddane do ruchu niekontrolowanego nie woig, az wszystkie
niezwigzane ziarna zostamsungte z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub sgagmi urzdzeniami do
podcknieniowego ich zbierania.

6. KONTROLA JAKCOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpie’6.
6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdér@adania lepiszcza i kruszywa i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci lepiszczy i kruszywa okéone w pkt 2
niniejszej SST. W zakresie badania sfuzWykonawca winien przedstatvaktualneSwiadectwo cechowania
skrapiarki.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania powierzchniowegavalenia
podano w tablicy 3.

6.3.2. Badania kruszyw

Jezeli Inzynier uzna to za konieczne, t@awvosci kruszywa nalgy bada dla kadej partii. Wyniki
bada powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.
6.3.3. Badania emulsji

Jezeli Inzynier nie ustali inaczej, to dla k@ej dostarczonej partigodka transportu) emulsji asfaltowej
nalezy badd:

- barw,
— jednorodnéc,
— lepkadi¢ i indeks rozpadu.



Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw rob6t powierzchniowego utrwalenia

Czestotliwos¢ badah.

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna liczba bada
1 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa
2 | Badanie emuls;ji dla kdej dostawy
3 | Sprawdzenie stanu czystonawierzchni| w sposobatty
4 Sprawdzenie dozowania lepiszcza przed rozgoem robot (odcinek
probny) i w przypadku wtpliwosci
5 Sprawdzenie dozowania kruszywa przed rozpdiem robot (odcinek

probny) i w przypadku wtpliwosci

Sprawdzenie temperatury otoczenia codziennie przed rozpoggiem robét

i nawierzchni
7 | Sprawdzenie temperatury lepiszcza minimum 3 rezgmiag robocz
8 Pomlary_szerok(n:l powierzchniowego w 10 miejscach na 1 km
utrwalenia

6.3.4. Sprawdzanie stanu czysticnawierzchni

W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinieragza& stan powierzchni nawierzchni, na
ktorej ma by wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z5Rtoraz jej oczyszczenie, zgodne z
wymaganiami zawartymi w pkt 5.7.

6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa

Dozowanie ilgci lepiszcza i kruszywa nalg wykonywa jak badania testowe, wedtug metod
opisanych w opracowaniu GDDP .

6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawetizc

Wykonawca zobowgizany jest do prowadzenia codziennych pomiaréw teatpey otoczenia i
nawierzchni co do zgod#o z wymaganiami okigonymi w pkt 5.5.

6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia statych pomiaréw temperatypigieza, co do
zgodndci z wymaganiami okigonymi w pkt 5.9.
6.4. Badania dotygze cech geometrycznych wykonanego powiglipeego

utrwalenia

6.4.1. Szerok& nawierzchni

Po zakaczeniu robdt, tj. po okresie péginaciji, Wykonawca w obeciai Inzyniera dokonuje pomiaru
szerokdci powierzchniowego utrwalenia z doktadnia do+ 1 cm. Szerok& nie powinna si rézni¢ od
projektowanej wicej nz 0+ 5 cm.
6.4.2. Rbwné¢ nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robét przygotowawczych przed powddniowym utrwaleniem, na istnigiej
powierzchni dokonano pomiaréw rowdng to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia ey takie
nalezy wykona w tych samych miejscach i wedtug tej samej metddyniki pomiardw réwnéci nie powinny
by¢ gorsze od wynikéw uzyskanych przed wykonaniem tob6
6.4.3. Ocena wygltlu zewrtrznego powierzchniowego utrwalenia

Powierzchniowe utrwalenie powinng siharakteryzowajednorodnym wygidem zewgtrznym.
Powierzchnia jezdni powinna byownomiernie pokryta ziarnami kruszywa dobrze asagmi w lepiszczu,
tworzacymi wyrazng gruty makrostruktug. Dopuszcza sizloty kruszywa rgdu 5%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0000M\0@/magania ogélne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego potréjnego powierictvego
utrwalenia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D- 000DQNymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniagjojektows, SST i wymaganiami kiyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 f{jednego metra kwadratowego) podwdjnego potréjneggealenia nawierzchni
obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— transport i skladowanie kruszyw,
— transport i skladowanie lepiszczy,
- dostaw i prag sprztu do robdt,
— przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykongmiavierzchniowego utrwalenia,
- prace projektowe przy ustaleniudéd materiatow,
- potrojne roztaenie lepiszcza,
— potréjne rozigenie kruszywa,
- walowanie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN-12272-1 Powierzchniowe utrwalenie — metbdgta czgs¢ 1:
Dozowanie i poprzeczny rozkiad lepiszcza i kruszywa

2. PN-EN-13808 Drogowe emulsje asfaltowe
3. BN-70/8931-08 Oznaczenie aktywnej przyczeépnlepiszczy bitumicznych do
kruszyw

4. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumjich i powierzchniowych
utrwaler stosowanych na drogach...

10.2. Inne dokumenty

1. WT -3 2009. Wymagania Techniczne . Kation@naulsje asfaltowe na drogach publicznych.

2. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed Em-94. IBDIM, Warszawa 1994.

3. Warunki Techniczne WT-1Kruszywa 2008 Kruszywa duoeszanek mineralno — asfaltowych i
powierzchniowych utrwale

4. Zalacznik do SST - ,Projektowanie powierzchniowego wienia. Wytyczne i zalecenia”.

5. Program projektowania powierzchniowych utrwal@llogen”.



ZAEL ACZNIK

PROJEKTOWANIE POWIERZCHNIOWEGO UTRWALENIA
Wytyczne i zalecenia

1. WSTEP

Zakcznik zawiera materiat pomocniczy w formie wskazkwealecé dotyczcych wyboru rodzaju
powierzchniowego utrwalenia oraz ustalenia bazdtegjretycznej) iléci kruszywa i lepiszcza, jak rowrie
wielkosci korekt w zalenasci od r@znych czynnikow majcych wptyw na okréenie rzeczywistej iléci
lepiszcza.

Projektowanie powierzchniowego utrwalenia oznguzgyzyjne ustalenie ngguujacych parametrow:
— rodzaju powierzchniowego utrwalenia,

— rodzaju lepiszcza,

- rodzaju i frakcji grysow,

— sposobu zapewnienia dobrej przyczejmnéiruszywa do lepiszcza,
- okrelenie ilosci na 1 nd lepiszcza i kruszywa.

Jezeli droga, na planowanej do wykonania ditgjpcharakteryzuje sizmiennymi parametrami takimi

jak:

— kategorj ruchu na poszczegdélnych pasmach,

— warunkamisrodowiskowymi (otwarta przestragdroga w terenie zalesionym),

— stanem powierzchni istnigjej nawierzchni (porowafo, szorstké¢, twarda¢, jednorodnéc)

to nalery dokona& odpowiedniego podziatu na pasy lub odcinki o jeddaych parametrach i podtige
oddzielnej analizie.

2. CHARAKTERYSTYKA POWIERZCHNIOWYCH UTRWALE
2.1. Cel

Celem powierzchniowego utrwalenia jest uszczelriesiniepcej nawierzchni oraz zapewnienie
dobrych wiasnéci przeciwpdlizgowych warstwyscieralnej. Powierzchniowe utrwalenie nie poprawia
natomiast nénosci konstrukcji oraz rowniei istniegcej nawierzchni.

Nie zaleca siwykonywania powierzchniowego utrwalenia na gpsjgcych odcinkach drég:

- 0 matym promieniu tukdw poziomych (ciasne zJ,

— o0 dwych spadkach,

— w obrebie stref czstego hamowania pojazdéw,

— 0 migkkiej nawierzchni, podatnej na wciskanie grysow,

— 0 bardzo zrénicowanym stanie powierzchni istriegj nawierzchni.

2.2. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie jest to ngjtej stosowany zabieg utrzymaniowy na
nawierzchniach drog o rucBrednim i mniejszym. Ten rodzaj powierzchniowegavatienia jest wykonywany
zazwyczaj przy gyciu grysow frakcji od 6,3 do 10 mm.

Przy ruchu lekkim stosowane szsto grysy frakcji od 4 do 6,3 mm, natomiast przghw ckzkim
zalecane jest stosowanie grysow frakcji od 10 d8 t#n, zwlaszcza na nawierzchniach bogatych wiepési
wykazupcych tendencje do wygiowania wysikéw lepiszcza lub zaprawy. Dla tego rodzaju
powierzchniowego utrwalenia korzystniejszym jessstvanie lepiszczy bezwodnych ,ha ggm” zamiast
emulsji asfaltowych, ktére wykazu{przy zbyt duej ich ilosci) tendencje do sptywania po nieréwini@ach
nawierzchni.

2.3. Podwadjne powierzchniowe utrwalenie

Podwadjne powierzchniowe utrwalenie jest to zalzielgcany szczegdlnie dla nawierzchni drég o ruchu
ciezkim, wymaga jednate jednorodnej powierzchni istnigjej nawierzchni. Pozwala na uzyskanie dobrego
uszczelnienia nawierzchni, lecz nie zapewnia zbyrelgo odprowadzenia wody.

Przy projektowaniu podwojnego powierzchniowegavatenia naley przestrzegazasady, aby ziarna
kruszywa drugiej warstwy byly o co najmniej potomniejsze od ziarn kruszywa pierwszej warstwy, przym
mo@ tu wystpowa: dwa uktady:



a) uklad cigly - charakteryzujcy sk tym, ze kruszywo stosowane do drugiej warstwy maldo drobniejszej
sgsiedniej frakcji kruszywa, np. od 10 do 12,8 mndi&3 do 10 mm,
b) ukiad niecygly - charakteryzujcy sie tym, ze kruszywo stosowane do warstwy drugiej jest fiakejbniejszej
od gisiedniej frakcji kruszywaaytego do warstwy pierwszej, np. od 10 do 12,8 nud # do 6,3 mm.
Uktad niecigly pozwala na otrzymanie bardziej szorstkiej waysicieralnej w stosunku do uktadu
cigglego. Pojazdy poruszgie st po takiej nawierzchni powodyjednak wekszy hatas.
Uktad ciagly zaleca si stosowd przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia nagich o ruchu
lekkosrednim oraz na terenie miast i osiedli.
Wielkos¢ frakcji pierwszej warstwy kruszywa zaleod kategorii ruchu (wkszy ruch - grubsza
frakcja) i stopnia twardii utrwalanej nawierzchni.

2.4. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwdjmoztazeniem kruszywa

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwéjngatazeniem kruszywa jest zabiegiem
polegajcym na roziégeniu na skropionej lepiszczem nawierzchni, pienjyvazestwy grysu, np. frakcji od 10 do
12,8 mm w zmniejszonej ioi niz stosowana przy pojedynczym powierzchniowym utrwialea naspnie na
roztozeniu drobniejszej frakcji grysu, np. od 4 do 6,3 mnéwniez w zmniejszonej iléci.

Jest to kompromisowe rozyzianie m¢dzy pojedynczym i podwdéjnym powierzchniowym utrwaém.
W wyniku tego zabiegu uzyskujessizorstly powierzchng, dobrze odprowadzaga wodk, lecz
charakteryzujca sie zwigkszory hataliwoscia. Jest ono szczegdlnie zalecane dla drogagbnich ruchem
ciezkim.

Technologia ta me by stosowana tylko w przypadku dysponowania barddwyin sprztem i
doswiadczon w tym zakresie ekipwykonawca.

2.5. Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie typu ¢sagich”

Powierzchniowe utrwalenie typu ,sandwich” polega n
— roztozeniu na nieskropionej nawierzchni pierwszej warsgmgsu, np. od 6,3 do 10 mm,
— roztozeniu lepiszcza,
— roztozeniu drugiej warstwy drobniejszego kruszywa, np4atb 6,3 mm lub od 2 do 4 mm.
Powierzchniowe utrwalenie typu ,sandwich” ma gpsface zalety w stosunku do innych sposobéw
powierzchniowego utrwalenia:
- male zuycie lepiszcza podobnie jak w pojedynczym utrwaleni
- dobre powazanie ziarn grysu jak w podwéjnym utrwaleniu,
- dobn szorstkéc¢ i dobre odprowadzenie wody jak w pojedynczym utemas o podwdéjnym rozizeniu grysu.
Powierzchniowe utrwalenie typu ,sandwich” sedby¢ wykonywane nawet na nawierzchniach o
niejednorodnej powierzchni, np. po wykonaniu rernacgstkowego lub po wadliwym wykonaniu
poprzedniego powierzchniowego utrwalenia (zlotyskswa, pocenie nawierzchni).
Moze by stosowane zar6wno przy ruchgakiim jak i przy ruchu lekkim, z tynye przy ruchu lekkim
mozna stosowadrobniejsze frakcje, np. od 4 do 6,3 mmiod 2do 4 mm, natomiast przy ruchgzdim i
przy ,miekkiej’ nawierzchni stosuje sifrakcje grubsze, np. od 10 do 12,8 mm i od 4 &oném lub od 6,3 do
10 mm.
Ten rodzaj powierzchniowego utrwaleniazadoy¢ rowniez stosowany jako warstwiieralna drég o
ruchu lekkim, na podbudowach stabilizowanych meidzanie lub spoiwami hydraulicznymi.
Przy tej technologii nie ma potrzeby ustalanigprewadzania korekt ikei lepiszcza.

2.6. Regeneracja nawierzchni

Regeneracja nawierzchni jest to zabieg utrzymayidepuszczony do stosowania na drogach o ruchu
od lekkiego daredniego wacznie. Celem tego zabiegu jest uszczelnienie jgueg juz zuzytej nawierzchni i
przedhzenie okresu jej eksploatacji.

Do wykonania regeneracji stosuje kiuszywo drobne o frakcji od 2 do 4 mm z nadmiarestosunku
do stopnia pokrycia powierzchni.

3. WYBOR FRAKCJI GRYSOW

Przy wyborze frakcji grysdw, poza wedhmi ekonomicznymi, powinny lbybrane pod uwag
nastpujace parametry:
— rodzaj powierzchniowego utrwalenia,
- kategoria ruchu,
— stan powierzchni utrwalonej nawierzchni, jej jedymas¢ | podatndé na wttaczanie.

Przyktadowe frakcje gryséw dla pojedynczego utema lub pierwszej warstwy podwojnego
utrwalenia, w zalenosci od stanu powierzchni i kategorii ruchu podasevdablicy 1.



Tablica 1. Zalecane frakcje grysow

Glebokai¢ rodzaj ruchu
tekstury HS ciezki sredni lekki bardzo lekki
0,4<HS<0,8 | od10do 12,8 od 10 do 12@ od 6,3 do 1 od 6,80do
08<HS<12 | 0d10d012,8| od10do12,$  od6,3do 1 od 480 6,
1,2<HS<1,7 od 6,3 do 10 od 6,3 do 10 od 4 do 6,3 od 4 do 6(3
1,7< HS od 4 do 6,3 od 4 do 6,3 od 4 do 6,3 -
HS<0,4 - od 10 do 12,8 od 6,3 do 10 od 6,3 do 10

4. USTALENIE ILOSCI KRUSZYWA NA 1 n?¥

Dla potrzeb opracowania SST ama przyjmowa podane potriej bazowe iléci kruszywa, w zalimosci
od rodzaju powierzchniowego utrwalenia i przewidpejafrakcji gryséw:

a) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie
grys od 10 do 12,8 mm -
grys od 6,3 do 10 mm - od 8 do 9 litrov/m
grys od 4 do 7 mm - od 6 do 7 litrovd/m
b) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie z podwoéjmptozeniem grysow
grys od 10 do 12,8 mm - od 8 do 9 litr6w/m
+grys od 4 do 6,3 mm - od 4 do 5 litrévi/m
grys od 6,3 do 10 mm - od 6 do 7 litr6w/m
+grys od 2 do 4 mm - od 4 do 5 litréwim
¢) podwadjne powierzchniowe utrwalenie

grys od 10 do 12,8 mm -
+grys od 4 do 6,3 mm -
grys od 6,3 do 10 mm - od 7 do 8 litrow/m
+grys od 2 do 4 mm - od 4 do 5 litréwf/m

d) pojedyncze powierzchniowe utrwalenie typu ,saiudivv

grys od 10 do 12,8 mm - od 8 do 9 litr6w/m
+grys od 4 do 6,3 mm - od 6 do 7 litréwé/m
grys od 6,3 do 10 mm - od 6 do 7 litr6w/m
+grys od 2 do 4 mm - od 5 do 6 litréwf/m
€) regeneracja
kruszywo od 2 do 4 mm - od 6 do 7 litrovi/m
Ostateczne ikri grysow ustala si doswiadczalnie w dostosowaniu do rzeczywistego uzeariai i
ksztaltu ziarn wedtug OST pkt 5.3.2.

5. USTALENIE ILOSCI LEPISZCZANA 1 M

5.1. Zasady ustalania #oi lepiszcza

od 10 do 12 litré&/m

od 10 do 12,0 litré®/m
od 6 do 7 litrévé/m

llos¢ lepiszcza w powierzchniowym utrwaleniu zgled bardzo wielu czynnikéw wyszczegoélnionych
w pkt 1 niniejszego opracowania i posiada zasa@ricaczenie i wplyw na wdeiwe pownzanie ziarn grysu
miedzy soly i z istniepcg nawierzchnj oraz na trwat& wykonanej warstwy.

Ustalenie dozowania lepiszcza sprowadzaleiprzygcia bazowej iléci lepiszcza na jednostk
powierzchni (kg/r), ktére g podane w tablicach 2, 3, 4 i 5 dla poszczegdlmgdaajow powierzchniowego
utrwalenia i stosowanego kruszywa, a gasie na okréeniu poprawek uwzgtniajgcych wpltyw parametrow
wyszczegoélnionych w pkt 1 niniejszego opracowania.

5.2. Bazowe iléci lepiszcza

Bazowe ilgci emulsji asfaltowej podane w kgfrmostaty przygte przy zatégeniu sredniego obejzenia
drogi ruchem,éredniego stanu powierzchni utrwalanej nawierzchrazoprzy sredniej zawartéci ziarn
nieksztattnych.



Tablica 2. Bazowe ikzi emulsji asfaltowej dla pojedynczego powierzchwvego utrwale-

nia
Frakcja kruszywa Rodzaj emulsji w kgfm
mm K1-65 K1-75
od 2do 4 1,10 -
od 4do 6,3 1,20 1,10
od 6,3 do 10 1,50 1,40
od 10 do 12,8 - 1,89

*) - dotyczy regeneracji
**) - przy stosowaniu kationowej emulsji astaMej w tak daej ilosci, maze nasipi¢ zjawisko jej sptywania
(przed rozpadem) i gromadzenia si nadmiarze w zaghbieniach, przy jednoczesnym niedomiarze wszych
partiach powierzchni jezdni. Przed pegdgm stosowania tego typu powierzchniowego utrwalemaleca si
sprawdzenie wygpowania wyej opisanego zjawiska na wén@&j wykonanym odcinku prébnym.

Tablica 3. Bazowa ik& emulsji asfaltowej dla pojedynczego powierzchnigwetrwalenia
Z podwojnym zakzeniem grysu

Frakcje kruszywa w mm Emulsja asfaltowa K1-70 wnigy/
od 10do 12,8 + od 4 do 6,3 1,90™
od 6,3do 10+ o0d 2 do 4 1,60

**) pod tabl. 2

Tablica 4. Bazowa ik& emulsji asfaltowej dla podwdjnego powierzchniowegavalenia

frakcje kruszywa w mm
od 10do12,8| 0d6,3do10 | od10do12,8| od6,3do 10
Warstwa od 4 do 6,3 od 2do 4 od 4 do 6,3 od 2do 4
lepiszcza rodzaj emulsji asfaltowej w kg/m
K1-65 K1-70

1-sza warstwa 1,10 1,00 1,00 0,90
2-ga warstwa 1,50 1,30 1,30 1,20
Ogotem 2,60 2,30 2,30 2,10

Tablica 5. Bazowa ik& emulsji asfaltowej dla pojedynczego utrwaleniautypandwich”

Frakcje kruszywa w mm Emulsja asfaltowa K1-70 wnkg/
1-sza warstwa od 10 do 12,8 175
2-ga warstwa od 4 do 6,3 '
1-sza warstwa od 6,3 do 10 1,55

2-ga warstwa od 2 do 4

5.3. Poprawki dla ustalenia rzeczywistegdblepiszcza
5.3.1. Ogolne zasady ustalenia poprawek

Przy ustalaniu ostatecznej (rzeczywistejjdidepiszcza, naley przeanalizowadla kazdego
jednorodnego odcinka drogi parametry i czynnikijgoa wptyw na konieczrigé wprowadzenia korekt do
przyjetej bazowej ilgci lepiszcza.



Parametry mage wptyw na wielké¢ korekty to:
— ruch (nat¢zenie, struktura i jego typowy rozktad w przekropppzecznym drogi),
— region klimatyczny, nastonecznienie, wysékao.p.m.,
— spadki podtune,
— pora roku,
— rodzaj lepiszcza,
— rodzaj kruszywa (uziarnienie, ksztalt ziaren).

Przy rozwaaniu wptywu ww. parametrow na zmiaitosci bazowej lepiszcza zalecg &iorzystanie z
systemu ,Allogen”, jak réwniez wlasnego diwiadczenia.

W przypadku trudnéei w korzystaniu z tego systemu, zalecaksirzysta z podanych riej
orientacyjnych poprawek do bazowejsitdlepiszcza uwzglniajacych kategoki ruchu, stan powierzchni
utrwalanej nawierzchni i ksztatt ziarn grysu.

5.3.2. Poprawka ze wzglu na stan powierzchni

Ze wzgkdu na stan powierzchni warstwy, na ktérejlie wykonywane powierzchniowe utrwalenie,
powinno s¢ stosowa nastpujgce poprawki:
— przy nawierzchni normalnej gtadkiej (D-05.03.0&)lid, Ip. 3) - 0%,
— przy nawierzchni ngikkiej (D-05.03.08, tabl. 5, Ip. 4 i 5) - od -10 dib%,
— przy nawierzchni chropowatej (D-05.03.08, tablp51 i 2) - od +5 do +15%.

5.3.3. Poprawka ze wzglu na kategogiruchu

W zaleznosci od kategorii ruchu naky przyjmowa nastpujace poprawki w stosunku do bazowejitd
lepiszcza:

— przy ruchu gjzkim - od -5 do -10%,
— przy ruchusrednim - 0%,
— przy ruchu lekkérednim -od 0 do +5%.

Ruch drogowy, a zwtaszcza ruch samochod@waacowych, na skutek wywieranych naciskow i wibracji
przyczynia si do zagszczania i wciskania ziarn rozisnego kruszywa w warstanizej lezaca (w nawierzchrg,
na ktérej wykonano powierzchniowe utrwalenie), wniky czego lepiszcze z czasem catkowicie pokrywsanz
kruszywa pocatkowo wystajca.
5.3.4. Poprawka ze wzglu na ksztalt ziaren

Przy stosowaniu kruszywa o stosunkowaejzawartdci ziarn nieforemnych, ztionej do 20%, naley
stosowé poprawlk zmniejszajca bazow ilos¢ lepiszcza o 10%.

5.3.5. taczna wielkd¢ poprawek

Suma ustalonych poprawek nie powinna przekra2g&o przygtej bazowej ilgci lepiszcza.

Jezeli tagczna warté¢ poprawek dochodzi lub przekracza 30%, to wowczdery rozwazy¢ celowaé
wykonania powierzchniowego utrwalenia nawierzchnewentualnie przeanalizowamozliwos¢ wykonania
innego rodzaju zabiegu utrzymaniowego.

Dla pojedynczego powierzchniowego utrwalenia tygandwich” praktycznie nie stosujeesivw.
poprawek, z wyjtkiem wykonania tego utrwalenia na bardzcgkkiej (poacej sk) nawierzchni. W takim
przypadku naley przyja¢c zmniejszon o 10% bazow ilos¢ lepiszcza. Przy wykonywaniu takiego
powierzchniowego utrwalenia na bardzo porowatejhfioicnej powierzchni, naky bazows ilos¢ lepiszcza
zwigkszye 0 10%.






NAWIERZCHNIA Z BETONU
ASFALTOWEGO
D-05.03.05

CPV 45233000-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SS{ svymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonywaniem
warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowegaamachPrzebudowa drogi gminnej nr 100511 C w
m. Swietostaw, gm. Cheinza.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkéitwy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymieniaryw
p. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwiymagania dotycgce rob6t zwizanych z wykonaniem warstw z
betonu

asfaltowego:

- warstwyscieralnej z AC 11 S 50/70 grufan 3 i 4 cm — dla KR 1-2;

- warstwy wizacej z AC 11 W 50/70 grulsoi 3 cm — dla KR 1-2;

- warstwy wyréwnawczej z AC 16 W 50/70 grébosr. 75 kg/m2 — dla KR 1-2

2. MATERIALY



2.1. Og6Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paw SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Nalezy stosowd kruszywa podane w tablicy 1,2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warst¥eyeralnej z betonu asfaltowego
Lp. Rodzaj materiatu nr normy KR 2

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-EN-13043

a) ze skal magmowych i przeoboaych

kl. I, ll); gat.1

b) ze skat osadowych jyy.

) z surowca sztucznegeugle pomiedziowe i stalownicze)

kl. I; gat.1

2 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9]

podstawowy

3 Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6]

D50

1) tylko pod wzgddemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1

2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidaywami, w
ilosci <

100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piasice bez ograniczenia ficiowego
Tablica 2. Wymagania wobec materiatdow do warstwyigicej i wyrownawczej.

L p. Rodzaj materiatu, numer normy KR 2 §agca) KR 2 (wyréwnawcza)

1 Kruszywo tamane granulowane, wg PN-EN-13043:

a) z litego surowca skalnego, ze skat:

Y magmowych

Y przeobraonych

Y osadowych

Z surowca sztucznegmizle pomiedziowe i stalownicze
KL 1, 11, gat. 1,

jw.

jw.

ki'l, gat. 1

kl. I, ll); gat. 1,

jw.

jw.

ki'l, gat. 1

2 Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 Podstayvesapienny Podstawowy wapienny

3 Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 D50 D50

1 tylko pod wzgédemscieralndgci w bebnie Los Angeles, pozostate cechy jak dla klagpat, 1

Sktadowanie kruszywa powinngsodbywa& w warunkach zabezpiecaajych je przed zanieczyszczeniem

i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kgpoj frakcjami.

2.3 Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniafy wymagania PN-S-96504:1961 [8] dla wypetniaczdgtawowedo.
Sktadowanie wypetniacza powinnodygodne z PN-S-96504:1961 [8].

2.4. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002:

- D50 dla KR 2 dla warstwgcieralnej, wizacej i wyrownawcze).

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [11].
2.6.Srodki adhezyjne

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltovadgly stosowa obowiazkowo w przypadku, gdy
przyczepné

asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-0&€214984, jest mniejszani80%, wzgtdnie, gdy spadek
stabilngci

prébek wykonanych wg metody Marshalla, a przechoanyeh 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste
wysuszonych)



przekracza 10%.

3. SPRET

3.1. Ogoblne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Spr&t do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza sig
mozliwoscia

korzystania z nagpujgcego spretu:

- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniulognym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek
mineralnoasfaltowych,

- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaith typu zagszczanego,

- skrapiarek,

- walcéw stalowych gtadkich lekkickrednich i cezkich,

- walcow ogumionych,

- samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyin.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Asfalt

Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.3. Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu materiai@piich,
umazliwiajgcych

roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem

i uszkodzeniem workow.

4.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzajh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymariteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nadg przewozé pojazdami samowytadowczymi wypaseymi w pokrowce
brezentowe.

W czasie transportu mieszanka betonu asfaltoweginpa by przykryta brezentem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku

zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwoéjnigi@nami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Za opracowanie projektu sktadu mieszanki minerdditomicznej odpowiada Wykonawca.

Przed przysfpieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfa¢j oraz wyniki badé@ laboratoryjnych i prébki
materiatow

pobrane w obecnoi Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

Y doborze sktadnikéw mieszanki,

W doborze optymalnej ikei asfaltu,

Y okrelleniu jej wiasciwosci | poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna siiesci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe

graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasc asfaltu podano w tablicy 3.



Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego

oraz orientacyjne zawasai asfaltu

Wymiar oczek sit [mm]

KR2

0/12,8mm

Przechodzi przez: 25,0

20,0

16,0

12,8

9,6

8,0

6,3

4,0

2,0

zawartge

ziaren >2,0

0,85

0,42

0,30

0,18

0,15

0,075

100

87+100

73+100

66+89

57+75

47+60

35+48

(52+65)

25+36

18+27

16+23

1217

11+15

79

Orientacyjna zawartd asfaltu w

MMA, % m/m

4,8+6,5

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych e stwyscieralnej z betonu asfaltowego
LP. Wissciwosci KR2

1 Modut sztywndci petzania), MPa= 14,0 £18))

2 Stabilnd¢ prébek wg metody Marshalla w temperaturze ®0kN = 10,()
3 Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 4,5

4 Wolna przestrze w probkach jw., % v/v od 2,0 do 4,0
5 Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., %
od 78,0 do 86,0

6 Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 12,8 mm

od 3,5d05,0

7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % 98,0

8 Wolna przestrze w warstwie, % (v/v) od 3,0 do 5,0
5.2.2. Warstwa wazaca i wyrébwnawcza

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wizacej i wyrbwnawczej z
betonu asfaltowego

oraz orientacyjne zawatoi asfaltu podano w tablicy 5.
Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy wizacej i
wyréwnawczej z



betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu

Wymiar oczek sit [mm] KR 2

0/20 mm

Przechodzi przez:

25,0

20,0

16,0

12,8

9,6

8,0

6,3

4,0

2,0

(zawarta¢ frakcji grysowej)

0,85

0,42

0,30

0,18

0,15

0,75

100

87-100

77-100

66-90

56-81

50-75

45-67

36-55

25-41

(59-75)

16-30

9-22

7-19

5-15

5-14

4-7

Orientacyjna zawartgé asfaltu

w mieszance mineralno-asfaltowej, %, m/m

4,0-5,5

Tablica 6. Wymagania wobec warstwy gi#igcej i wyréwnawczej z betonu asfaltowego
Lp. Wiasciwosci KR 2

Wymagania

1. Modut sztywnéci petzania*, MP& 16

2. Stabilné¢ wg Marshalla w temp. 86C, kN, warstwa wjzgca= 11
3. Odksztatcenie wg Marshalla w temp>60mm 1,5-4,0

4. Wolna przestrze w probkach Marshalla zagzczonych 2x75 uderig%%, v/v 4,0-8,0
5. Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Malsh&o < 75

6. Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do

8,0

7. Wskanik zag:szczenia warstwy, % 98

8. Wolna przestrze w warstwie, %, v/v 4,5-9,0

* dotyczy tylko fazy projektowania skladu mieszankineralno-bitumicznej
5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno asfaltow produkuje s} w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulglym zapewniajcej
prawidtowe

dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszamaz zachowanie temperatury sktadnikdw i gotowej
mieszanki

mineralno-asfaltowe;.



Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza

sie dozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegoegstasci w zaleznosci od temperatury.
Tolerancje dozowania sktadnikdw mpgvynosi: jedna dziatka elementarna wagi, watpie przeptywomierza,
lecz nie

wigcej nz £2 % w stosunku do masy skiladnika.

Srodki adhezyjne do mieszanki mineralno-asfaltovadgly stosowa obowiazkowo w przypadku, gdy
przyczepnét

asfaltu do kruszywa, oznaczona zgodnie z PN-B-062t4984, jest mniejszani80%, wzgtdnie, gdy spadek
stabilngci

probek wykonanych wg metody Marshalla, a przechoaryeh 48 h w wodzie o temp. 60°C (a ppste
wysuszonych)

przekracza 10%.

Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien oncbglozowany do asfaltu w sposéb
okreslony w

Aprobacie Technicznej, w isgiach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb p@dni, z uktadem termostatowania, zapevytian
utrzymanie

statej temperatury z toleragcj 5°C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pawvé wynosi:

Y dla D50 od 145C do 165C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardodaniu wypetniacza uzyskata
wihasciwa

temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bywyzsza o wecej niz 30°C od
maksymalnej

temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki miimerasfaltowej powinna wynosi

Y dla D50 od 146C do 170C,

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakahieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze

nizszej od wymaganej powinnadyraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podtaa

Podiare dla obgtej niniejsz specyfikacy warstwy nawierzchni stanowi warstwa podbudowy obet
asfaltowego.

Podtae powinno by wyprofilowane i réwne. Powierzchnia podopowinna by sucha i czysta.
Nieréwndici poprzeczne i podine dla drogi klasy G wg BN-68/8931-04, nie powitoy¢ wigksze ni:

- 9 mm pod warstw scieralry,

- 12 mm pod warstg wigzaca

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego @edhaley skropt zgodnie z SST D-
04.03.01.

,Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnydRtiwierzchnie czotowe wtazéw, wpustow itp. adzeh
powinny

by¢ pokryte asfaltem.

5.5. Pojczenia medzywarstwowe

Polczenia mgdzywarstwowe powinny kiy wykonane zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia yguidoby byta
nie ngsza

niz 10°C dla wykonywanej warstwy gruba < 8 cm. Nie dopuszczagsiuktadania podbudowy z mieszanki
mineralnoasfaltowej

podczas opad6w atmosferycznych oraz silnego wiatrei 16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyest zobowizany do
przeprowadzenia

w obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego taro

Nalezy wykona petny zaréb probny z udziatlem asfaltu, wédiozaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie
zawartgci

asfaltu w mieszance oldla sk wykonujac ekstrakaj.

Pobrana prébka MMA z zarobu prébnego w obéchimzyniera zostanie dostarczona przezyhiera do
Laboratorium



Zamawiajcego i tam zbadana, w celu poréwnania z zaprojektpwecepy zachowujc tolerancje podane w
tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje sktadnikow mieszanki mineralno- asfaipwzgkdem sktadu zaprojektowanego przy
badaniu

pojedynczej prébki metadekstrakciji.

Lp.

Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej

Tolerancje zawartei sktadnikéw, %, m/m

KR 2

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach, mm

20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2@%

20,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,0¥2%

3 Ziarna przechodgze przez sito o oczkach 0,075 i ,5%

4 Asfalt+ 0,3%

5.8. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpeciem robot Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

Y stwierdzenia czyyty sprz:it jest wigciwy,

Y okre&slenia grubéci warstwy mineralno-asfaltowej przed zagczeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w

dokumentacji projektowej gruo warstwy,

Y okreslenia potrzebnej iléci przeg¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitz, jakie lgda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek prébny powinien lgyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca meée przysipi¢ do wykonania warstwy wiacej lubscieralnej po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez

Inzyniera.

5.9. Wbudowanie i zagszczanie warstwyscieralnej, wigzacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego
Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowejzmaosta rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu
zgody przez

Inzyniera. Bez zatwierdzonej recepty laboratoryjneykdhawca nie me rozpoczé¢ produkcji. Wytwornia
musi zosté

zaprogramowana zgodnie z zatwierdgzarcepy robocz. Nie dopuszcza sirecznego sterowania produkcj
mieszanki

mineralno-asfaltowe;.

Uktadanie mieszanki ni@ odbywa sie jedynie przy ayciu mechanicznej uktadarki z wypassiem w uktad
z automatycznym

sterowaniem grubdgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektowy. Temperatura
mieszanki nie powinna ldynizsza od minimalnej temperatury podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinnasodbywa zgodnie ze schematem prgejwalca ustalonym na odcinku
probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndsinie mniej ng wg Aprobaty
technicznej

Producenta asfaltu.

Zageszczanie mieszanki nalerozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni kgrodkowi.

Wskaznik zagszczenia utgonej warstwy powinien ki zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszankigazerokdcia warstwy, zhcza poprzeczne, wynikgje z dziennej
dziatki roboczej,

powinny by réwno obctte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczonegligtveed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpwzerokdci warstwy, wysgpujace dodatkowo ztze podiine
nalezy zabezpieczy

w sposob podany dlaggdza poprzecznego.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesungte wzgkdem siebie o co najmniej 15cmagta
powinny

by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hy w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakgci robét

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét



Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wyk@énbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych

do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i prgeavic wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineradséaltowej podano w
tablicy 8.

Tablica 8. Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineradséaltowe;.
Lp. Wyszczegélnienie badaMinimalna liczba bad@a na dziennej dziatce

roboczej

1 Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej rigl®add na

probkach pobranych na budowie

1 probka przy produkcji do 500Mg

2 probki przy produkcji ponad 500Mg

2 Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)

3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

4 Wiasciwosci kruszywa Przy kadej zmianie

5 Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralnoasfadfo

doz6r cygly

6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltoweflygpojazd przy zatadunku i w czasie wbudowania

7 Wyglad mieszanki mineralno asfaltowej jw.

8 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltowe;j

pobranej na budowie

jeden raz dziennie

6.3.2. Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [7].
Wyniki

powinny by zgodne z receptlaboratoryja z tolerancy okreslong w tablicy 7.

6.3.3. Badanie wisgciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetracje i temperatumieknienia PiK asfaltu zgodnie z pkt. 2.3.
6.3.4. Badanie wkziwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg zbad@ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza, natomiast petne
badanie

nalezy wykona przy kazdej zmianie wypetniacza i w przypadku wyienia watpliwosci, co do jego jakexi
zgodnie z

pkt. 2.2.

6.3.5. Badanie wigiwosci kruszywa

Przy kadej dostawie naley bad& cechy gatunkowe kruszywa, natomiast cechy klas@iensprawdza
przy kazdej

zmianie kruszywa i w przypadku wypienia wstpliwosci, co do jego jakéi.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mamm-asfaltowe]

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralafaiéowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaersperatura powinna byzgodna z wymaganiami
podanymi

w recepcie laboratoryjnej i niniejszymi SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-ssfad

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedé¢ga na kilkukrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i

odczytaniu temperatury.

Doktadnag¢ pomiaru 2°C. Temperatura powinnatbggodna z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.
6.3.8. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wghdu w czasie
produkcji,

zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Widciwosci mieszanki mineralno asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metad Marshalla.
Wyniki

powinny by zgodne z zatwierdzanrecept laboratoryj i SST.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw



Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfatigo podaje
tablica 9.

Tablica 9. Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw warstw nawierzchniowych z betonu asfaégo
Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o didgol km

2 Réwna¢ podtuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 Rowna¢ poprzeczna warstwy nie rzadziegnto 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugcsci 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar gzinych niwelacji podtinej i poprzecznej oraz usytuowania
osi wedtug dokumentacji 6 Uksztaltowanie osi w pasudowy

7 Grubg¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2

8 Zlgcza podtune i poprzeczne cata diugo ztacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 Wyghd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m

12 Wolna przestrze w warstwie jw.

6.4.2. Szeroké¢ warstwy

Szerok@¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lggodna z dokumentagijprojektows, z
tolerancy +5

cm. Szerok& warstwy asfaltowej riej potazonej, nie ograniczonej kras@nikiem lub opornikem w nowej
konstrukcji

nawierzchni, powinna ldy szersza z kalej strony co najmniej o grub® warstwy na niej potzonej, nie mniej
jednak

niz 5 cm.

6.4.3 RoOwna&¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzan BN-68/8931-04 [11] nie
powinny

by¢ wigksze od :

- 6 mm dla warstwycieralnej,

- 9 mm dla warstwy wizacej,

- 12 mm dla warstwy wyrdwnawczej

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukaetinny by zgodne z dokumentagcjprojektow, z
tolerancy +

0,5 %.

6.4.5. Re2dne wysokaciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagijprojektows, z tolerangi +1 cm.

6.4.6. Uksztalttowanie osi w planie

0Os podbudowy powinna kiy zgodna z dokumentagijprojektows, z tolerangj £ 5 cm.

6.4.7. Grubcsé warstwy

Gruba¢ warstwyscieralnej nie mge by mniejsza od grubei podanej w dokumentacji projektowej.
Gruba¢ warstwy wizacej nie mae by mniejsza od gruliei projektowanej o wicej niz 10 %.

6.4.8. Zhcza podituzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadio osi. Z4cza w
konstrukcji

wielowarstwowej powinny by przesungte wzgkdem siebie o co najmniej 15 cmaZta powinny by
catkowicie

zZwigzane, a przylegage warstwy powinny by w poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i edzeniach w jezdni powinna wysta&v&@-5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikdw powinny byréwno obcgte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyghd warstwy

Warstwa powinna mte jednolita tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusapzh s¢ i
spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestrag w warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej

i SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét



Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovg jest metr kwadratowy [ah wykonanej warstwyscieralnej i wizacej nawierzchni z
betonu asfaltowego,

oraz tona [t] wykonanej warstwy wyrdwnawczej z lmet@sfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami lryniera, jeel
wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktPN-S-96025:2000 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatn@ci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowegodmtony [t] wykonanej warstwy z betonu asfaltowegimejmuje :

Y prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

Y oznakowanie rob6t zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,

Y zakup, dostarczenie sktadnikéw i wyprodukowanieszémki mineralno-bitumicznej na podstawie
zatwierdzonych

receptur,

posmarowanie lepiszczem kredlzi urzzdzea obcych,

oczyszczenie warstw,

skropienie mgdzywarstwowe,

transport mieszanki na miejsce wbudowania,

mechaniczne rozi@nie i zagszczenie warstw nawierzchni,

obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiarow i bad#aboratoryjnych, wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1./ PN-EN-13043:2004 Kruszywo mineralne. Kruszyvamkenne tamane do nawierzchni drogowych.
2./ PN-EN-12342:2004 Kruszywo mineralne. Kruszywaunalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3./ PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naéioRakowanie, znakowanie i transport.

4./ PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptipne AUN do nawierzchni drogowych.

5./ PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszankienglno-bitumiczne. Badania.

6./ PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaitemlny do mas bitumicznych.

7./ PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Nawierzchsfaltowe. Wymagania.

8./ BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenhaawierzchni planografem i tat

9./ PN-EN 12591:2002 Asfalt drogowy

10.2. Inne dokumenty

10./ Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych, IBDiM, 1997.

11./ Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsjialtowe EmA-99, Informacje, instrukcje — Zeszgt 6
IBDIiM,

Warszawa 1999.

12./ WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jédiagryséw izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego

surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodnogh.

13./ Zeszyt 64 ,Procedury badalo projektowania skfadu i kontroli mieszanek mitmoaasfaltowych — Arkusz
16"

Warszawa 2002

14./ Rozporgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych,

jakim powinny odpowiada drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 299, poz. 430).

15./ Wymagania Techniczne — Nawierzchnie asfaltow
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