SZCZEGONWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ZADANIE: Oswietlenie drogowe — Grzywna, gm. Chehia

BRANZA ELEKTRYCZNA
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1. Wstep
1,1 Typ robét
CPV 45316110-9 — Instalowanie wdzen oswietlenia drogowego
1,2 Przedmiot ST
Przedmiotem specyfikacji techniczngjg/magania dotycgce wykonania i odbioru robot w zakresie budowy
gwietlenia drogowego — Grzywna, gm. Cheém
Inwestor: Gmina Chetra ul. Wodna 2, 87-140 Cheha

1,3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jestaainikiem do dokumentéw przetargowych przy zlecamaalizacji montau
dgwietlenia drogowego.

1,4 Zakres robét aftych ST

Zakres robdt oblych specyfikagj zawiera wszystkie czynda zwigzane z wykonaniemswietlenia
zgodnie ze zgtoszeniem robot.

1,5 Okrélenia podstawowe
Okrglenia podstawowe w STgggodne z obowizujgcymi w tym zakresie normami.
1,6 Ogdlne wymagania dotyce robot

Pracownicy powinni posiadladpowiednie zawiadczenia kwalifikacyjne.
Wykonawca robo6t odpowiada za j&kozgodnd¢ ze specyfikagj

2. Materialy

2,1 Wymagania ogdlne

Materiaty do wykonania@vietlenia drogowego stosowagodnie z normami oraz zasadami wiedzy technicznej

2,2 Materiaty podstawowe

Wykaz materiatéw podstawowych:

1) stup stalowy ocynkowany, SO5/3

2) fundament F — 120 lub dobrany indywidualnie do atup

3) oprawa éw. LED 28W — barwawiatta biata, skuteczr$é swietlna min 135Im/W, szerokigk rozsytu, klasa
szczelndci IP 65, trwaté¢ diody min 50 000h, obudowa — odlew aluminiowy, pematura pracy -30st.C do +
50st. C.

3. Sprzet

3,1 Wymagania ogélne

Roboty ziemne wykonywaecznie i mechanicznie przyzyciu sprztu sprawnego pod wzglem technicznym.

3,2 Sprzt do wykonania zadania

Wykaz:

- koparka 0,15m3,

- podndnik samochodowy hydrauliczny,
- zuraw samochodowy



4. Transport

4,1 Wymagania ogolne
Liczbasrodkow transportu powinna gwarantaiwaykonanie robét zgodnie z projektem budowlanym ,
ST i wskazaniach Nadzoru Inwestorskiego w termirsi@lonym w umowie.

4,2 Srodki transportu

Wykaz:

- samochod dostawczy do 0,9t,

- samochdd skrzyniowy,

- przyczepa diycowa.

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t rgl@rzewozé z zachowaniem zasad wydanych
przez wytwércow poszczegoélnych elementow.

5.  Wykonanie robét
5,1 Wymagania ogélne

Prace naly prowadzt po wytyczeniu geodezyjnym.

Przed przygpieniem do realizacji inwestycji nalg przeprowadzi szkolenie pracownikow.
Zachowaostraznos¢ przy robotach w pobtu czynnych urgdzen elektroenergetycznych.
Prace odbywssi¢c beda w pasie drogowym.

Przed rozpoeziem rob6t naly wystpi¢ o zagcie pasa drogowego do zadzy drogi.
Wykoné projekt organizacji ruchu.

5,2 Monta fundamentéw.
Monta fundamentow przeprowadzzgodnie z wytycznymi monia.
Fundament ustagviecznie na 10 cm warstwie zgggczonegawiru,
Wykop nalgy wypetnic gruntemzwirowo - piaskowym z zagzczeniem.
5,3 Monta stupow
Stup osadzina fundamencie i doeic.
Stup ustawitak aby wigka znajdowata w kierunku przeciwnym do strony kigw jazdy.
Wyregulowa posadowienie stupa.
5,4 Monta opraw
Na stupie na wysokci 5m zamontowaopraw wraz z przewodami.
5,5 Monta uziemie
Wykoné uziemienia stupow R 30Q
6. Kontrola jako $ci

6,1 Badania przed przysieniem do robot

Wykonawca przed przysieniem do robét dostarczy deklaracje zgadn@E,
zawiadczenia o jak&ei lub atesty na materiaty.

6,2 Badania w czasie robot
W czasie robo6t przeprowaélbadania elementéw instalacji ktore ulegagkryciu.
Po zakaczeniu robét przeprowadzi
- badanie rezystanciji izolacji przewodow,
- badanie rezystancji uzierje
- badanie netenia gwietlenia.
7. Obmiar robot

7,1 Obmiar robot nakly wykona w/g dokumentacji oraz innych ustalakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.



8.

Odbiér robot.

Po zakaczeniu rob6t Wykonawca robot dostarczy:

- prot. odbioru robét zanikajych,

- atesty, certyfikaty, deklaracje zgoéitimma materiaty,

- instrukcje monta i eksploatacji istotnych elementéw,

- dziennik budowy ( w przypadku gdy jestwadzony),

- kosztorys powykonawczy ( w przypadku gest wymagany w/g umowy)

9. Przepisy zwhzane
9,1 Normy
1. PKN-CEN/TR 13201-1; 2007 @ietlenie drég — G&¢ 1 Wybor klas éwietlenia.
2. PN-EN 13201-2;2007 @vietlenie drog — Cg¢ 2 Wymagania éwietlenia.
3. PN-EN 13201-3 ;2007&vietlenie drog — Cg¢ 3 Obliczenia parametrovéwietleniowych.
4. PN-B-06050; 1999 Roboty ziemne budowlane, Wymagarizakresie wykonywania bafl@rzy odbiorze.
5. PN-EN 60598-1 Oprawyswietleniowe — Czi¢ 1; wymagania i badania ogoine.
6. PN-EN 40-1;2002 Stupyswietleniowe — Terminy i definicje.
7. PN-EN 40-3; 2004 Stupyswietleniowe.
8. PN-EN 40-5; 2004 Stupyswietleniowe.
10. Uwagi

- w realizacji przestrzega zasady PN-E i obowgzujace przepisy.

- teren rob6t zabezpieczy przed dostpem os6b nieupowanionych
- zabezpieczy interesy osoéb trzecich,

- po zakaiczeniu robét teren uporzidkowag.



